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WYMAGANI OGOLNE

DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

DMAOGO0.00

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wyma-
gania dotyczgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: Termomoder-

nizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Miynie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB stanowig czg$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zleca-

niu i wykonaniu Robét opisanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Wymagania ogolne nalezy rozumiec i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami

Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych:

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01  Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktéw wysokosciowych
D.01.02.04  Rozbiorka elementow drég, ogrodzen i przepustéw
D.02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D.02.01.01  Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych

D.02.03.01  Wykonanie nasypow

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.02  Profilowanie 1 zaggszczenie podtoza pod warstwy konstrukcyjne
D.04.04.02  Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.23  Nawierzchnia z kostki brukowej betonowe;

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01  Umocnienie skarp, rowow 1 scickow

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D.07.01.01  Oznakowanie poziome cienkowarstwowe

D.07.02.01  Oznakowanie pionowe

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01.01  Krawezniki betonowe

D.08.02.02  Chodniki z kostki brukowej betonowe;j

D.08.03.01  Obrzeza chodnikowe
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WYMAGANIA OGOLNE DM.O0.00.00

1.3.1. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWiORB beda stosowane przez Wy-
konawce w jezyku polskim..

Normy te winny by¢ uwazane za integralng czgs¢ tychze i odczytywane w powigzaniu z Rysunkami 1
STWIiORB jak gdyby byly w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w pelni zaznajomionego z ich
tredcia i wymaganiami. Najnowsze wydanie norm, ktdre ukaze sig nie pozniej niz na 28 dni przed datg
zamknigcia przetargu bedzie mie¢ zastosowanie o ile nie wskazano inaczej.

Gdziekolwick w Dokumentacji Projektowej pojawia sig termin Specyfikacje Techniczne (ST) nalezy
przez to rozumie¢ Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych zgodnie z Roz-
porzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.)

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpuja-
co:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego czg$¢ stanowigca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Dlugo$¢ mostu - odleglosé migdzy zewnetrznymi krawedziami pomostu a w przypadku mo-
stéw tukowych z nasypka - odlegto$é w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe.
1.4.4. Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzadzana przez Wykonawce robdt zgod-
nie z obowiazujacym od 01.01.1995 roku Prawem Budowlanym, ujmujaca catos¢ robdt wykonanych z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywanych robét oraz pomiary geodezyjne powyko-
nawcze.

1.4.5. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow oraz ruchu pie-
szych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.6. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.7. Dziennik Budowy - opatrzony piccz¢eia Zamawiajgcego zeszyt, Z ponumerowanymi strona-
mi, stuzacy do notowania wydarzeii zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, reje-
strowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

1.4.8. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodg terenowa dla zapewnienia komunikacji drogo-
wej 1 ruchu pieszego.

1.4.9. InZynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajgcego za
pomoca czlonkéw swojego zespotu o $cisle oddelegowanych uprawnieniach zarzadza oraz sprawuje
nadzér na wykonywaniem prac budowlanych oraz postgpem rzeczowo finansowym, zgodnie z Ustawg
Prawo Budowlane i warunkami kontraktowymi.

1.4.10. Jezdnia - czg$é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.

1.4.11. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Ro-
botami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.12. Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych bedaca przedstawicielem
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za admini-
strowanie kontraktem.

1.4.13. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju 1
pasami dzielacymi jezdnie.
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1.4.14. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polaczenia.
1.4.15. Konstrukeja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podpo-
rach mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.16. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami
TOwWOw.

1.4.17. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji na-
wierzchni.

1.4.18. Rejestr Obmiardw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i1 ew.
dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.19. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajg-
cego, niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakos$ci materiatow
oraz Robét.

1.4.20 Linia kolejowa - wyznaczony pas terenu, sktadajacy si¢ z podtorza, budowli inzynierskich i
nawierzchni, sieci trakcyjnej, urzadzen tgcznosci itp. dla prowadzenia ruchu pociagéw od punktu po-
czatkowego do punktu koncowego, tacznie z urzadzeniami zabezpieczenia ruchu kolejowego, tgczno-
$ci, sieci trakcyjnej, budynkami w punktach eksploatacyjnych 1 na szlakach oraz innymi urzgdzeniami
zapewniajacymi bezpieczny i regularny ruch pociggow.

1.4.21. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Pro-
jektowsg 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.22. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowe;j i ru-
chu pieszego.

1.4.23. Nawierzchnia - warstwa lub zespdl warstw stuzacych do przejmowania 1 rozkladania obciazen
od ruchu na podioze gruntowe 1 zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa Scieralng a podbudows, zapewnia-
jaca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyrdwnania nierdéwnosci podbudowy lub profi-
lu istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cz¢s¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sklada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukeji na-

wierzchni. Moze ona skfada¢ sig z jednej lub dwoch warstw,
) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze za-
wiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drob-
nych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do na-
wierzchni.

1.4.24. Nawierzchnia kolejowa - zespot konstrukcyjny, sktadajacy si¢ z szyn, ztaczek, podkia-

dow i podsypki, ktory tworzy droge dla pojazdéw szynowych.

1.4.25. Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w
osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.26. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.
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1.4.27. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana 1 odpowiednio utrzymana do przeprowa-
dzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.28. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi toleran-
cjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.29. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszcza-
nia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi 1 Srodowisko przed ucigzliwosciami powodo-
wanymi przez ruch na drodze.

1.4.30. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazddw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze-
$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni,

1.4.31. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gigbokosci przemarzania.
1.4.32. Podloze ulepszone - gorna warstwa podfoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.33. Podtorze kolejowe - kolejowa budowla gruntowa wykonana jako nasyp lub przekop wraz z
urzadzeniami jg zabezpieczajacymi, ochraniajgcymi i odwadniajacymi podlegajaca oddziatywaniom
eksploatacyjnym, wpltywom klimatycznym oraz wptywom podioza gruntowego zalegajacego bezpo-
$rednio pod torem i w otoczeniu.

1.4.34. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemne;j, dotyczgce sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.4.35. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdgca autorem Dokumentacji Projekto-
wej.

1.4.36. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub cal-
kowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1 przekroju podtuznym) ist-
nigjacego polaczenia.

1.4.37 Przejazd - skrzyzowanie drogi kotowej z torem kolejowym w jednym poziomie (poziomie
szyn), oznakowane i zabezpieczone zgodnie z kategorig i przepisami.

1.4.38. Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzgce do
przeplywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pie-
szego.

1.4.39. Przeszkoda naturalna - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.40. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlane-
g0, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.41. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiadaé si¢ z petnej Sciany, stupow
lub innych form konstrukeyjnych np. skrzyn, komor.

1.4.42. Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie 1 przywrocenie pierwotnych funkeji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.43. Rozpieto$¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (tozyskami), przesta mosto-
Wego.

1.4.44. Szeroko§é calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglos¢ migdzy zewnetrznymi krawe-
dziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje catkowitg szero-
kos¢ konstrukcyjng ustroju niosgcego.

1.4.45. Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdl-
nych rodzajow ruchu oraz szeroko$é chodnikéw mierzona w §wietle porgezy mostowych z wylacze-
niem konstrukcji przy jezdni dotem oddzielajacej ruch kofowy od ruchu pieszego.
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1.4.46. Slepy Kosztorys - wykaz Robét z podaniem ich ilogci (przedmiar) w kolejnosci technologicz-
nej ich wykonania.

1.4.47, Torowisko - powierzchnia kontaktowa migdzy nawierzchnig kolejows a podtorzem o odpo-
wiednim profilu tacznie z umocnionymi klincem fawami torowiska.

1.4.48. Tunel - obiekt zagicbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ru-
chu pieszego.

1.4.49. Wiadukt - obickt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnie-
nia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.50. Zadanie budowlane - czgs¢ przedsiewzigeia budowlanego, stanowigca odregbng catosé kon-
strukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkgji tech-
niczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, moderniza-
¢ja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.51 Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz
inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$é terenu budowy

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robot, bezpieczefistwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows,
STWiORB 1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren bu-
dowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze doku-
mentacji projektowej i dwa komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtwo-
1zy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem poda-
nym w szczegolowych warunkach umowy, uwzgledniajagcym podziat na dokumentacje projektows:

— Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowig przetargowa dokumentacje projektows oraz projek-
towa dokumentacje wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,

— Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktéra Wykonawca opracuje w ra-
mach ceny kontraktowe;.

Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowiazu-
Jace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznodci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$é ich waz-
nosci wymieniona w ,.Kontraktowych warunkach ogélnych” (,,0gélnych warunkach umowy™).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé bigdéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic¢ Inzyniera, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpo-
wiednich zmian 1 poprawek.
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W przypadku rozbieznoéci, wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i
STWiORB.

Dane okreélone w dokumentacji projektowej i w STWiIORB begda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementow budowli musza wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacja projektows lub
STWiORB i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastg-
pione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Roboty modemizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonaweca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, §ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia
itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia 1 odbioru ostateczne-
go robot.

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z
odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie-
czenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb 1 postgpu robdt projekt organizacji ru-
chu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwicr-
dzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie tymcza-
sowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajgc w
ten sposdb bezpieczenstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosei w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzglgdow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce bgdg akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgod-
niony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, ta-
blic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne begda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wigczony w
cene kontraktowa.

Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki nie-
zbedne do ochrony robdt, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inzynierem.

Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgod-
niony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, ta-
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blic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony w
ceng kontraktows.

1.5.5. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a utrzymywac teren budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm doty-
czacych ochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen Iub
ucigzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujgce sie do tych wymagan bgdzie mial szczegdlny wzglad na:

lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynow, skiadowisk, ukopéw i drég dojazdowych,

srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

mozliwos$cig powstania pozaru.

th & W b e

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawea bedzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpoZzarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, maga-
zynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposab zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezul-
tat realizacji robot albo przez personel Wykonawecy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robét beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawnio-
ng jednostke, jednoznacznie okreslajgcy brak szkodliwego oddziatywania tych materialdw na srodowi-
sko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodli-
wos¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technolo-
gicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé
zgodg na uzycie tych materialéw od wiasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezelt Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwick zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych whadcicielami tych urzadzen po-
twierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wyko-
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nawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego ro-
dzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na te-
renie budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczegcia robot. O fakcie przy-
padkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera 1 zaintereso-
wane whadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy doko-
nywaniu napraw. Wykonawca bgdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach do-
starczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudows mieszkaniowa, Wykonawca bgdzie realizowac
roboty w spos6b powodujacy minimalne niedogodnoéci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno-
scig.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy Wykonawcg a
whadcicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drég wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier ani Zamawiajacy nie bgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne
z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bgdzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne ze-
zwolenia i uzgodnienia od wiasciwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (po-
nadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze polecic,
aby pojazdy nie spelniajgce tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obciazenic osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie
terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robdt w ten sposéb uszkodzo-
nych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i hi-
gieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawcea ma obowigzek zadbag, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speliajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaplacic i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane
do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ pro-
wadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien roz-
poczaé roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i migjscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek spos6b zwiazane z wykonywanymi
robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganic tych postanowief podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w peni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw Jub innych chronionych praw w od-
niesieniu do sprzgtu, materiatéw lub urzadzef uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w spo-
sob ciggly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnoéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zZwigza-
ne z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, Z wyjatkiem przypadkow,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
majg materialy, sprzet { inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bgda obowiazywaé postanowie-
nia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow 0 ile W warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sa panstwowe lub
odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajgce rOwWny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem
ich sprawdzenia 1 pisemnego satwierdzenia przez Inzyniera. Roéznice pomigdzy powotanymi normami
aich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone In-
zynierowindo zatw ierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartodciowe, budowle oraz inne pozostatosei 0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasno$é Zamawiaja-
cego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomic¢ Inzyniera i postepowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecenn Wykonawca poniesie koszty 1/lub wystapig opdznienia w robotach, Inzy-
pier po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydhizenie czasu wykonania robot 1/ lub wy-
sokos¢é kwoty, o ktorg nalezy zwickszy¢ ceng kontraktowa.

1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przew iduja realizacj¢)

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ Zamawiajgcemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport
oraz inne urzadzenia towarzyszace, zgodnie z wymaganiami podanymi W DM.00.00.01 , Zaplecze Za-
mawiajacego”.

2. MATERIALY
2.1. Zrédia uzyskania materialow

Co najmnie] na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow prze-
znaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, szczegolowe informacje
dotyczace proponowanego srodla wytwarzania, samawiania lub wydobywania tych materiatow jak
réwniez odpowiednie éwiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.

i’14 PONS Piotr Legomski 11



WYMAGANIA OGOLNE DMOGG0.00

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z do-
puszczonego zrodta w sposob ciggly spetniaja wymagania STWiORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie mate-
riatéw ze zrodet miejscowych whaczajac w to Zrodla wskazane przez Zamawiajacego 1 jest zobowigza-
ny dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédia,

Wykonawca przedstawi owi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacg raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekeji, uwzgledniajge aktualne
decyzje o eksploatacji, organdéw administracji panstwowej i samorzadowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw
pochodzacych ze Zzrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne jakie okazg sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialéw do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjgte z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialéw mie;j-
scowych begdg formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu
robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopw na terenie budowy lub z innych miejsc wska-
zanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odklad odpowiednio
do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zosta-
ly wyszezegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych ma-
teriatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialéw zostanie odpo-
wiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nic zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania ro-
dzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z
uwagi na wykonanie badaf wymaganych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakoé¢ 1 wasciwosci i byly dostgpne
do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania materiatéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miej-
scach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wy-
konawce 1 zaakceptowanych przez Inzyniera,
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2.6. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materialdéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodno-
$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow mogg byC pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej
partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujg-
ce warunki:

a Inzynier bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekeji,

b Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robdt,

¢ Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzy-
niera zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji 1 badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystne-
go wplywu na jakos§¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawey i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w
STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku
ustalert w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera.

Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre-
$lonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera.

Sprzet bedacy whasnoécig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w do-
brym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac¢ sprzgt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdZniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzg¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkoéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng nie-
korzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu dro-
gowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spehiajace tych warunkéw mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spo-
wodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWiORB, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projek-
towej lub przekazanymi na pi$mie przez Inzyniera.

Bledy popetnione przez Wykonaweg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez Wy-
konawce na whasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem btedu zawartego w da-
nych dostarczonych Wykonawcy na pi§mie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robét bgdg oparte
na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan mate-
riatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow, do-
$wiadczenia z przeszioéci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang
kwestie.

Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzy-
niera, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakoSci

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera program zapewnie-
nia jako$ci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wyko-
nanie robot zgodnie z dokumentacjg projektows, STWIORB oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:
a) czes¢ ogodlng opisujaca:
- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robét,
—  organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
— sposdb zapewnienia bhp.,
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
—  wykaz 0séb odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowo$é wykonania poszczegolnych
elementow robdt,
—  system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywa-
nych robot,
—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wia-
snego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
—  sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
nastaw mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych ko-
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rekt w procesie technologicznym, proponowany sposob 1 formg przekazywania tych infor-
macji Inzynierowi:

b) czes¢ szczegblowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
—  wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo—kontrolne,
—  rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku ma-
terialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
—  sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich whadciwosci w czasie
transportu,
—  sposob 1 procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwosc, pobieranie probek, le-
galizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wy-
twarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementOw 10bot,
—  sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ za-
tozona jakos¢ robot.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenic i wszystkie
urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia ba-
dai w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig za-
pewniajacy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej 1 STWiORB

Minimalne wymagania co do zakresu badan 1 ich czestotliwos¢ sa okre$lone w STWiORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli
jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnic z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badaw-
czy posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie miec nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
[nzynier bgdzie przekazywac Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub me-
tod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, z¢ MOg3 wplyna¢ ujemnie na wyniki
badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete 1 stwierdzo-
na zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwigzane Z organizowaniem 1 prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonaw-
ca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek.,
opartych na sasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym praw-
dopodobiefistwem wytypowanc do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$é udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzynie-
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ra.

Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usu-
niete lub ulepszone z wilasne] woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w
przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wy-
tyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi-
$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w miej-
scu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatlow powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdéw i1 robot z wymaganiami
STWiORB na podstawie wynikéw wiasnych badan kontrolnych jak 1 wynikéw badan dostarczonych
przez Wykonawceg.

Inzynier powinien pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
oprze sie wylacznie na whasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot z dokumenta-
cja projektowa i STWiIORB. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite
koszty powtérnych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione zostang przez Wyko-
nawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1 certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami tech-
nicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepi-
sow 1 dokumentéw technicznych,
2 deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z:

—  Polskg Norma lub
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—  aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej
Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg okre§long w pkt |
i ktére spetniaja wymogi STWiORB.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiORB, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrze-
by poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone
przez Wykonawcg [nzynierowi.
Jakiekolwick materialy, ktére nie speiniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajgcego 1 Wyko-
nawce w okresie od przekazania Wykonawecy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Od-
powiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spo-
czywa na Wykonawcy. ,

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzic opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora do-
konata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy bgda czytel-
ne, dokonane trwala technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika 1 opatrzone datg 1 podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegOlnoset:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji proj cktowej,

- date uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci 1 harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegblnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w ro-
botach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, czeSciowych 1 osta-
tecznych odbioréw robot,

- wyjaénienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresic wykonywania robot podlegajacych ograni-
czeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projekto-
wej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone In-
zynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyje-
cia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie
jest jednak strong umowy 1 nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego post¢pu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w for-
mie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru
robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujgce doku-
menty:

a pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoly przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoly odbioru robét,
protokoty z narad 1 ustalen,
f korespondencje na budowie.
(5) Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy bgda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczo-
nym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentdw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zy-
czenie Zamawiajgcego.

(¢ =T e I

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja pro-
jektows i STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierza-
nych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiazki obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilodciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
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Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony Z czestoscig wymaganag do celu miesiecznej patno-
éci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wyko-
nawcg i [nzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materialow

Diugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe].

Jedli STWiORB wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m® jako dfugo$¢ pomnozona przez éredni przekro.

Togei. ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone W tonach lub kilogramach zgodnie z Wy~
maganiami STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bgda zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgdg przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym

okresie trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym wymaganiom
STWiORB Bedzie utrzymywac to wyposazenic zapewniajac w sposdb ciagly zachowanie doktadno-
$ci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robdt, a
takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sig¢ W czasic ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy 1
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiazki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dofaczone w
formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynie-
rem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a odbiorowi robot zanikajgeych 1 ulegajacych zakryciu,
b odbiorowi czesciowemu,
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C odbiorowi ostatecznemu,
d odbiorow1 pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Qdbior robot zanikajaeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykony-
wanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wyko-
nanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robét.

Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy 1 jedno-
czesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbior bgdzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jed-
nak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fak-
cie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosei i jakosei wykonanych czeéei robdt. Odbioru czesciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilo-
Sci, jakosci 1 wartoscl.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wyko-
nawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzy-
niera.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwier-
dzenia przez Inzyniera zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie

8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan 1 pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z doku-
mentacja projektowa 1 STWiIORB.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie od-
bioréw robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajg-
cych 1 robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetiajagcych w war-
stwie $cieralnej lub robotach wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy ter-
min odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszezegélnych asorty-
mentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i STWiORB z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komi-
sja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.
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8.8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostateczncgo robét jest protokot odbioru ostatecz-
nego robot sporzadzony wg Wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1 dokumentacjg projektowa podstawowg Z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata spo-
rzadzona w trakeic realizacji umowy,
2 szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe Z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),
3 recepty i ustalenia technologiczne,
4 dzienniki budowy 1 ksigzki obmiarow (oryginaty),
5 wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan { oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWIORB i ew.
)57 8
6 deklaracje zgodnosci Tub certyfikaty zgodnosci whudowanych materiatow zgodnie z STWIORB i
ew. P71,
7 opinig technologiczn'at sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczo-
nych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie Z STWIORB i PZJ,
8 rysunkl (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetyCznej, gazowej, oéwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzadzen,
9 geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terent,
10 kopig mapy zasadniczej powstate] W wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczcj.
W przypadku, gdy Wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgdg goto-
we do odbioru ostatecznego, komisja W porozumieniu Z Wykonawcg Wyznaczy ponowny termin od-
bioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzagdzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wWg WZOTu
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupemiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robbt zwigzanych Z usunicciem wad stwier-
dzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzic dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglednieniem za-
sad opisanych w punkcie 8.4 _Odbiodr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowq
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycjl kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnodci jest wartoé¢ (kwota) po-
dana przez Wykonawce W danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej begdzie uwzgledniaé wszystkie czyn-
nogci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiIORB i
w dokumentacji proj cktowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda ob ejmowac:

— robocizne bezposrednia wraz 2 towarzyszacymi kosztami,
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- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubyt-
kow 1 transportu na teren budowy,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne DM.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagah ogdélnych zawartych w
DM.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w
kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organiza-
cji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadza-
niem dalszych zmian i uzgodnieti wynikajgcych z postepu robot,

b ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczen-
stwa ruchu,

¢ optaty/dzierzawy terenu,

d przygotowanie terenu,

e konstrukcj¢ tymezasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i
drenazu,

f tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a  oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i §wiatet,

b utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a  usunigcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

b doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 1994 nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami),

Zarzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555),

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 nr 14, poz. 60 z pézniejszymi
zmianami),

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony Srodowiska (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 627; z
pozniejszymi zmianami),

Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektérych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pézniejszymi zmianami),
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Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pOzniejszymi
zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzesnia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
2001 nr 112, poz. 1206),

Ustawa z dnia 17 maja 1989 — Prawo Geodezyjne 1 Kartograficzne (tekst jednolity Dz. U. Nr 240 z
dnia 24.11.2005 poz. 2026 i 2027 z pozniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie Ministra $rodowiska z dnia 11 grudnia 2001 r. w sprawie wzoréw dokumentow
stosowanych na potrzeby ewidencji odpadéw (Dz. U. 2001 nr 152, poz. 1736),

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; z
pozniejszymi zmianami),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegblowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegolowych
warunkéw zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
2003 nr 177, poz. 1729).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegétowego zakresu i
formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegblowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151 poz. 1256).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 92 poz. 881 z 2004r.)

Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnoscl.
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D.01.02.04. Rozbiérka elementéw drég, ogrodzef i przepustow
1. WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne; Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urz¢du Gminy w Krupskim Miynie.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy lecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1,

1.3.  Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiorka
elementow drog i ulic.
W zakres robdt wehodzi rozbiorka:
_ rozbiérka nawierzchni z mieszanck mineralno — bitumicznych — warstwa gr. S518cm,
—  rozbidrka podbudowy z kruszywa tfamanego — warstwa gr. 15120 cm,
— rozbidrka krawgznikow,
— demontaz tarcz znakow drogowych
— demontaz stupkow znakow drogowych
zgodnie z Dokumentacjg Projektowsq.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane W niniejszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujacymi
odpowicdnimi Polskimi Normami i z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogblne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogolne".
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robot budowlanych,

—  zabezpieczenia interesu 0sb trzecich,

— ochrony $rodowiska,

— warunkow bezpieczenstwa pracy,

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

— warunk6éw organizacji ruchu,

—  zabezpieczenia chodnikow i jezdni,
podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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1.6. Wspdlny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania, jakim powinny odpowiada¢ materiaty, sposob ich nabywania, przechowywania
oraz transport podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu

Og6lne wymagania dotyczgee sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w PZJ 1
Projekcie Technologii i Organizacji Robot, zaakceptowanym przez InZyniera.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakodciowych zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialu z rozbiorki

Materialy z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonywania robot

Wymagania ogélne dotyczgce wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania
og6lne”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.

5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych
Roboty rozbidrkowe elementow drog obejmujg usunigeie z Terenu Budowy wszystkich elementéw

wymienionych w pkt.1.3, zgodnie z lokalizacja podang w Dokumentacji Projektowej lub
dodatkowo wg wskazan Inzyniera.
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Doly (wykopy) powstate po rozbidree clementéw drog na odcinkach wykopow drogowych
powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szcezegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig W
nich wody opadowej. Doty w miejscach gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow nalezy
wypelni¢, warstwami, odpowiednim gruntem (piasek, mieszanka kruszywa naturalnego) do
poziomu terenu i zaggscic (wskaznik zageszczenia gruntu Is X 1,0 w miejscu projektowanych
chodnikéw, oraz Is 21,03 w miejscu projektowanej drogi 20 cm od niwelety robét ziemnych, nizej
IS > 1,0).

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocd koparki lub tadowarki. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowiazek biezgcego utrzymania drog dojazdowych.
Pozostate z rozbiorki odpady nalezy odwiez¢ do miejsca ich sktadowania na podstawie wskazania
odpowiedniego organu (trasa i miejsce zdeponowania — Ustawa Dz.U. nr 62 z 20.06.2001
r.poz.628).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D.00.00.00 ., Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robot rozbiorkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z: Dokumentacjg
Projektowg w zakresie kompletnoéci wykonywanych robét, wymaganiami podanymi w pkt 3
niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Obmiaru robét dokonuje si¢ na budowie.

Jednostka obmiarow jest jeden metr kwadratowy (m®) wykonanej i odebranej rozbiérki nawierzchni z mieszanek
mineralno — bitumicznych z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowq jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonancj i odcbrancj rozbiorki podbudowy z kruszywa
tamanego z wszystkimi robotami towarzyszgcymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarows jest jeden metr (m) wykonanej i odebranej rozbiorki kraweznikéw betonowych z wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Jednostka obmiarowsg jest jeden sztuka (szt.) wykonanego i odebranego demontazu tarcz znakow drogowych z
wszystkimi robotani towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowg.

Jednostka obmiarows jest jeden sztuka (szt.) wykonanego i odebranego demontazu stupkow znakéw drogowych z
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru rob6t

Odbioru wykonanych robdt rozbiorkowych dokonuje Inzynier na budowie na zasadach okre$lonych
w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” jak dla robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
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W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje sig za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne".

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa za jednostke obmiarowg okreslong w p.7 wg dokonanego
obmiaru i odbioru.,
Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- wyznaczenie Robot w terenie,
- zakup i zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania
robot wynikajacych z przyjetej technologii robot;
- roboty przygotowawcze,
- rozbidrka wszystkich materiatow wymienionych w pkt. 1.3,
- zaladunek i odwdz materiatow z rozbidrki na wysypisko,
- koszty utylizacji,
- zasypanie i zageszczenie dolow po usunigtych elementach drog i ulic,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen,
- uporzagdkowanie terenu rozbiodrki,
- oznakowanie miejsca robdt i1 jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.
2. PN-S5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

3. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),

4. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw.
(Dz. U. Nr 112, poz. 1206),

5. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéw odpadéw
lub ich ilosci, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz
kategorii matych i $rednich przedsigbiorstw, ktére moga prowadzi¢ uproszczong
ewidencj¢ odpadow. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 . w sprawie listy rodzajow
odpaddw, ktore posiadacz odpadow moze przekazywaé osobom fizycznym Ilub
jednostkom organizacyjnym, nie bedacym przedsigbiorcami, do wykorzystania na ich
wlasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),
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7.

10.

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. © wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska,
ustawy o odpadach oraz 0 smianie nicktérych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),
Ustawa z dnia 11.05.2001 r. 0 obowiazkach przedsigbiorcow w zakresie gospodarowania
niektérymi odpadami oraz o oplacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63,
poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 1. 0 utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr
132, poz. 622),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr
47, poz. 401),
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D.02.00.00. ROBOTY ZIEMNE
D.02.01.01. Wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania iodbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urz¢du Gminy w Krupskim Mlynie.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej] STWIORB dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie
budowy drég i obejmujg wykonanie wykopéw pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych
zgodnie z Dokumentacja Projektows.

Zakres rob6t obejmuje:

- wykonanie wykopow pod projektowany chodnik w gruntach nieskalistych

Lokalizacja oraz gleboko$¢ wykopow zgodna z przekrojami poprzecznymi oraz tabelg robot
ziemnych.

zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadéw przemystowych, spehiajaca warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca
obcigzenia od srodkow transportowych i urzadzen na i w korpusie drogowym.

1.4.2. Glebokosé wykopu — réznica rzgdnej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi

wykopu.

1.4.3. Wykop plytki - wykop, ktdrego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.4. Wykop Sredni - wykop, ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.5. Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokos$¢ przekracza 3 m.

1.4.6. PodloZe nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod konstrukcjg

nawierzchni do glebokosci przemarzania.

1.4.7. Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu
budowli, w ktérej wiasciwosei gruntu maja wplyw na projektowanie, wykonanie i
eksploatacje budowli.

1.4.8. Skarpa — zewnetrzna umocniona boczna powicrzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i
nachyleniu dostosowanym do wiasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowan.

1.4.9. WskaZnik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczenie gruntu,

okreslona wg wzoru:

Is=pd/ pds.
w ktérym:
Is —wskaznik zageszczenia gruntu
pd - gestosé objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu (Mg/m?),
pds. - maksymalna gestos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoscei
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, shizaca do
oceny zaggszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12
(Mg/m?).
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1.4.10. Wskaznik roznoziarnisto§ci — wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntow,
okreslona wg wzoru:
U=dg/dio
w Kktérym:
U — wskaznik réznoziarnistosci
dw - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
dyo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.11. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujgca stan zageszcezenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
I, —wskaznik odksztatcenia gruntu
E,- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205,
E.- modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205

1.4.12. Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.13 jako grunt
skalisty

1.4.13. Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub spekany o nie przesunigtych blokach, ktorego probki
nie wykazuja zmian objetosci ani nie rozpadajg sig pod dziataniem wody destylowanej: majg
wytrzymatoéé na $ciskanie Re ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo
narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.14. Pozostate okreélenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace Robét

Og6lne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 . Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

- ochrony srodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ pod nadzorem geotechnicznym.

1.6 Wspdélny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zaméwienia podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.
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2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2. Ogolne zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw (zgodne z wymaganiami D 02.03.01 pkt. 2.2))
powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw lub
zasypek wykopow.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopéw niebedace nadmiarem objetosci
robdt ziemnych zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza plac budowy z
przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, wykonawca
Jest obowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntéw przydatnych ze zrodet wlasnych,
zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw powinny byé wywiezione przez Wykonawce
na odklad. Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw stanowig whasnosé Wykonawcy i
powinny by¢ wywiezione na sktadowisko odpadow. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na placu
budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatnoéé wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub
nadmiernej wilgotnosci.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, albo nie uwzgledni
zastrzezen dotyczacych materiatow o ograniczonej przydatnosci, to wszelkie takie czedci nasypow
zostang przez Wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane powtdrnic z materialéw o
odpowiednich wiasciwosciach.

Materiat wystgpujacy w podiozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podioze
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukeji nawierzchni podatnych i polsztywnych
powinien charakteryzowa¢ sie grupg nosnosci G1. Podloze nawierzchni zaklasyfikowane do inne;j
grupy nosnosci, zostanie doprowadzone do grupy nosnosci G1 w oparciu o zasady zamieszczone w
Dokumentacji Projektowej oraz warunki wykonania robét zamieszczone w odpowiednich
STWIiORB.

2.3. Podzial gruntéow
Podzial gruntéw pod wzglgedem wysadzinowosci podaje tabela 1.

Tabela 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205
P WyszezegdlnienlJednostk |Grupy gruntéw

ie wlasciwoscei i
I [Rodzaj gruntu

niewysadzinowe
ruMosz
niegliniasty
ZWIr

pospdtka

piasek gruby
piasek sredni
piasek drobny

watpliwe

piasek pylasty
zwietrzelina
gliniasta
rumosz gliniasty
zwir gliniasty
pospoika
gliniasta

wysadzinowe

mato wysadzinowe

glina piaszczysta zwiegzla,
glina zwigzla, glina
pylasta zwigzla

if, it piaszczysty, it pylasty
bardzo wysadzinowe
piasek gliniasty

pyl, pyt piaszczysty

glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
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it warwowy

2 |Zawartos¢

czagstek

< (0,075 mm %o <15 od 15 do 30 > 30

< 0,02 mm <3 od 3 do 10 > 10
3 |Kapilarnosé

bierna Hkb m < 1,0 > 1,0 > 1,0
4 |Wskaznik

piaskowy WP 2 35 od 25 do 35 <25

Wykonawca ma obowigzek wykonywania biezgcej kontroli i oceny warunkow gruntowych w
trakcie wykonywania wykopéw celem potwierdzenia ich przydatnosci do budowy nasypdw zgodnie
z STWIORB D 02.03.01 pkt, 2.2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu zaréwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak
tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania. Sprzgt uzywany w robotach
ziemnych powinien by¢ zgodny z PTIOR Wykonawcy i uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.

3.2. Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazac si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
itp'))

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

- sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

= innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.+
Wybér $rodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosei, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa zarébwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim.
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— wskaznika zaggszcezenia s,

- modutu odksztalcania E-,

albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera.

Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu
gruntu (Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu oraz maksymalnej
gestosci objgtosciowej (Pds) szkieletu gruntu okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-
88/B-04481.

Przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika odksztalcenia lo, wyznaczonego wg PN-S-02205 Zalacznik B,
rownego stosunkowl modutéw zaggszczenia wtornego E. do pierwotnego E, o wartosci tego
stosunku < 2,2.

Modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy
zastosowaniu plyty VSS o $rednicy 300 mm. Koncowe obcigzenie powinno wynosi¢ 0,25 MPa.
Obliczenie wynikdw wg wzoru:

_34p
" dAs

E D

w ktérym:
E — modut odksztalcenia
Ap — roéznica naciskow (MPa)
As — przyrost osiadan odpowiadajacy tej roznicy naciskéw (mm)
D — srednica plyty (mm)

Wymagane wartosci wskaznika zageszczenia Is w podiozu wykopow, zgodnie z normg PN-S-02205
podano w tabeli nr 2.

Tabela 2. Wymagane wartosci wskaznika zaggszczenia Is w wykopach (podtoze) — dla kategorii
gruntu Gl

Stiefi Minimalna wartos¢ I; dla:
korpusu kategoria ruchu KR 1, zjazdy, jezdnie
manewrowe

Na glebokosci 20 cm od

powierzchni robot ziemnych L&
Na glebokosci od 20 do 50
cm od powierzchni robét 0,97

ziemnych

Dla gruntow o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego
powinien by¢ nie mnigjszy niz 1,0 (przy wilgotnosci optymalnej -2%, +0%).

Tablica 3. Wartosci wtérnego moduhu odksztalcenia (E.) — dla kategorii gruntu G1
Minimalna warto$¢ Es dla:

Strefa korpusu kategoria ruchu KR 1, zjazdy, jezdnie
manewrowe
Powierzchnia robdt ziemnych 100

Na glebokosci 20 cm od powierzchni
robét ziemnych

80

Dla gruntow o kategorii innej niz G1 warto$¢ wtérnego modutu odksztatcenia (E-) na powierzchni
rob6t ziemnych nie powinna by¢ mniejsza niz 100 MPa.
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Liczba badan wskaznika zaggszczenia I, lub wtémego modulu odksztalcenia E; powinna byc¢
zgodna z tabela nr 4.

Na podstawie dokumentacji geotechnicznej w projekcie przewidziano wzmocnienie istniejgcego
podloza gruntowego poprzez wymiang wystgpujacych w podtozu nasypéw niekontrolowanych na
gleboko$¢ 1,50 m p.p.t. i zastgpienie ich gruntem nasypowym. Gorna warstwa wymienianego
gruntu (grubosci 25 cm) znajdujgca si¢ bezposrednio pod projektowana nawierzchnia jezdni badz
stanowisk postojowych powinna spetnia¢ warunek CBR>25%.

Jezeli grunty rodzime niespoiste (o kategorii G1) w podiozu wykonanego wykopu nie maja
wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia Is lub wtornego modutu odksztalcenia E,, to przed
utozeniem warstwy konstrukcji nawierzchni, podtoze nalezy dogescic.

Jezeli wymagane zageszczenie nie moze by¢ osiggnigte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow
rodzimych, to nalezy podjaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podioza, zgodnie z rozwigzaniem
zaproponowanym przez Wykonawcg, zaakceptowanym przez Inzyniera lub opisanym w
Specyfikacji uzyskujac wymagane wartosci wskaznika zageszczenia.

Ulepszenie gruntu podloza nalezy do obowiazku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania
wykopow.

Po wykonaniu robét podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podloze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca
zobowiazany jest do wymiany gruntu na giebokos¢ min. 0,5 m. Usunigty grunt nalezy zastgpic
gruntem spelniajagcym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nastgpifo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny
koszt.

5.2.8. Dokladno$é wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz —
2 cm + 10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze
przekracza¢ -2 cm,+ 0 cm

Szerokosé¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wigcej
niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci
wyrazonej tangensem kata. Maksymalne nierownosci na powierzchni skarp nie powinny
przekracza¢ — 2 cm + 10 cm przy pomiarze fatg 3-metrowa, albo powinny by¢ spetnione inne
wymagania dotyczace nierownosci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjs Projektowa i1 odpowiadac
wymaganiom okreslonym w tabeli 5. Szerokos¢ dna rowu nie moze roznic sic od wymiar6w
projektowanych o wiecej niz 5 ¢m, a poziom dna rowu nie moze dawac roznic wigkszych niz -2 i
+0 cm.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszeza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu
(nadkiadu) powyzej rzgdnych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienta do
ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig¢ po nim jedynie ruch maszyn pracujacych.
Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow, obcigza Wykonawcg.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,, Wymagania 0godlne”.
6.2. ZalozZenia ogélne

W czasie rob6t ziemnych Wykonawca powinien prowadzié systematycznie badania kontrolne i
dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywaé
w zakresie i z czgstotliwoscia gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot i
wymaganych niniejszg STWiORB 1 PZJ.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotéw odbioréw Robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Tabela 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych
Rodzaj pomiaru lub badania Minimalna czgstotliwo$é badan i pomiarow
Pomiar szerokosci korpusu ziemnego
Pomiar szerokosci dna rowow

Pomiar tasmg, szablonem, latg o dlugosci 3 m i
poziomicg lub niwelatorem, w odstepach, co 200 m na
prostych, w punktach gldéwnych tuku, co 100 m na
Pomiar réwnosci powierzchni korpusu  ftukach o R >100 m, co 50 m na tukach o R <100 m
oraz w miejscach, ktore budzg watpliwosci

LJJN'—‘LE‘

Pomiar pochylenia skarp

|~

Pomiar réwnosci skarp

6  Pomiar rzgdnych powierzchni korpusulPomiar niwelatorem, w odstepach, co 20 m na prostych
ziemnego 1 co

10 m na tukach

7 [Pomiar spadku podfuznego powicrzchnilPomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach, co 200 m|
korpusu lub dna rowu oraz w punktach watpliwych

8  |Badanic zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okre$la¢ dla kazdej utozonej
warstwy, lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m* warstwy

9  |Badanie nosnosci VSS Badanie nosnosci nalezy wykonaé na powierzchni
rob6t ziemnych, co najmniej raz na 2000 m®
powierzchni i w miejscach watpliwych wskazanych
przez Inzyniera

6.2. Sprawdzenie wykonania wykopoéw

W czasie kontroli szczegding uwage nalezy zwrdcié na:

a) odspajanie gruntéw w sposéb nie pogarszajgcy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania rob6t i po ich zakoficzeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),

€) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedhug wymagan okreslonych w pkt.5.2.7.
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6.3. Dokladno§¢é wykonania robot

Tabela 5. Doktadno$¢ wykonania budowli ziemnych:

Lp. (Czgs¢ budowli Jednostka Doktadnos¢
| |Podloze nawierzchni:
nieréwnosci powierzehni” cm +3
- pochylenie poprzeczne powierzchni Y +0,5
— niweleta powierzchni cm +0,-2
D [Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego
podioza): cm +5
T 0§ korpusu drogowego cm + 10
szeroko$¢ gornej powierzchni cm +3
nieréwnosci powierzchni” % 41
pochylenie poprzeczne gornej powierzchni cm 6, =2
niweleta gdrnej powierzchni % +1
pochylenie warstw gruntéw mato przepuszczalnych
3 |Skarpy:
- pochylenia 1:m % pochylenia + 10
- nierdéwnos¢ powierzchni pod warstwa ziemi urodzajnej cm -2.+10
— nierdwnosci gornej powierzchni ziemi urodzajnej”’ cm 45
4 Rowy:
- szerokosé cm +5
- rzedne profilu dna cm -2, +0

"' Nieréwnosci mierzone fata 3 m

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ., Wymagania ogélne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg Robét zwigzanych z robotami ziemnymi jest jeden metr szescienny (m?)
wykonania wykopu w gruntach nieskalistych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg.

8. Odbior Robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogblne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D.00.00.00 »Wymagania ogolne”.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie

wyniki badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaly sie zgodne z wymaganiami.

odcinka. Zestawienia powinny zawieraé daty badan i miejsca pobrania probek.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi dokumentacjg potwierdzajaca utylizacjg gruntéw z wykopow.

Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci
robét. Ponadto Wykonawca powinien przygotowac i przedstawic tabelarycznic zestawienie wartosci
wskaznika zageszezenia lub pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia dla catego odbieranego
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W przypadku niezgodnoscei, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIiORB D.00.00.00 ., Wymagania
ogdlne”.

9.2. Cena jednostkowa

Placi sig za metr szedcienny (m’) wykonanych wykopow W gruntach nicskalistych wraz z
transportem gruntu, na podstawie odbioru i oceny jakosci robot w oparciu 0 wyniki pomiarow 1
badan laboratoryjnych. Cena jednostkowa jest cend uéredniona dla zatozonego sposobu wykonania i
obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii 1 Organizacji Robot (wraz z projektem zabezpieczenia |
odwodnienia wykopow) oraz Programu Zapewnienia Jakoscel,

- roboty przygotowawcze,

- przekopy kontrolne,

- koszty nadzoru geotechnicznego,

_ zakup i dostarczenie materiatow,

_ zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajgcych z

- przyjetej technologii robét;

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu,

- profilowanie dna wykopu i skarp zgodnie 2 Dokumentacja Projektows,

- zageszczenie gruntu W wykopach,

. odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

. biezace utrzymanie W czystosci nawierzchni jezdni - usuwarnie zanieczyszczen nanoszonych
samochodami przewozacymi grunt,

- rekultywacja terenu odkladu i wysypiska (lub jego koszt),

- uporzgdkowanie terenu robot,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

. oznakowanie i zabezpieczenie robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntow.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.

4, PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7 BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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10.2. Inne dokumenty

1. Normy i materiaty wyszczegélnione w PN-S-02205

2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych

3.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych,
Jjakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.
4. Instrukcja badan podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
5. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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D.02.03.01. Wykonanie nasypow
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania { Odbioru Robdt Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Mlynie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych W punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte W niniejsze] STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nasypow pod projektowane drogi objgte opracowanicm zgodnie z Dokumentacjg
Projektow3.
Zakres rzeczowy obejmuje:

—wykonanie nasypow z gruntu pozyskanego Z wykopow
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana W gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemys}owych. spetniajaca warunki statecznosci 1 odwodnienia.

1.4.2. Korpus ziemny - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi

i skarpami FOWOW.

1.4.3. Wysoko$¢ nasypu - toznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych W osi

nasypu.

1 4.4 Nasyp niski - nasyp. ktorego wysokose jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5.Nasyp §redni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest sawarta w granicach od 1 do 3 m.

1 4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3Im.

|.4.7.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot

drogowych.

1.4.8. Wskaznik zageszezenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia grunty,

okre§lona wg WZoru:

I = Pu
pds
gdzie: Is- wskaznik zaggszczenia gruntu
3
pd - gestosc objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu, (Mg/m %

p - maksymalna gestosc objetosciowa gzkieletu gruntowego okre§lona W normalnej
ds

probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zaggszcezenia gruntu W
robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/8931-12, (Mg/m").
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1.4.9. Wskaznik réznoziarnistosci — wielko$é charakteryzujgca zaggszczalno$é gruntéw, okreslona

wg WZoru:
it Mg
d 10
gdzie: U — wskaznik roznoziarnistosei
d - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60 % gruntu, (mm),

60

d - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10 % gruntu, (mm).
10

1.4.10. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wiclko$é charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
[0 — wskaznik odksztalcenia gruntu

E} - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigZzeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205,
E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtornym obcigzeniu badanej warstwy

zgodnie z PN-S-02205

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z zamieszczonymi
w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne",

1.5.0géIne wymagania dotyczace Robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogélne™.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodno$é z Dokumentacja
Projektows, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robot budowlanych;

—zabezpieczenia interesu 0sdb trzecich;

—ochrony $rodowiska;

—warunkéw bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

—warunkéw organizacji ruchu;

—zabezpieczenia chodnikdw i jezdni,

podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogé6lne”.

Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ pod nadzorem geotechnicznym.

1.6 Wspélny Slownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamdwienia podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogodlne”.
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2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w STWiORB
D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2.2. Materialy do budowy nasypow i zasypek

Do budowy nasyp6w i zasypek uzyte beda grunty pozyskane z wykopow oraz dokopéw.

Dopuszcza si¢ wznoszenie nasypéw i zasypek wylacznie z gruntéw i materialéw przydatnych do
tego celu tzn. takich, ktdre spetniajg szczegdtowe wymagania okreslone ponizej i s3 zaakceptowane
przez Inzyniera. Akceptacja nastepuje na biezgco w czasie trwania robét ziemnych na podstawie
przedkiadanych przez Wykonawcg wynikéw badan laboratoryjnych.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni
zastrzezen dotyczacych materialéw o ograniczonej przydatnosei, to wszelkie takic czesci nasypow
zostang przez Wykonawce na jego koszt usunigte i wykonane powtdrnie z materialéw o
odpowiednich wiasciwosciach,

Na dolne warstwy nasypéw i zasypek ponizej strefy przemarzania nalezy zastosowaé:
-rozdrobnione grunty skaliste twarde oraz grunty kamieniste, zwietrzelinowe, rumosze i
otoczaki,

-zwiry 1 pospotki, rowniez gliniaste,
-piaski grubo, $rednio i drobnoziarniste, naturalne i tamane.

Na gbrne warstwy nasypow i zasypek w strefie przemarzania:
-zwiry 1 pospoiki,
-piaski grubo i srednioziamiste.

Wyzej wymienione grunty do gérnych i dolnych warstw nasypow i zasypek powinny spetniaé
wymagania:
-zawartos¢ czastek

< 0,075 mm [%] %15
< 0,02 mm [%] <3
-wskaznik piaskowy WP > 35

-wskaznik réznoziarnistosci
dla dolnych warstw U >3
dla gornych warstw U > 5
-zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych — barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
-wskaznik wodoprzepuszezalnosci ,,k” nie mniejszy niz 5 m/dobe (dla gérnych warstw)
-odchylenia od wilgotnosci optymalnej nic powinny przekraczaé + 2%,
-kapilarnos¢ bierna [m] = 1.0,
-wskaznik CBR = 30% (gorna warstwa nasypu grubosci 30 cm).
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3. SPRZET

3.1. Ogé6lne wymagania dotyczace sprz¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
3.2. Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na wiasciwosci gruntu zardwno w migjscach jego naturalnego zalegania, jak
tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania.

Do zaggszczania nasypow nalezy uzywac walce gladkie, walce wibracyjne lub ubijaki mechaniczne.
Dobér sprzetu zageszczajgcego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy. Uzywany
sprzet powinien uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Transport gruntu powinien odbywa¢ sig samochodami samowyladowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robdét

Ogolne zasady wykonania Robét podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogoblne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akeeptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bgdg wykonywane
roboty.

5.2. Wykonanie nasypow

5.2.1. Zasady ogolne

Przed przystgpieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okre§lone w Dokumentacji Projektowe;. Wykonawca przy uzyciu widocznych
palikow wyznaczy zarysy skarp nasypow zgodnie ze STWiORB. Przed przystgpieniem do
wykonywania nasypéw Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjete] warstwie humusu.

Nasypy winny byé wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktore
zostaty okreslone w Dokumentacji Projektowej z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci
okreslonych w niniejszej STWiIORB.

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rownomiernego osiadania nalezy przestrzegac
zasad:

—grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwiocznie wbudowany w nasyp;

—jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wigksze niz 1:5 nalezy dla
zabezpicczenia przed zsuwaniem si¢ nasypu, wykona¢ w zboczu stopnie w spadku gornej
powierzchni 4% £1% i szerokosci 1,0m;

—nasypy nalezy wykonywa¢ metodg warstwowg, z gruntow przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny byé wznoszone rownomiernie na catej szerokosci,
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—grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju
gruntu 1 sprzgtu uzywanego do zaggszczenia. Przystgpienie do ukladania kolejnej warstwy nasypu
moze nastgpi¢ dopiero po stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,

—grunty o réznych wilasciwo$ciach nalezy ukfadaé w oddzielnych warstwach o jednakowej grubosci
na calej szerokosci nasypu,

—gorne  warstwy nasypow o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykonaé¢ z gruntéw
niewysadzinowych, o wskazniku wodoprzepuszczalnosei ,.k™ nie mniejszym niz 5 m/dobe i
wskazniku r6znoziarnistosci U 2 5 (ponizej 50 cm w nasypie wskaznik réznoziarnisto$ci moze mieé
wartos¢ U= 3).

—styk dwoch przylegtych czgsci nasypu, zbudowany z réznorodnych gruntéw (styk nasypu starego
z nowym) wykonywac ze stopniami o wysokosci od 0,5 do 1,0 m i szerokosci do 1,0 m ze
spadkiem gornej powierzchni okoto 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy,

—skarpy wysokich nasypéw wykona¢ schodkowo tj. co 6 m wykonaé taras szerokosci 1,0 m o
spadku 4%.

5.2.2. Wykonywanie nasypow w okresie deszczdéw

Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntdw przewilgoconych, ktérych stan uniemozliwia osiggniecie
wymaganego wskaznika zaggszezenia. Wykonywanie nasypow nalezy przerwaé, jezeli wilgotno$é
gruntu przekracza warto$¢ dopuszczalng, tzn. w >wopt z dopuszczalng tolerancig.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenia przed jej
osuszeniem i powtdrnym zaggszczeniem nie wolno uktadaé nastepnej warstwy gruntu.

W okresie deszczowym nie wolno zostawiaé nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego.

5.2.3. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Nicdopuszczalne jest wykonywanie nasypéw w temperaturze, przy ktérej nie jest mozliwe
osiggnigcie w nasypie wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywaé gruntéw spoistych zamarznigtych lub gruntéw przemieszanych ze
sniegiem lub lodem. W czasie duzych opadow s$niegu wykonywanie nasypéw powinno by¢
przerwane. Przed wznowicniem robdt nalezy usunac $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.
Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu spoistego zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznieciem
zageszezac lub uktadaé na niej nastepnych warstw.,

5.3. Zageszczenie i no$no$§¢ gruntu

5.3.1. Zaggszczenie i no$nos¢ gruntu w podtozu nasypu
Zaggszczanie 1 no$nos¢ gruntu w podiozu nasypéw powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi
w normie PN-S-02205.

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia i wtérny modut odksztalcenia E
!

gruntow rodzimych, zalegajacych w gornej strefie podioza nasypu, do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu. Jezeli warto$¢ wskaznika zageszczenia i E jest mnicjsza niz okre§lona w

Tabeli 1, Wykonawca powinien doggsci¢ podtoze tak, aby powyzsze wymaganie zostato spelnione.
Jezeli wartos¢ wskaznika zaggszczenia okreslona w Tabeli 1 nie moZe byé osiagnicta przez
bezposrednie zaggszczenie podioza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia podioza,
umozliwiajgce uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia i wtérnego modutu.
Ulepszenie gruntu podioza nalezy do obowigzku Wykonawcy w ramach kosztéw wykonania
nasypow.

Wykonawca powinien uzywacé szczegélowych rozwigzan zawartych w Dokumentacji Projektowe;j i
STWiORB.
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Tabela 1 Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia [ dla podloza nasypéow do

5

glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu.

Minimalna wartos¢ I dla: Minimalna warto$¢ E dla:
Nasypy 4) - T .
wysokosci kategoria ruchu KR | kategoria ruchu kz;é%?“‘;g;hu kategoria ruchu
1, KR 2, zjazdy, KR 3 " ’ KR 3
zjazdy,
do2m 0,95 0,95
ponad 2 m 0,95 0,95 i 40

Alternatywnie jako kryterium oceny dobrego zaggszczenia gruntu stosuje si¢ pordwnanie wartosci
modutow odksztalcenia, gdzie wartos¢ stosunku modulu wtérnego do pierwotnego modutu
odksztalcenia, okreslonych zgodnie z normg PN-S-02205 Zatagcznik B, nie powinna by¢ wigksza od
2.2. Natomiast no$no$é okresla si¢ modutem wtérnym.

Czestotliwo$¢ badan wskaznika zaggszczenia Is 1 wtérmego modutu odksztatcenia E’ podano w

D.02.01.01.

5.3.2. Zageszczenie gruntu w nasypie

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujgcych warunkow.

Rozlozone warstwy gruntu nalezy zaggszczac od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Gruboéé warstwy zaggszczonej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspotczynnika
spulchnienia gruntu oraz zalozonej grubo$ci warstwy po osiggnigciu wymaganego zaggszezenia.
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne zageszczenie gruntéw w celu okredlenia grubosci
warstw i liczby przej$¢ sprzetu zaggszczajacego. Odcinek probny dla sprawdzenia zaggszczenia
gruntu powinien by¢ wykonany na terenie oczyszczonym z gleby. Wtasciwe roboty moga by¢
prowadzone dopiero po zatwierdzeniu wynikéw badan przez Inzyniera.

Wykonawca zaproponuje typ sprzetu do zaggszczania nasypdw w rejonie obiektow i uzyska
akceptacj¢ Inzyniera.

Wymagane wskazniki zagg¢szczenia zawarto w tabeli nr 2.

Tabela 2 Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia gruntu Is oraz modutu wtornego E w
nasypach
Minimalna wartos¢ 1 dla: Mmlmal’na Wiltthos modu
g wtornego E dla:
Strefa nasypu kategoria »
ruchu KR 1, | kategoria ruchu kalzegolmlt{rl;lczhu kategoria ruchu
KR 2 KR 3 z'a:z d KR 3
zjazdy, waey
Gorna warstwa o grubosci 1.0 1,00 100 120
20 cm
Nizej lezace  warstwy
nasypu do glebokosei od
powierzchni robot 0,97 1,00 60 100
ziemnych;
1,2m
Warstwy nasypu od 0,95 0,97 40 40
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powierzchni robot
ziemnych ponizej:
1,2m

Badanie zaggszczenia i no$nosci metodg ptyty VSS dla nasypéw — alternatywnie.

W przypadku, gdy zageszczenie istniejacego nasypu nie spelnia powyzszych wymagan nalezy
usung¢ grunt do polowy glgbokosci. Nastepnie odkryty nasyp nalezy doggscié do wymaganych
wartosci Is 1 ponownie zasypa¢ warstwami, po kolei zageszczanymi zgodnie z tabelg nr 2.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mieé wskaznik
zageszezenia Is > 0,95,

Z zaggszczania gruntu na skarpach mozna zrezygnowaé pod warunkiem ukladania warstw nasypu z
poszerzeniem, o co najmniej 0,50 m, a nastepnie zebrania tego nadktadu.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca
powinien spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtérnie zagescic.
Jezeli powtérne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia
Wykonawca usunie warstwe 1 wbuduje nowy material.

5.3.3. Wilgotnosc zageszezanego gruntu
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zaggszczania powinna byé dostosowana do metody
zaggszezania 1 rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwoéé zageszezenia
gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu no$nosci. W przypadku zageszczania
walcami statycznymi wilgotno§¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczone] wg proby
normalnej metoda I wg PN-B-04481,
Odchylenia od wilgotno$ci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastgpujacych wartosei:

- w gruntach niespoistych + 2%,
W przypadku uzycia sprzgtu wibracyjnego zalecana jest wilgomos¢é mniejsza od optymalne;j,
ustalona na odcinku prébnym. Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczania jest
wigksza od wilgotnodci optymalnej o wartos¢ wigkszg od podanych odchylen, to grunt nalezy
osuszy¢ w sposob naturalny lub przez zastosowanie dodatku spoiw. Gdy wilgotno$é gruntu jest
mniejsza, to zaleca si¢ jej zwigkszenie przez spryskiwanie woda. Sprawdzenie wilgotno$ci gruntu
nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.
W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnoé¢ mniejsza od optymalnej,
ustalona na odcinku prébnym.
Po wykonaniu robét podioze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpicczenia podioza przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca
zobowigzany jest do wymiany gruntu na glebokos¢ min. 0,5 m. Usuniety grunt nalezy zastgpic
gruntem spetniajgcym wymagania D 02.03.01.
Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny
koszt.

5.4. Dokladno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw obowigzujg nastepujace wymagania:

Ostateczna szerokos¢ nasypu nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 em
a krawedzie korony nie powinny odbiegaé od projektowanej geometrii.

Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé -2 cm+0
cm. Pochylenie skarp nasypu nie moze rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego
wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgbokosé lokalnych wklgénieé na powierzchni
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skarp nie moze przekracza¢ 10 cm przy pomiarze fatg 3 m.

Z profilowanej powierzchni skarp nalezy usung¢ kamienie wigksze niz 80 mm.
Pochylenie poprzeczne gornej powierzchni nasypu z tolerancjg + 1%,

Ponizej przedstawiono w formie tabelarycznej wymagania dla nasypow.

Tabela Nr 3 Dokladnoé¢ wykonania nasypow:

LipiGzghe budawii Jednostka Doktadnos¢
| |Podloze nawierzchni:
- nieréwnosci powierzchni ) c(;m +3
- pochylenie poprzeczne powierzchni % +0.,5
- niweleta powierzchni R <250
2 |Korpus ziemny (jezeli bedzie na mim warstwa
ulepszonego
podtoza): cm +10
- 0§ korpusu drogowego cm +10
- szerokos¢ gémej powierzchni cm +4
- nieréwnosci powierzchni® % +]
- pochylenie poprzeczne gornej powierzchni cm -2;:+0
- niweleta gdrnej powierzchni % +]
- pochylenie warstw gruntéw mato
przepuszczalnych
3 |Skarpy:
- pochylenia | m % pochylenia +10
- nierdwnos$¢ powierzchni pod warstwg ziemi cm +10
urodzajnej cm +10
- nieréwnodci  gémej  powierzchni  ziemi
x
urodzajnej )
4 |Rowy:
- szerokos¢ cm 3
- rz¢dne profilu dna cm -2, +0
ki Nierawnodei mierzane data 3 m

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania ogélne".
6.2. Zalozenia ogoélne

W czasie robét ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i
dostarczac kopie ich wynikéw do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac
w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot i
wymaganych niniejszg STWiORB i PZ].
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robét nalezy wpisywac do:
-dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,
-protokotdéw odbiorow robot zanikajgcych lub ulegajacych zakryciu.
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych podano w STWiORB
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D 02.01.01.
6.3. Sprawdzenie wykonania nasypow

W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrécié na:
a)badania przydatnosci gruntdw do budowy nasypéw,
b)badania prawidlowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
c¢)badania zaggszczenia nasypu,
d)pomiary ksztattu nasypu.

6.3.1. Badania przydatnosci gruntéw do budowy nasypéw

Powinny by¢ przeprowadzone na prébkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do
wbudowania w korpus ziemny, pochodzgcej z nowego zrédta. W kazdym badaniu nalezy okresli¢:
—sktad granulometryczny, wg PN-B-04481,

—zawartos¢ czgsci organicznych, metodg chemiczng przez utlenianie za pomocg dwuchromianu
potasu,

—wilgotno$¢ naturalng, wg PN-B-04481,

—wilgotnos¢ optymalng i maksymalng gestos$é objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481,
—kapilarno$¢ bierng, wg PN-B-04493,

—wskaznik piaskowy gruntu wg PN-EN 933-8,

—wskaznik filtracji wg BN-76/8950-03,

—wskaznik rdznoziarnistosci,

6.3.2. Badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw

Polegaja na sprawdzeniu:
a)prawidtowosci rozmieszezenia gruntow o réznych wiasciwosciach w nasypie,
B)odwodnienia kazdej warstwy,
x)przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntéw w okresie deszezéw i mrozow.

6.3.3. Badania zageszczenia nasypu

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgodnosci wartoéci wskaznika zageszczenia Is z
wartosciami okre§lonymi w pkt 5.3.

Wyniki kontroli nalezy wpisywaé do dokumentéw kontrolnych. Prawidlowosé zageszczenia
konkretnej warstwy nasypu lub podioza pod nasypem powinna byé potwierdzona przez Inzyniera
wpisem w Dzienniku Budowy.

6.3.4. Pomiary ksztattu nasypu

Obejmujg kontrole:

—prawidlowosci wykonania skarp poprzez skontrolowanie zgodnosci w wymaganiami dotyczacymi
pochylen i doktadnosci wykonania skarp,

—szerokosci korony korpusu poprzez poréwnanie szerokoéci korony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy gruntu z szeroko$cig wynikajacg z wymiaréw geometrycznych korpusu
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

6.4. Dokladno$¢ wykonania robét
Doktadnos$¢ wykonania robot podano w STWiORB D.02.01.01.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Og6lne zasady obmiaru Robét podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogélne”,

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg wykonanych Robdt jest jeden metr szescienny (m3) formowania 1 zageszczania
nasypu z gruntu pozyskanego z wykopow zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Objetosé¢ nasypéw bedzie mierzona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z zatwierdzonych
przez Inzyniera przekrojéw poprzecznych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogélne".
8.2. Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg i STWIORB, jezeli wszystkie
badania i pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Przy odbiorze sprawdza si¢ pochylenie poboczy i nachylenie skarp.

Pomiary w czasie odbioru powinny by¢ przeprowadzone przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera
na zasadach okre$lonych w STWIORB D.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne” dla robét zanikajacych i
ulegajacych zakryciu.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania
0golne".

9.2. Cena jednostkowa

Placi sie za metr sze$cienny (m3) wykonanych nasypéw wraz z transportem gruntu, na podstawie
odbioru i oceny jakosci Robét w oparciu o wyniki pomiaréw i badan laboratoryjnych. Cena
jednostkowa jest ceng usredniong dla zalozonego sposobu wykonania i obejmuje:

—opracowanic Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
—roboty przygotowawcze,

—zakup i dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow,

—prace pomiarowe,
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—zaggszczenie podioza pod nasyp,

—wykonanie nasypow z gruntu uzyskanego z wykopow,

—wykonanie nasyp6éw z gruntu pozyskanego z dokopu,

—zatadunek i dowdz gruntu do miejsca wbudowania,

—wbudowanie i zaggszczenie gruntu dla nasypow,

—profilowanie powierzchni skarp nasypow,

—przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i1 badan laboratoryjnych,
—oznakowanie i zabezpieczenie robét i jego utrzymanie,

—wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypéw podczas prowadzenia robot,
—biezgce utrzymanie w czysto§ci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczef nanoszonych
samochodami przewozgcymi grunt,

—-wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

2. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

3. PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar.

4. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.

5. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

6. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.

7. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarmosci biernej.

8. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

9. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

11. BN-88/8936-02 Drogi samochodowe. Odprowadzenie woéd opadowych z drogi.
Warunki techniczne wykonania i odbioru.

12.BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspotczynnika filtracji gruntow

sypkich na podstawie uziarnienia i porowatosci.
10.2. Inne dokumenty

1. Normy 1 materiaty wyszczegdlnione w PN-S-02205.

2. Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych

3. Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978,

4. Instrukeja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
5. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych,
Jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

VI4 PONS Piow Legomski 61



HYKONANIE NASYPOIW D.02.03.01.

114 PONS Piowr Legomski 62



PROFILOWANIE [ ZAGESZCZENIE PODLEOZA POD WARSTWY KONSTRUKCY.JN D.04.01.02

D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.02. Profilowanie i zageszczenie podloza pod warstwy konstrukcyjne

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Miynie.

1.2.Zakres stosowania STWiORB
STWiIORB stanowig cz¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu 1 wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres Robdét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonaniem profilowania 1 zaggszczenia podioza w zakresie ustalonym w Dokumentacii
Projektowe;.

Zakres rzeczowy obejmuje:

- profilowanie i zageszczenie podioza chodnikéw,

- profilowanie i zageszczenie podtoza jezdni,

- profilowanie i zaggszezenie podloza miejsc postojowych,

zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4.0kreSlenia podstawowe
Okreslenia podane w ninicjszej STWIORB s3 zgodne z obowigzujagcymi Polskimi Normami
podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5.0goélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robdt podane w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnosé z
Dokumentacjg Projektows, Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inzynicra.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robot budowlanych;

-zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

—ochrony §rodowiska;

-warunkow bezpieczenstwa pracy;

~zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

~warunkOow organizacji ruchu;

—zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.6.Wspélny stlownik zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspblnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamdwienia podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
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2.MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB
D.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2.2.Rodzaje materialow
Materialy nie wysigpuja.

3.SPRZET

3.1.0gdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne™.

3.2.Sprzet do wykonania robét

Caly sprzet budowlany, maszyny, urzgdzenia i narzgdzia powinny by¢ w dobrym stanie,
zapewniajacym uzyskanie odpowiedniej jakosci robot, w szczegélnosci stosowany sprzgt nie moze
spowodowaé niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

Sprzet budowlany powinien odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w
PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inzyniera, lub w przypadku braku
takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprzet powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym.

Wykonawca powinien réwniez dysponowac sprawnym sprzgtem rezerwowym, umozliwiajgcym
prowadzenie robot w przypadku awarii sprz¢tu podstawowego.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot,

4. Transport

4.1.0go6lne wymagania dotyczgce transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

4.2 Transport materialéw

Grunt odspojony przy wykonywaniu podloza nalezy przewozi¢ w sposob uniemozliwiajgcy
wysypywanie si¢ przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach samochoddéw
na drogi dojazdowe.

W wypadku wystapienia zanieczyszczania drég dojazdowych przewozonym materialem
Wykonaweca podejmie $rodki w celu uprzgtnigcia materialu oraz uniemozliwienia dalszego
zanieczyszczania drog lub poniesie koszty tych czynnosci wykonanych przez odpowiednie stuzby
lub innych Wykonawcow wskazanych przez Inzyniera.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne warunki wykonywania Robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogélne”.

Wykonawea przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.
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5.2.Zasady ogélne

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania profilowania i zaggszczenia podioza bezposrednio
przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystgpienie do wykonania profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywacé si¢ ruch budowlany, niezwiazany
bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.

5.3.Profilowanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podloze powinno byé oczyszeczone z wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usungé bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzg¢dne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca
sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzgdne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$é
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajgcy wymagania obowigzujace
dla gornej strefy korpusu, w ilo§ci koniecznej do wuzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych 1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wymaganego wskaznika zageszezenia podanego w tablicy
1

Tablica 1. Minimalne wartosci zageszczania podtoza (1 ) dla gruntow Gl.

s
Minimalna warto$¢ [ dla:

s

Strefa korpusu kategoria ruchu
KR 1

chodniki, zjazdy, jezdnie manewrowe
Goérna warstwa o grubosci 20cm 1,00
Na glgbokosci od 20 do 50cm od powierzchni
; 0,97
odloza

Dla poboczy wskaznik zaggszczenia nie moze by¢ mniejszy niz Is> 1,00.

Dla kontroli no$nosci podioza nasypéw nalezy stosowaé procedur¢ badawczg wg PN-S-
02205:1998, zal. B. Za zgodg Inzyniera mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen,
majgcych mozliwos¢ wyznaczania wskaznika zageszczenia i modutu wtérmego E .

2
Dla kontroli na podstawie poréwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztalcenia, wymagania
dla podtoza nasypow sg nastgpujace:

- dla gruntéw sypkich Io £2.2,

Wartoé¢ modutu wtérnego powinna speiniaé wymagania zawarte w PN-S-02205:1998 zgodnie z
tabelg 2.

Tablica 2. Wartosci wtornego modutu odksztatcenia (E ) dla gruntéw G1.
2

Strefa korpusu Minimalna wartos¢ E dla:
2
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kategoria ruchu KR 1, zjazdy, jezdnie
Manewrowe
Powierzchnia robdt ziemnych 100

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gomej warstwy gruntu rodzimego
powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnosci optymalnej -2%, +0%).
Wilgotnos¢ technologiczna gruntu w czasie jego zaggszczania powinna by¢ dostosowana do metody
zageszezania i rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwos¢ zaggszezenia
gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nos$nosci. W przypadku zaggszczania
walcami statycznymi wilgotno$¢é powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby
normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastgpujgcych wartosci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato i $rednio spoistych + 0%, - 2%.

5.4.Utrzymanie wyprofilowanego i zagg¢szczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastgpi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w
inny sposdb zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podioze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca zobowiazany jest do wymiany gruntu na glgbokos¢
min. 0,5 m. Usuniety grunt nalezy zastapi¢ gruntem spetiajacym wymagania D 02.03.01.

Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wlasny
koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0g6Ine zasady kontroli jakosci robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2.Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych zaggszczenia

wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robét przy wykonaniu profilowania i

zageszezenia podioza.
Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw | Minimalna czgstotliwos¢ badan 1 pomiarow
1 Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
5 BownolEpodkizin co 20 m na kazdym pasie ruchu lub pasie
poszerzenia
3 Rownosé poprzeczna 10 razy na 1 km
4 ) 10 razy na 1 km
Spadki porzeczne *
5 Rzedne wysoko$ciowe co 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 ) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach
Uksztaltowanie osi w planie *
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Zageszcezenie,  wilgotnoé¢  gruntu |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej,
7 podioza 2
lecz nie rzadziej niz raz na 600 m

)

* Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gléwnych tukéw poziomych
uwaga: na zjazdach badania wykonaé wg zalecen Inzyniera

6.2.2. Szeroko$¢ profilowanego podloza
Szerokos¢ profilowanego podtoza nie moze roznic¢ si¢ od szerokosci projektowane; wigeej niz +10
cmi -5 cm.

6.2.3. Rownos¢ profilowanego podloza

Roéwnosé podiuzng profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrows latg zgodnie z normg BN-
68/8931-04.

Rownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg, a dla poszerzen latg dostosowang do
szerokosci koryta.

Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podloza powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowg z
tolerancja + 0,5 %.

6.2.5. Rzedne wysokoSciowe
Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi wyprofilowanego podloza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac -2 cm, +0 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5 cm.

6.2.7. Zageszczenie podloza
Wskaznik zaggszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien byé
mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanic warto$ci modutéw odksztatcenia,
to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normag
PN-§-02205:1998, zal. B. nie powinna by¢ wicksza od:
- dla gruntéw sypkich Io < 2,2,
- dla gruntéw spoistych lo < 2,0,

Wartos¢ modutu wtérnego powinna spelnia¢ wymagania zawarte w STWiORB.
Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna byé dostosowana do metody
zaggszczania 1 rodzaju stosowanego sprzgtu. Decydujacym kryterium jest mozliwosé zageszezenia
gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zageszczania
walcami statycznymi wilgotnos¢ powinna by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby
normalnej metodg | wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekraczaé nastepujacych wartoscei:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato 1 $rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zaggszczenia nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch
punktach, wybranych losowo na kazdej dzialce roboczej. Zageszczenie nalezy kontrolowaé na
podstawie normalnej proby Proctora, wedlug PN-88/B-04481 (metoda I).
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Wilgotno§¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ przynajmnie] dwukrotnie na kazdej dzialce
roboczej.

6.3.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podloza
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robét
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

7.2.Jednostka obmiarowa

2
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m ) wyprofilowanego 1 zaggszczonego podioza wraz
z wszystkimi robotami towarzyszacymi podtoza z Dokumentacja Projektows.

3.ODBIOR ROBOT

8.1.0go6lne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWIiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2.Sposéb odbioru robot

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i
przeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogow podanych w punkcie 6.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wilasny
koszt.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g6lne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania okreslajgce podstawg platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

2
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m ) wyprofilowanego 1 zaggszczonego podioza po dokonaniu
odbioru rob6t wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
—opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakoscli,
—dostarczenie niezbgdnego sprzetu,
—zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot lub
wynikajgcych z przyjgtej technologii robot,
—profilowanie podioza,
—zageszczenie podioza,
—zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,
—ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopow,
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—0dwoz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacja,

—uporzgdkowanie terenu robot; wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na
miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

—wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiardw, prob 1 sprawdzen,

—wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

—oznakowanie robét i jego utrzymanie.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnoéci

3. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i ata
4. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

3. PN-§-02205:1998 Drogi samochodowe, Roboty ziemne. Wymagania i badania.

10.2.Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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D.04.04.02. Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
1. WSTEP

L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Mlynie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkeie 1.1,

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia Robot zwigzanych z

wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Zakres rzeczowy obejmuje:

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu
0/31,5 mm i grubosci 15 ¢cm — chodniki,

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznic o uziarnieniu
0/31,5 mm i grubosci 20 cm — jezdnia,

— Wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu
0/31,5 mm i grubosci 20 cm — miejsca postojowe,

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/63
mm i grubosci 20 cm — jezdnia,

— wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o uziarnieniu 0/63
mm i grubosci 20 cm — miejsca postojowe,

zgodnie z Dokumentacija Projektowg

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka niezwiazana — ziarnisty material. zazwyczaj o okreslonym skladzie ziarmowym (od

d=0 do D), ktéry jest stosowany do wykonania ulepszonego podioza gruntowego oraz warstw

konstrukcji nawierzchni drog.

Mieszanka niezwiazana moze by¢ wytworzona z kruszyw naturalnych, sztucznych, z recyklingu lub

mieszaniny tych kruszyw o okreslonych proporcjach.

1.4.2. Podbudowa — dolna czgs¢ konstrukeji nawierzchni drég stuzaca do przenoszenia obcigzen z

ruchu na podtoze. Podbudowa moze skladaé si¢ z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwie

warstwy mogg by¢ wykonywane w kilku warstwach technologicznych.

1.4.3. Nawierzchnia z kruszywa niezwigzanego — nawierzchnia drogowa, ktorej wierzchnia warstwa,

poddawana bezposredniemu oddzialywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych, wykonana jest z

mieszanki kruszywa niezwigzanych o uziamieniu cigglym,

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowiazujgcymi,
odpowiednimi normami i z definicjami  zamieszczonymi w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania ogdlne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robhét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 »Wymagania Ogélne”.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
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Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robdt budowlanych;
— zabezpieczenia interesu osob trzecich;
— ochrony srodowiska;
— warunkdéw bezpieczenstwa pracy;
— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkéw organizacji ruchu;
— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne™.

1.6 Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zaméwienia podano w STWiORB DM 00.00.00 ., Wymagania Qgolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM
00.00.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zZrédet uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera.

Mieszanki kruszywa powinny byé tak produkowane i sktadowane, aby mialy jednakowe wlasciwosel 1
spelnialy wymagania podane w tablicy 6. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny byc
jednorodnie wymieszane i charakteryzowac sig rdwnomierng wilgotnoscia.

Zawartos¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zageszczania, okreslona wedtug
PN-EN 13286-2, powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 6.

2.3. WiasciwoSci kruszywa
Nalezy zastosowa¢ kruszywa spelniajace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa do mieszanek niezwigzanych

Wymagane wlasciwosci kruszywa do
mieszanek niezwigzanych
(kategorie wedtug PN-EN 13242)

Punkt w podbudt?wa podbudowa zasadnicza o
e pomocnicza Odniesienie do
PN-EN Wiasciwose KR 1, wjazd awaryjny, tablicy
13242 droga technologiczna, | w PN-EN 13242
KR 3, chodnik, ciagi pieszo
TOWErOwe, Wyspy,
poszerzenie, zjazdy,
drogi dojazdowe
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4.3.1

Uziamienie wg PN-
EN 933-1, kategoria
nie nizsza niz

G¢85/15
Gi85
GA85

G¢80/20,
G180,
Ga75

Tablica 2

4.3.2

Ogolne granice i
tolerancje uziarnienia
kruszywa grubego na
sitach posrednich wg

PN-EN 933-1

GTeNR

GTc20/15

Tablica 3

433

Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa
drobnego i kruszywa o
cigglym uziarnieniu
wg PN-EN 933-]

GTiNR,
GTANR

GTr10,
GTA20

Tablica 4

44

Ksztatt kruszywa
grubego wg PN-EN
933-4
a) maksymalne
wartosci wskaznika
plaskosci

FINI{

Fls

Tablica 5

Iub
b) maksymalne
wartosci wskaznika
ksztattu

Shr

$lks

Tablica 6

4.5

Kategorie
procentowych
zawartosci ziaren o
powierzchni
przekruszonej lub
famanych oraz ziaren
calkowicie
zaokraglonych w
kruszywie grubym weg.
PN-EN 933-5

C;\'-R.r'_*{)

Con

Tablica 7

4.6

Zawartos¢ pylow wg
PN-EN 933-1
a) w kruszywie
grubym*

f[)ekiamu-mm

ﬁ)uk larowana

Tablica 8

b) w kruszywie
drobnym*

&

ﬁ Jeklarwa

fDek!m'm\';msl

Tablica 8

4.7

Jakos¢ pytow

Wtasciwos¢ niebadana na pojedynczych
frakcjach, a tylko mieszankach wg. 2.4, 2.5

oraz 2.6

3.2

Odpomosé na
rozdrabnianie wg PN-
EN 1097-2, kategoria

nie wyzsza niz:

LAs

LAy

Tablica 9
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53 scieranie kruszywa
' grubego wg PN-EN

Odpornosé na

1097-1

MDE Deklarowana

MD E Deklarowana

Tablica 11

Gestosé wg PN-EN
54 1097-6, rozdziat 7, 8

albo 9

Deklarowana

Deklarowana

Na
EN

St
8

sigkliwo$¢ wg PN-
1097-6, rozdziat 7,

od frakeji)

albo 9 (zaleznosci WA 2¥%*

WenNR

WeaNR
WA_'142* &k

6.2

Siarczany
rozpuszczalne w
kwasie

ASxr

ASxr

Tablica 12

6.3

wg PN-EN 1744-1
Catkowita zawartos¢

siarki wg PN-EN
1744-1

SNR

SNR

Tablica 13

6421 |

Stalod¢ objetosci zuzla

EN 1744-1, rozdzial

alowniczego wg PN-

19.3

Vs

Vs

Tablica 14

6.4.2.2

Rozpad krzemianowy

kawalkowym wg PN-

w zuzlu
wielkopiecowym

EN 1744-1,p.19.1

Brak rozpadu

Brak rozpadu

6.4.2.3

Rozpad zelazawy w
zuzlu
wielkopiecowym
kawaltkowym wg PN-
EN 1744-1,p. 19.2

Brak rozpadu

Brak rozpadu

6.4.3

Sktadniki
rozpuszczalne w
wodzie wg PN-EN
1744-3

Brak substancji szkodliwych w stosunku do $rodowiska wg

odrebnych przepisow

6.4.4

Zanieczyszczenia

Brak ciat obcych takich jak: drewno, szklo, plastik, mogacych

pogorszy¢ wyréb koncowy

7.2

Zgorzel stoneczna
bazaltu wg PN-EN
1367-3, wg PN-EN

1097-2

SBLa

SBLJ\
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Mrozoodpornosé na Sikagezlsfgolrée Skaty magmowe 1
7.3.3 | frakcji kruszywa 8/16 prz 4 . przeobrazone F4 Tablical8
wg PN-EN 1367-1 Skl onsiions Skaty osadowe F10
F10
Zatgezn g
K C Sktad materiatowy Diekliiviny Deklarowany -

*) Laczna zawartos¢ pylow w mieszance powinna si¢ miesci¢ w wybranych krzywych granicznych.
**)Do warstw podbudéw zasadniczych na drogach obcigzonych ruchem KRS5-KR6 dopuszcza si¢
Jedynie kruszywa charakteryzujace si¢ odpornoscia na rozdrabnianie LA < 35.

***) w przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzi¢ mrozoodpornos¢.

2.4. Wymagane wlasciwos$ci mieszanki niezwigzanej do podbudowy pomocniczej

2.4.1. Zawarto$¢ pyhu

Maksymalna zawartos¢ pytéw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do podbudowy pomocniczej
powinna speinia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 6. Zawarto$¢ pytéw nalezy oznaczaé
wedhug PN-EN 933-1,

W przypadku slabych kruszyw zawarto$¢ pytéw w mieszance kruszyw nalezy badaé i deklarowaé
po, pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora .Zawarto$é pylow w takiej mieszance Jpo
pigciokrotnym zaggszczeniu metoda Proctora, powinna réwniez spetnia¢ wymagania podane w
tabeli 6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pytléw < 0,063 mm w mieszankach
kruszyw do warstwy podbudowy pomocniczej.

2.4.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna speniaé
wymagania podane w tablicy 6. W przypadku slabych kruszyw decyduje zawarto§é nadziarna w
mieszance kruszyw po pieciokrotnym zageszezeniu metodg Proctora.

2.4.3. Uziarnienie

Okreslone wedlig PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw przeznaczonych do warstw
podbudowy pomocniczej powinny spetnia¢ wymagania przedstawione na rys. 1.

Jako wymagane obowigzuja tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

W przypadku slabych kruszyw uziamienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez badaé i deklarowaé,
po 5 krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod
wzgledem uziarnienia, jest spemione, jezeli uziarnienie mieszanki po pieciokrotnym zageszezeniu
metodg Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 1 i 2.
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy pomocnicze)
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Oprocz wymagan podanych na rysunku 1, wymaga sig aby 90% uziarnief mieszanek zbadanych w
ramach ZKP w okresie 6 miesiccy spetniato wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby
zapewnié jednorodnosc i cigglosé uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z
deklarowana przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i dostarczanej
mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng zawarto§¢ ziarmn stabych, wymaganie dotyczy
deklarowanego przez producenta uziamienia mieszanki po pigciokrotnym zaggszczeniu metoda
Proctora.

. Pordéwnanie z deklarowana przez producenta wartoscig (S)
Mieszanka . 4 '
rwiazana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
Rieawigzand. 05 1 2 4 | 56 | 8 | 112 ] 16 | 224 | 315
0/31,5 +5 +5 e +8 - +8 " 18 g >
0/63 - £5 £5 +7 - +8 - +8 - +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w
odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 2, ale powinna spetnia¢ takze wymagania cigglosci
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uziarnienia zawarte w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania wobec ciggloéci uziarnienia na sitach kontrolnych — r6znice w przesiewach
podezas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach
Mieszanka [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
12 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 | 8/16 . "1!22‘ 16/31/5
mi|ma| mi ma|/mi| ma|/mi ma| mi|ma|mi|mal|mi|mal|mil|max
0/31,5 Bl X% |0 X o0 [ X i | | no| % |10 |% 8| x| n .
411517 |20 - - [ 1025 ] - - [10]25] - - | - -
0/63 - - 14115 - -17120] - - 110 25| - - | 10| 25

2.4.4. Wrazliwo$¢ na mroéz, wodoprzepuszezalnoéé

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw pomocniczych powinny spetia¢ wymagania
wg tablicy 6.

Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy pomocniczej odnosnie
wrazliwosci na mréz (wskaznik SE), dotycza badania materiatu po pigciokrotnym zageszczeniu
metodg Proctora wedlug PN EN 13286-2.

Nie stawia sig wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczonej mieszanki niezwigzanej do
podbudowy pomocniczej.

2.4.5. Wskaznik CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy pomocniczej nalezy wykonaé na mieszance zaggszezonej
do wskaznika zaggszczenia IS=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢
wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy 6.

2.5. Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej do podbudowy zasadniczej

2.5.1. Zawartos¢ pylu

Maksymalna zawartos¢ pyléw < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy
podbudowy zasadniczej, powinna spehia¢ wymagania kategorii podanej w tablicy 6.

Zawarto$¢ pytéw nalezy oznaczaé wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pytéw w mieszance kruszyw nalezy réwniez bada¢ i
deklarowa¢, po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Zawartodé pytéw w takiej mieszance, po
pigciokrotnym zaggszezeniu metodg Proctora, powinna réwniez spetnia¢ wymagania podane w tablicy
6.

Nie okresla si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw
do warstwy podbudowy zasadnicze;j.

2.5.2. Zawarto$¢ nadziarna

Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$é nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spehiaé
wymagania podane w tablicy

6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawartodé nadziarna w mieszance kruszyw po
pigciokrotym zageszczeniu metodg Proctora.

2.5.3. Uziarnienie
Okreslone wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanck kruszyw, przeznaczonych do warstw
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podbudowy zasadnicze] musza speinia¢ wymagania przedstawione na rysunku 2.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy rowniez bada¢ i deklarowac, po 5
krotnym zageszczeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzglgdem
uziarnienia, jest spelnione, jezeli uziarnienie mieszanki po pieciokrotnym zaggszczeniu metoda
Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 3 14.

Jako wymagane obowiazujg tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

Rysunek 3. Uziamienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadnicze]
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Oprécz wymagan podanych na rysunku, wymaga sig aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w
ramach ZKP w okresie 6 miesiecy spetiato wymagania kategorii podanych w tablicach 4 i 5, aby
zapewnié jednorodnos¢ i cigglosé uziarnienia mieszanek.

Tablica 4. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — poréwnanie z
deklarowana przez producenta wartoscig (S). Wymagania dotyczg produkowanej i dostarczanej
mieszanki. Jedli mieszanka zawiera nadmierng zawartos¢ ziarn stabych, wymaganie dotyczy
deklarowanego przez producenta uziamienia mieszanki po pigciokrotnym zaggszczeniu metodg
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Proctora.
Mieszanka Poréwnanie z bdeklaro‘wmw( przez producente‘l} wartosceia (S)
— Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 224 | 31,5
0/31.5 +5 +5 +7 +8 % +8 - +8 - -
0/63 - +5 £5 &7 - +8 - +8 ” +8

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miescié¢ si¢ w
odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 4, ale powinna spetiaé takze wymagania ciggtosci
uziarnienia zawarte w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania wobec ciggtoéci uziarnienia na sitach kontrolnych — réznice w przesiewach
podczas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach,
o T— [roznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 ] 1'2;22’ 16/31/5
mi|ma|mi ma|mi| ma|/mi|ma|mi|/ma| mi|ma|mi| mal|mi|max
0/31,5 SENMETENESESETERE LN TR BE AR RE .
4 [ 1517 20| - = [ 1] 28 | = - | 10] 25| - - - -
0/63 - - | 4 115 - - 7120 - = 41|25 | ~ - 10| 25

2.5.4. Wrazliwo$¢ na mréz, wodoprzepuszezalno§é

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudéw zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania
tablicy 6.

Wymagania wobec mieszanck przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnognie
wrazliwosci na mréz (wskaznik SE), dotyczg badania materiaty po pigciokrotnym zageszczeniu
metodg Proctora wedhug PN EN 13286-2.

Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zaggszczone] mieszanki niezwigzanej do
podbudowy zasadniczej.

2.5.5. Wskaznik no$noéci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zageszczone;
metodg Proctora do wskaznika zaggszezenia IS=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie.
CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy 6.

2.6. Wymagane wiasciwosci mieszanki niezwigzanej do nawierzchni

2.6.1. Zawarto$¢ pylu

Okreslona wedlug PN EN 933-1 zawarto$¢ pyléw < 0,063 mm w mieszankach musi spetniaé
wymagania kategorii podanej w tablicy 6.

W przypadku stabych kruszyw zawartos¢ pyléw w mieszance kruszyw nalezy réwniez badac i
deklarowac, po 5 krotnym zageszczeniu metoda Proctora. Zawarto$é pylow w takiej mieszance, po
pigciokrotnym zaggszezeniu metodg Proctora, powinna réwniez spetia¢ wymagania podane w tablicy

6.
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2.6.2. Zawartos¢ nadziarna

Okreslona wedhig PN-EN 933-1 zawarto$¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spelniaé

wymagania podane w tablicy 6. W przypadku stabych kruszyw decyduje zawartos¢ nadziarna w
mieszance kruszyw po pigciokrotnym zaggszczeniu metodg Proctora.

2.6.3. Uziarnienie

Okreslenie wedlug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstwy
nawierzchni z kruszywa niezwigzanego powinno spehnia¢ wymagania podane na rysunku 3. Jako
wymagania maja znaczenie tylko podane na rysunkach wartosci liczbowe. W przypadku stabych
kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy réwniez bada¢ i deklarowac, po 5 krotnym
zageszcezeniu metodg Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzgledem uziarnienia,
jest spetnione, jezeli uziamienie mieszanki po pigciokrotnym zaggszezeniu metoda Proctora, miesci sig
w krzywych granicznych podanych na rysunku 51 6.

Rysunek 5. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do nawierzchni
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Rysunek 6. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/63 do nawierzchni
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spetnia¢ wymagania wg. tablicy 6.

Wymagania wobec wrazliwosci na mroz, mieszanek przeznaczonych do nawierzchni, dotycza badania
materiatu po pigciokrotnym zaggszezeniu metoda Proctora wg PN-EN 13286-2.

Nie stawia sie wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczone] mieszanki niezwigzanej do
nawierzchni z kruszywa niezwigzanego, o ile szezegotowe rozwigzania tego nie przewiduja,

2.6.5. Zawarto$¢ wody
Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiadaé wymaganej zawartosci wody w trakcic

wbudowywania i zaggszczania okreslonej wedlug PN-EN 13286-2. w granicach podanych w tablicy 6.

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Wymagane wlasciwosci mieszanki niezwigzanej ]
przeznaczonej do:
Rozdzia podbudgwy : podbudowy zasadni czej b kG
tw PN- o pomocniczej . : Odmesn.eme do
EN Wiasciwosé KR 1, wjazd awaryjny, droga tablicy
13285 technologiczna, chodnik, ciggi | w PN-EN 13285
KR 3, pieszo rowerowe, WYSpY,
poszerzenie, zjazdy, drogi
dojazdowe
431 | CEEmlenie miceanid | o 05315 0/63 Tablica 4
niezwigzanej
Maksymalna
4.3.2 zawartosc pylow: UF;; UF, Tablica 2
kategoria UF
Minimalna zawartosé
43.2 pytow: LFxr LFxr Tablica 3
kategoria LF
Zawarto$é, nadziarna: ; .
433 kategoria oC: OCyy OCy Tablica4i6
44, | Wymagania wobec rys. | rys. 2 Tablica 51 6
uziamienia
Wymagania wobec
Jednorodnosci
uziarnienia
442 | Poszczegolnych parti wg. tablicy 2 wg. tablicy 4 Tablica 7
- pordwnanie z
deklarowang przez
producenta wartodcia
(S)
Wymagania wobec
Jjednorodnosci
44.2 | uziamienia na sitach wg. tablicy 3 w. tablicy 5 Tablica 8
kontrolnych — rdznice
. W przesiewach J
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Wrazliwo$éé na mroz;
wskaznik piaskowy
SE®),
co najmniej

4.5 40 43 ;

Odpornosc na
rozdrabnianie
(dotyczy frakcji 10/14
- odsianej z mieszanki) LAy L Aus "
wg PN-EN 1097-1,
kategoria nie wyzsza
niz.

Odpornos¢ na
$cieranie (dotyczy
frakcji 10/14 odsianej
- oeefescas i) i B Deklarowana Deklarowana -
EN 1097-1, kategoria

MI)H

Mrozoodporno$é
(dotyczy frakeji
- kruszywa 8/16 F7 F, -
odsiane]j z mieszanki)
wg PN-EN 1367-1

Wartoé¢ CBR po
zageszezeniu do
wskaznika
zageszezenia [s=1,0 1
moczeniu w wodzie
96h, co najmnie]

Wodoprzepuszczalno$
¢ mieszankl w
warstwie odsgczajace
po zaggszczeniu Wg
4.5 metody Proctora do brak wymagan brak wymagan -
wskaznika
zageszezenia [s=1,0,
wspotezynnik filtracji,
co najmniej crv/s

Zawarto$¢ wody w
mieszance
zaggszczane],%o
(m/m), wilgotno$ci
optymalnej wg
metody Proctora

80— 100 80— 100 -

#) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pieciokrotnym
zageszczeniu metodg Proctora wg PN-EN 13286-2.

2.6. Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg spetniajaca wymagania PN-EN 1008.
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2.7. Kontrola jakosci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jakosci materialéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialéw na
reprezentatywnych probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami
okreslonymi w p.2.3.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogodlne".

3.2. Sprzet do wykonania robat
Do wykonania warstwy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy stosowac
nastgpujace rodzaje sprzetu:

a) mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wodg. Mieszarki powinny zapewnié¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o
wilgotnosci optymalne;j.

Wymaganie to jest zbgdne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy
jednorodnej mieszanki o wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci.

b) rowniarki lub uktadarki do roztozenia mieszanki. Za zgoda Inzyniera do rozktadania
mieszanki na drogach o ruchu mniejszym od KR3 mozna dopusci¢ spycharki.

¢) plyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne do zageszczania,

d) inny sprzgt zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczce transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne”.

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa moze odbywa¢ si¢ samochodami samowytadowczymi w sposéb zabezpieczajgcy
je przed zanieczyszczeniem, zmicszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem lub
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonywania Robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
roboty.

5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowe z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy ukiadaé na odpowiednio
przygotowanej warstwie odsaczajacej zgodnie z STWIORB D 04.02.01 lub odpowiednio
wyprofilowanym podtozu zgodnie z STWiORB D 04.01.02.

Dla pobocza nie jest wymagane wykonanie badan moduléw odksztatcen metoda VSS.

Jezeli podioze wykazuje jakiekolwick wady, to powinny by¢ one usuniete wg zasad zaakceptowanych
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przez Inzyniera.
Podbudowa powinna byé wytyczona w sposéb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacijg

Projektows lub wg zalecefi Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej STWIORB.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o scigle okreslonym uziamientu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaC w
mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na
koniecznosé zapewnienia jednorodnosci materialu nie dopuszeza sig wytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczeg6lnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu
wysychaniu.

5.4. Wbudowanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubo$é po zageszezeniu byla réwna grubosci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna
byé roztozona w sposéb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokosciowych.
W miejscach, gdzie widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymienié
kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach.

Przed zaggszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowa¢ do spadkéw poprzecznych
i pochyler podhuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy
wyréwnac lokalne zaglebienia za pomocg cigzkiego szablonu skrzynkowego lub spycharki.

5.5 Zageszezenie mieszanki

Podbudowe nalezy zageszczaé walcami ogumionymi, wibracyjnymi gtadkimi. W ostatniej fazie
zaggszczania nalezy sprawdzi¢ profil szablonem. Zageszezenie podbudowy nalezy wykonywaél
warstwami przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na catej szerokosci.

Wskaznik zaggszczenia nie powinien by¢ mniejszy od 1.0.

Zageszczenie kontroluje si¢ ptytg VSS przez sprawdzenie modutu odksztatcenia.

2) no$noéé¢ podbudowy po jej zaggszczeniu badana wg ..Instrukcja badan podloza gruntowego czes$¢
2” (badanie plyta VSS o érednicy 30 cm) powinna odpowiadac warunkom podanym w tabeli 7.

Tabela. 7 Wymagania dla nosnosci

Podbudowa z kruszywa o |Minimalny modut odksztatcenia mierzony plyta
wskazniku nos$nodci  was nie|o $rednicy 30 cm, MPa

mniejszym niz pierwsze obcigzenie, E, drugie obcigzenie, E;
60 (zjazdy, chodniki, wyspy, ciagi

pieszo rowerowe) 80 140

80 (drogi, przejazd, zatoki

autobusowe, stanowiska

postojowe, stanowiska obslugi 100 180
pojazdow)

Dla zakladanego obciazenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu
obciazenia
od 0,15¢::0,25 MPa, a koncowy nacisk 0,45 MPa.
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3 4P

BiBa= 3s*P

AP —réznica nacisku w MPa
AS — przyrost osiadan odpowiadajacy tej réznicy naciskéw w milimetrach
D — srednica ptyty w milimetrach

b) wskaznik zaggszczenia Io mierzony ptyta VSS zgodnie z zaleznoscia:
1,=-2
o El
powinien mie¢ warto$¢ nie wigkszg niz 2,2.
Zaggszczona nawierzchnia na poboczu z kruszywa nie powinna ulega¢ odksztatceniu przy najezdzaniu
kotami samochodu. Jako$é zageszezenia ocenia Inzynier.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce
robot.

6. Kontrola jako$ci Robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2. Badania przed rozpoczeciem robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania podbudowy i wyniki tych badan przedstawi¢ Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wlasciwosci kruszywa okreslone w pkt.2.3,

6.3. Badania w czasie robdét
Tablica 8. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

Lp. Wyszczegolnienie badan Czgstotliwosé badar

Minimalna liczba | Maksymalna

badan na dziennej | powierzchnia podbudowy
dzialce roboczej | przypadajaca na jedno

badanie (m?)

1 | Uziarnienie mieszanki

. : 2 600
2 | Wilgotno$¢ mieszanki
3 | Zagegszezenie warstwy 2 1000
4 |Badanie wilasciwosci kruszywa wg tab. 1,| dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
pkt. 2.2.2 kruszywa
5 | Zaggszczenie warstwy (dla poboczy) 2 300
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6.3.1. Uziarnienie mieszanki

Kontrola uziarnienia roztozonego kruszywa powinna by¢ przeprowadzana 2 razy na kazdej dziennej
dzialce roboczej za pomocg analizy sitowej. Probki nalezy pobicrac losowo z roztozonej warstwy,
przed jej zaggszczeniem.

6.3.2. Wilgotno$§¢ mieszanki
Wilgotnoéé kruszywa nalezy bada¢ wediug PN-EN 13286-2 z czestotliwoscia podang w pkt. 6.3.

6.3.3. Wiasciwosci kruszywa

Wiasciwoscei kruszywa obejmujace ocene wszystkich whasciwosci okreslonych w pkt. 2. nalezy ba-
da¢ dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan powinny by¢ po-
bierane losowo w obecnoéci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Tabela 9. Czestotliwosé oraz zakres pomiaréw wykonancj podbudowy

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
pomiarOw

1 | Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 |Réwnosé podhuzna w sposdb ciagly planografem albo co 20 m latg na kazdym
pasie ruchu

3 | Réwnosé poprzeczna 10 razy na 1 km

4 |Spadki poprzeczne®' 10 razy na 1 km

5 |Rzedne wysokosciowe co 10 m na odcinkach prostych i co 10 m na tukach; w osi

6 |Uksztalttowanie osi w planie*’ jezdni i na jej krawedziach

7 | Grubosé podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadzie;
niz raz na 400 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach giéwnych fukéw poziomych.

6.4.1. Szeroko$¢ podbudowy
Kontrola szerokosci podbudowy i jej obramowania polega na bezpodrednich pomiarach, co 100 m.
Szerokosé podbudowy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.2. Rownos$¢ podbudowy

Kontrola réwnoéci w przekroju podtuznym mierzona 4-metrowa tatg zgodnie z BN-68/8931-04 co
100 m; dopuszczalne nierdwnosci pod tatg 10 mm.

Kontrola réwnosci poprzecznej mierzona 4-metrowg fatg zgodnie z BN-68/8931-04 co 100 my;
dopuszczalne odchylki pod fatg 10 mm.

6.4.3. Spadki poprzeczne
Kontroli spadkéw poprzecznych dokonuje sig tata profilows z poziomica, co 100 m.
Dopuszczalne odchytki spadku < 0,5%.
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6.4.4. Rzedne wysoko$ciowe
Kontrola rzednych niwelety za pomoca instrumentu niwelacyjnego; dopuszczalne odchytki -1 cm,
+0 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy

Kontrola uksztattowania osi podbudowy w planie sprawdzana, co 100 m oraz dodatkowo w
punktach gtéwnych fukéw poziomych. O$ podbudowy w planic nie moze by¢ przesunigta w
stosunku do osi projektowanej o wigcej niz <+ 5 cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w pkt. 6.4. powinny byé naprawione przez spulchnienie, wyréwnane i powtérnie
zaggszezone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokoéci projektowanej to Wykonawca powinien na
wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peing glebokos¢ do polowy
szerokosci pasa ruchu, dofozenie materiatu i ponowne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie Iub wybranie warstwy na
odpowiednia glgboko$¢ zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupehienic nowym materiatem o odpowiednich
wiadciwosciach i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robét nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru rob6t
Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jeden metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie
z Dokumentacjg Projektowa.

Obmiar nie powinien obejmowaé dodatkowych powierzchni nie wykazanych w Dokumentacji
Projektowe] z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych przez Inzyniera na piSmie. Nadmierna
grubos¢ lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku do Dokumentacji Projektowej wykonana
bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie moze stanowié podstawy do roszczen o dodatkows
zaplate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
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8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie
badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, choé jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje sig za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogblne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania
ogblne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sie za jeden metr kwadratowy (m”) wykonanej i odebranej podbudowy, nawierzchni oraz

pobocza z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie po dokonaniu odbioru robot wg

punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

~ opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— oznakowanie migjsca robot,

— zastosowanie materiatdéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub
wynikajgcych z przyjetej technologii robot,

— zakup i transport kruszywa na miejsce sktadowania,

— przygotowanie kruszywa,

— transport 1 roztozenie kruszywa,

— profilowanie,

— zageszczenie,

— utrzymanie podbudowy,

— badania materiatéw, opracowanie recepty, wykonanie niezbgdnych badan i pomiaréw,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i badan,

— wykonanie pomiaru inwentaryzacji geodezyjnej przed i po wykonaniu podbudowy,

— uporzgdkowanie terenu robot,

— oznakowanie i zabezpieczenie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych
w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wiasciwodcei kruszyw. Oznaczenie skiadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.

PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosei kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziam za
pomocg wskaznika ptaskosci.

PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wiadciwosci kruszyw. oznaczenie ksztaltu ziam,
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PN-EN 933-5

PN-EN 1097-2

PN-EN 1097-1

PN-EN 1097-6

PN-EN 1744-1
PN-EN 1744-3

PN-EN 1367-3

PN-EN 1367-1

PN-EN 1[3286-2

PN-EN 13286-47

PN-EN 13285
PN-EN 1008

Wskaznik ksztattu.

Badania geometrycznych wlasciwosci  kruszyw. Oznaczenie procentowej
zawartoSci ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia Iub
famania kruszyw grubych.

Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwoséci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci  kruszyw. Oznaczanie
odpornosci na $cieranie.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestodci
ziarn i1 nasigkliwosci.

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.

Badania chemicznych wiasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciagéw przez
wymywanie kruszyw.

Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dzialanie czynnikow
atmosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli slonecznej metoda gotowania.
Badania wiasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikdw
atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan
laboratoryjnych ggstosci na sucho 1 zawartosei wody. Zaggszczanic metoda
Proctora.

Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika nosnosei, natychmiastowego wskaznika
nos$nosci i pgeznienia liniowego.

Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

Woda zarobowa do betonu.

10.2. Inne dokumenty

»Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czesé 2. Zalacznik”
GDDP, Warszawa 1998 r.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM 1997,
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, ja-
kim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999 r.
WT-4 Mieszanki niezwigzane do drég krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010. Zalacznik
nr 3 do Zarzadzenia nr 102.
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NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJT BETONOWE) D.O5.03.23,

D.05.00.00. NAWIERZCHNIE
D.05.03.23. Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urze¢du Gminy w Krupskim Miynie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB stanowig czg$¢ Dokumentdw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Rob6t objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej zgodnie z lokalizacja wg Dokumentacji

Projektowe;j.

Zakres rob6t obejmuje:

— wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej o grubosci 8 c¢m na podsypce
cementowo-piaskowej grubosci 3 cm — jezdnia

— Wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej o grubosci 8 cm na podsypce
cementowo-piaskowej grubosci 3 cm — migjsca postojowe

zgodnie z Dokumentacja Proj ektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Kostka betonowa brukowa — ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwach pofgczonych ze sobg
trwale w procesie produkcji.

1.4.2.Pozostale okre§lenia podstawowe - zgodnie z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogéblne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogdlne”.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja
Projektows, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich:

- ochrony srodowiska;

- warunkdw bezpieczefistwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu:

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 »Wymagania Ogélne”,

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPYV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogdlne”.
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2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne™.

2 .2. Betonowa kostka brukowa

Nalezy wbudowaé betonowg kostke:

- o grubosci 8cm,

- dwuwarstwowg (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej 1 warstwy $cieralnej (gornej)
gruboéci min. 4 mm, '

- - spelniajgca wymagania normy EN-PN 1338.

Pozadane jest, aby wymiary kostek byty dostosowane do sposobu uktadania 1 siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy 0 szerokosei 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania
clementéw w trakeie ich whudowywania w nawierzchnig.

Kostki mogg by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z
ukosowanymi krawedziami gornymi.

2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym do stosowania na zewngtrznych

nawierzchniach, majacych kontakt z sola odladzajgcg w warunkach mrozu wg. PN-EN 1338.

2.2.1.1.Aspekty wizualne

Aspekty wizualne

1 [Wyglad 7 la) goma powierzchnia kostki nie

powinna miec rys i odpryskow,

b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien
w kostkach dwuwarstwowych,

¢) ewentualne wykwity nie s3
uwazane za istotne

2 (Tekstura J |a) kostki z  powierzchnia 0
specjalnej teksturze — producent
powinien opisa¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki
powinny by¢ poréwnane z probka

3 |Zabarwienie (barwiona producenta, zatwierdzong przez
moze by¢ warstwa odbiorce,

écieralna lub caly element) c) ewentualne roznice W

jednolitosci tekstury lub!

zabarwienia, spowodowane

nieuniknionymi  zmianami ~ we
wiasciwosciach SUrowWcow 1
zmianach warunkéw twardnienia
nie s3 uwazane za istotne

2.2.1.2. Ksztalt i wymiary
Dopuszczalne odchyki wymiaréw nominalnych dla kostek brukowych

Grubo$¢ kostki Dhugosé Szeroko$é Grubo$é
mm mm mm mm
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<100 +2 +2 +3
2100 +3 3 +4
Réznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki
powinna
by¢ <3mm

W przypadku kostek brukowych o ksztalcie nie prostokatnym, odchytki stosowane dla innych
wymiaréw powinny by¢ deklarowane przez producenta.

2.2.1.3. Wytrzymalosé na zginanie

Oznaczenie Charakterystyczna Minimalna wytrzymalo$¢ na zginanie
wytrzymatosé nal MPa
Zginanie
MPa
i >3,6 Zaden pojedynczy wynik nie powinien

by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i nie
powinien wykazywaé obcigzenia
niszczgcego mniejszego niz 250 N/mm
dtugosci roztupania

2.2.1.4. Odpornos¢ na zamrazanie /rozmrazanie z udziatem soli odladzajacej

Klasa Oznaczenie [Ubytek masy po badaniu zamrazania
/rozmrazania kg/m?

3 D Wartos¢ srednia <1,0 przy czym zaden
pojedynczy wynik > 1,5

2.2.1.5. Nasiakliwosé

Klasa Oznaczenie Nasigkliwoéé
% masy
2 B Wartosc srednia < 5.0

2.2.1.6. Odpornosé na $cieranie

Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany na Tarczy
Bohmego
4 I <18 000mm*/5 000mm?

2.2.2. Sktadowanie kostek
Kostk¢ zaleca si¢ pakowaé na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podtoze powinno byé wyréwnane i odwodnione.

2.3. Beton na kostke
Beton klasy min. C 45/50 powinien odpowiadaé wymaganiom normy PN-EN 206-1.

2.4. Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni
Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB nie ustala inaczej, to nalezy stosowaé nastepujace

materiaty:

a) na podsypke piaskowa pod nawierzchnic piasck powinien spetnia¢ wymagania PN-B
11113.

b) do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowej nalezy stosowaé piasek wg PN-
EN 12620.
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Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywaé si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

3.  SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogélne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne™.

3.2. Sprzet do wykonywania nawierzchni z Kostki brukowej

Roboty mozna wykonywac rgcznie przy pomocy drobnego sprzetu z zastosowaniem:
— betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-piaskowe;,
— wibratordw ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego,
— innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2 . Transport betonowych kostek brukowych

Kostka betonowa moze by¢ przewozona dowolnymi srodkami transportu po osiggnigciu przez
beton wytrzymalosci minimum 0,7R.

Kostke betonowa nalezy uklada¢ na $rodkach transportowych plaszczyznami gémymi ku sobie,
rebem w kierunku jazdy.

Kostka powinna by¢ zabezpieczona przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna ich warstwa nie powinna wystawa¢ poza sciany srodka transportu wigeej niz 1/3
wysokosci tej kostki.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogdlne™.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.

5.2. Podloze

Przed ulozeniem kostki brukowej betonowej nalezy przygotowaé podioze zgodnie z STWIORB
D.04.04.02.

5.3. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowac podsypke cementowo-piaskowg 1:4.
Wymagania dla materialow stosowanych na podsypke¢ powinny by¢ zgodne z pkt 2 niniejszej
STWIORB. Grubosé¢ podsypki powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektows.
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5.4. UKladanie kostki betonowej

Kostke nalezy uklada¢ na wykonanej warstwie podsypki piaskowej o grubosci zgodnej z
Dokumentacja Projektowa.

Kostke ukfada sie na podsypce w taki sposdb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity 2-3 mm.
Kostke nalezy uktada¢ okoto 1.5 em wyzej od projektowanej niwelety powierzchni, gdyz w czasie
wibrowania podsypka ulega zageszczeniu. Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnié piaskiem
drobnej frakeji, a nastepnie zamiesé powierzchni¢ ulozonych kostek i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni.

Do ubijania utozonej nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupelni¢ szczeliny piaskiem i zamiegé nawierzchnie. Nawierzchnia z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga piclggnacji — moze byé zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogblne zasady kontroli jakoéci robét podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogdlne”.

6.2. Sprawdzenie podioza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu jego zgodnosci z Dokumentacja Projektowg i
odpowiednig STWiORB.

6.3. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektows oraz pkt.5. niniejszej STWiORB.

6.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidlowodéci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacijg Projektowg oraz wymaganiami pkt.5 niniejszej
STWiORB:

— pomierzenie szerokosci spoin,

—  sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

—  sprawdzenie prawidiowosci wypehienia spoin,

— sprawdzenie, czy przejety desen (wz0r) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.5. Kontrola po wykonaniu robét

6.5.1.Kontrola réwnoéci podluznej
Réwnosé podtuzng nawierzchni nalezy mierzy¢ fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 Nieréwnosci
nie powinny przekraczaé 8 mm.

6.5.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektows z tolerancjg <+
0,5%.

6.5.3.Niweleta nawierzchni
Réznice pomigdzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé¢ < lem.
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6.5.4.Szeroko$¢ nawierzchni
Szerokoéé nawierzehni nie moze réznic sig od szerokosci projektowanej o wigcej niz - 5 cm.

6.5.5.Grubo$¢ podsypki
Odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ € 1 cm.

6.5.6.Czestotliwos¢ pomiaréw

Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt.6.5 muszg by¢ przeprowadzane 2 razy na 100
m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety i przekroju poprzecznego oraz w
miejscach poleconych przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Og6lne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,.Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m?) wykonanej i odebranej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej z wszystkimi robotami towarzyszgcymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows, STWiIiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary { badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

—  przygotowanie podioza,

—  wykonanie podsypki,
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projcktowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platno$ci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
0gdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m?®) wykonanej i odebranej nawierzchni z kostki brukowej
betonowej po dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng uéredniong dla podanego sposobu wykonania i obgjmuje:
—  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia
Jakosci,
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—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie miejsca robot,

—  przygotowanie podioza,

—  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw na plac budowy,
— Zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania
robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot;

~ wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

— Wypehienie spoin,

— uporzadkowanie terenu robot,

~ Pprzeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w STWiORB.

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

16.1., Normy

PN-EN 206-1 Beton. Czesé 1. Wymagania, wiasciwogci, Produkcja i zgodnogé.

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Skiad, wymagania i kryteria zgodnogci dotyczace cementéw
powszechnego uzytku

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

PN-B 11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych: piasek.
PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badar.

BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fatg.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.
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UMOCNIENIE SKARP. ROWOW | SCIEKOW DAG.OLOT.

D.06.00.00. ROBOTY WYKONCZENIOWE
D.06.01.01. Umocnienie skarp, rowéw i §ciekéw

I.WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykenania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejsze; Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sg
wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania;
Termomodernizacja budynku Urzgdu Gminy w Krupskim Mtynie.

1.2.Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji
Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
umocnieniem skarp, rowow i $ciekdw.

Zakres rzeczowy obejmuje:

—umocnienie skarp przez humusowanie z obsianiem grubosci 15 ¢m,

-wykonanie opaski zwirowej wokét budynku

zgodnie z Dokumentacja Projektows.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Darnina - plat lub ta$ma wierzchniej warstwy gleby, przerosnigtej i zwigzanej korzeniami
ros$linnosci trawiaste;.

1.4.2. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki spos6b, aby darnina
do niej przyrosta.

1.4.3. Humus - ziemia ro$linna (urodzajna),

1.4.4. Humusowanie - pokrycic skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu

trawy.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORRB D.00.00.00 "Wymagania Ogélne".
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robét budowlanych:

-zabezpieczenia interesu 0sdb trzecich:

-ochrony $rodowiska;

-warunkow bezpieczenstwa pracy;

-zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

~warunkow organizacji ruchu:

~zabezpieczenia chodnikdéw i jezdni

podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania ogélne”.
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1.6 Wsp6lny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zaméwiefi (CPV) dotyczgcych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIiORB D.00.00.00 ,, Wymagania ogolne™.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB
D.00.00.00 "Wymagania Ogdlne".

2.2. Rodzaje materialow
Materialami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i $ciekdw objetymi niniejszg Specyfikacja
sg:
-humus,
-nasiona traw,
~ZWIr
2.3. Humus
Humus powinien by¢ bez kamieni i zanieczyszczen.

2.6, Nasiona traw

Wybér gatunkow traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sig
stosowaé mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetiajace wymagania PN-R-65023.

2.7. Kruszywo

Otoczaki o wymiarach 16 — 32 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen
obcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania Ogolne".
3.2. Sprzet do wykonania robét
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
-rowniarek,

-ubijakéw o recznym prowadzeniu,

-ptyt ubijajacych,
-drobnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania Ogolne".
4.2. Transport materialéw

4.2.1. Transport humusu

Humus mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

W trakcie zatadunku humusu Wykonawea powinien usung¢ z humusu zanieczyszczenia obce -
korzenie, kamienie itp.

4.2.2. Transport nasion traw
Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zawilgoceniem,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonywania Robét

Ogdlne zasady wykonywania Robét podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét oraz
Program Zapewnienia Jakoéci uwzgledniajgey wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.

5.2. Humusowanie

Humusowanie skarp powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi,
Warstwa humusu powinna siggac poza gérng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu od 15
do 25 em. Grubo$¢ pokrycia ziemig roslinng powinna wynosié 15 cm.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna wykonaé
rowki poziome lub pod katem 30° do 45° o glebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach, co 0,5 do 1,0
m. Ulozong warstwe humusu nalezy lekko zageécié przez ubicie r¢czne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.
Obsianie powierzchni skarp frawg powinno byé przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni.

2
Ziarna trawy powinny by¢ réwnomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 18 g/m - 30

2

g/m  skarpy, a po rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni skarpy.
Wykonawca powinien podja¢ wszelkic srodki, aby zapewnié prawidlowy rozwdj ziarn trawy po ich
wysianiu,
W okresie suszy nalezy systematycznie zraszaé¢ wodg obsiane powierzchnie skarp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogoélne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania Ogolne".
6.2. Kontrola jako§ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robot i ich zgodnodci ze Specyfikacja,
oraz na sprawdzeniu daty waznosci swiadectwa wartoéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.
$wiadectwa jako$ci nasion tracg waznos¢ - liczac od daty wystawienia $wiadectwa - po uptywie 9
miesiecy.

Inzynier na podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dokonuje kontroli jakosci wykonanych robot i
ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowsq oraz wymaganiami podanymi w Specyfikacji pkt.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D.00.00.00 ., Wymagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
2
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m ) wykonanego i odebranego humusowania z
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektows.
2
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy (m ) wykonanej i odebranej opaski zwirowej wokot
budynku z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

8.0DBIOR ROBOT
8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Odbioru Robét dokonuje Inzynier na zasadach okreslonych w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne”.

8.2. Sposob odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows, STWIiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 2 i 6 niniejsze]
STWIORB daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogblne”,

9.2. Cena jednostki obmiarowej
2
Placi sie za jeden metr kwadratowy (m ) humusowania wraz z obsianiem trawg po dokonaniu
odbioru wg pkt. 8.
Cena jednostkowa jest cena usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
—opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
~zakup i transport do miejsca wbudowania wszelkich potrzebnych materiatow,
~humusowanie,
-obsianie mieszankg traw,
-nawozenie,
-podlanie wodg i pielegnacja,
~wykonanie opaski zwirowej wokot budynku,
-zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub
wynikajacych z przyjetej technologii robét:
-oznakowanie robét i jego utrzymanie,
-uporzgdkowanie terenu robot; wywéz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub
na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
-wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-5-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

10.2 Inne dokumenty

Nie wystepuja
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D.07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA
D.07.01.01. Oznakowanie poziome cienkowarstwowe

1.Wstep

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
$g§ wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zada-
nia: Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Miynie.

1.2.Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB stanowig cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robét objetych STWiIORB
Przedmiotem niniejszej STWIORB 8§ wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego zgodnie z zakresem wg
Dokumentaciji Projektowe;.
Zakres rzeczowy obejmuije:
-wykonanie oznakowania poziomego P-24 materiatami  do oznakowania
cienkowarstwowego koloru biatego do oznakowar trwatych:

o linie ciggte,
o linie na skrzyzowaniach i przejsciach,
. strzatki i inne symbole

zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na
nawierzchni w postaci linii ciggtych lub przerywanych, pojedynczych lub podwojnych,
strzatek, napisow, symboli oraz innych linii zwigzanych z oznaczeniem okreslonych miejsc
na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki podtuzne - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod
niewielkim katem, wystepujgce jako linie segregacyjne lub krawedziowe, przerywane lub
ciagte.

1.4.3. Strzatki - znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki
kierunkowe stuzgce do wskazania dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki
naprowadzajgce, ktore uprzedzajg o koniecznosci opuszczenia pasa, na ktorym sie
znajduja.

1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznaczajgce miejsca przeznaczone do ruchu
pieszych i rowerzystow w poprzek jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.4.5. Znaki uzupetniajgce - znaki w postaci symboli, napisow, linii przystankowych
oraz inne okreslajgce szczegdine miejsca na nawierzchni.

1.4.6. Materialty do oznakowania cienkowarstwowego - farby nakladane warstwg
grubo$ci nie mniej niz 0,5 mm.
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1.4.7. Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakowanie z materiatu o barwie zétte],
ktérego czas uzytkowania wynosi do 3 miesigcy lub do czasu zakonczenia robot.

1.4.8. Okresowe oznakowanie drogowe - oznakowanie, ktérego czas uzytkowania
wynosi do 6 miesiecy.

1.4.9. Material uszorstniajacy - kruszywo zapewniajgce oznakowaniu poziomemu
wiaéciwosci antyposlizgowe.

1.4.10. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w STWIORB D 00.00.00 "Wymagania Ogolne".

1.5.0gdIne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
—organizacji robot budowlanych;

—zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

—ochrony srodowiska;

—warunkéw bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;,

~warunkéw organizacji ruchu,

—zabezpieczenia chodnikow i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoblne”.

1.6.Wspélny Stownik Zamien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspbinego Stownika Zaméwien (CPV) dotyczgcych
przedmiotu zamowienia podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.MATERIALY

2.1.0g6Ine wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogoline”.

2.2.Dokument dopuszczajacy do stosowania materiatow

Materiaty stosowane przez Wykonawce do poziomego oznakowania powinny spetniac
warunki postawione w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r, w
sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkoéw ich umieszczania na drogach
(Dz.U nr 220 poz. 2181).

Producenci powinni oznakowa¢ wyroby znakiem budowlanym B, zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U. Nr 198, poz. 2041), co oznacza wystawienie deklaracji zgodnosci z
Aprobatg techniczng (np. dia farb oraz mas chemoutwardzalnych i termoplastycznych) lub
znakiem CE, zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r w
sprawie systemow oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny spetnia¢ notyfikowane
jednostki uczestniczagce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania Wwyrobow
budowlanych oznakowaniem CE (Dz.U. Nr 195, poz. 2011), co oznacza wystawienie
deklaracji zgodnosci z normg zharmonizowana.
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Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania musi posiadac
wazny dokument dopuszczenia wydany przez Instytut Badawczy Drég i Mostow tj.
Aprobate Techniczng. Wykonawca jest zobowigzany dotaczyé do oferty Aprobaty
Techniczne na farby i masy przewidziane do znakowania oraz materiaty odblaskowe (kulki
szklane refleksyjne).

Zamawiajgcy nie dopu$ci do wbudowania materialow, ktére nie bedg miaty Aprobaty
Technicznej. Wszystkie materiaty stosowane do znakowania nawierzchni nie powinny
zawiera¢ substancji zagrazajgcych zdrowiu ludzi i powodujgcych skazenie srodowiska.
Instrukcje producenta materiatu nalezy podaé w jezyku polskim.

Wykonawca zastosuje do poziomego znakowania materialy wskazane w ofercie.
Zastosowanie innego rodzaju materiatu wymaga zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

2.3.Badanie materiatow, ktérych jako$é budzi watpliwosé

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktore budzg
watpliwosci jego lub Inzyniera, co do jakosci, w celu stwierdzenia czy odpowiadajg one
wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej. Badania te Wykonawca zleci IBDIM lub
akredytowanemu laboratorium drogowemu. Badania powinny byé wykonane zgodnie z
PN-EN 1871:2003 lub Warunkami Technicznymi POD-97 lub POD-2006 po ich wydaniu.

2.4.0znakowanie opakowarn

Wykonawca powinien zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatéw do
poziomego znakowania drog byto wykonane zgodnie z PN-O-79252, a ponadito, aby na
kazdym opakowaniu byt umieszczony trwaty napis zawierajgcy:

-nazwe i adres producenta,

~date produkgciji i termin przydatno$ci do uzycia,

-mase netto i brutto,

~humer partii, datg produkgiji i termin przydatnosci do uzycia,

-informacje, ze wyréb posiada aprobate techniczng IBDIM i jej numer,

—nazwe jednostki certyfikujgcej i numer certyfikatu, jesli dotyczy,

-znak budowlany ,B” wg rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury ilub znak ,CE” wg
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury,

-informacje o szkodliwosci i klasie zagrozenia pozarowego,

—ewentualne wskazowki dla uzytkownikow.

2.5.Przepisy okreslajace wymagania dla materiatéw

Podstawowe wymagania dotyczace materiatow podano w punkcie 2.6, a szczegotowe
wymagania okreslone sg w Warunkach technicznych POD-97 lub POD-2006 po ich
wydaniu.

2.6.Wymagania wobec materialéw do poziomego oznakowania

2.6.1. Materiaty do oznakowan cienkowarstwowych

Materiatami do wykonywania oznakowania cienkowarstwowego powinny by¢ farby
nakltadane warstwg grubosci od 0,4 mm do 0,8 mm (na mokro). Powinny to by¢ ciekte
produkty zawierajgce ciata state zdyspergowane w roztworze Zywicy syntetycznej w
rozpuszczalniku organicznym lub w wodzie, ktére mogg wystepowaé w uktadach jedno-
lub wielosktadnikowych.

Podczas naktadania farb, do znakowania cienkowarstwowego, na nawierzchnie pedzlem,
watkiem lub przez natrysk, powinny one tworzyé warstwe kohezyjng w procesie
odparowania i/lub w procesie chemicznym.
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Wiasciwosci  fizyczne  poszczegdinych —materiatéw  do poziomego oznakowania
cienkowarstwowego okreslajg aprobaty techniczne.

2.6.2. Zawartosé sktadnikow lotnych w materiatach do znakowania cienkowarstwowego
Zawartosé sktadnikéw lotnych (rozpuszczalnikéw organicznych) nie powinna przekraczac
25% (m/m) w postaci gotowej do aplikacji, w materiatach do znakowania
cienkowarstwowego.

Nie dopuszcza sie stosowania materiatow zawierajgcych rozpuszczalnik aromatyczny (jak
np. toluen, ksylen, etylobenzen) w ilosci wigkszej niz 8 % (m/m). Nie dopuszcza sig
stosowania materiatéw zawierajgcych benzen i rozpuszczalniki chlorowane.

2.7.Przechowywanie i skladowanie materiatéw
Materiaty do oznakowania grubowarstwowego nawierzchni powinny zachowac statosc
swoich wiagciwoséci chemicznych i fizykochemicznych przez okres, co najmniej 6 miesigcy
skiadowania w warunkach okreslonych przez producenta.
Materialy do poziomego oznakowania drog nalezy przechowywa¢ w magazynach
odpowiadajgcych  zaleceniom  producenta, zwlaszcza zabezpieczajgcych je od
napromieniowania stonecznego, opadow i w temperaturze, dla:
0 0
wfarb rozpuszczalnikowych od 0 C do 25 C,
o}
p)pozostatych materiatow - ponizej 40 C.

3.SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania
Ogodine".

3.2.Sprzet do prac podstawowych

Wszystkie elementy oznakowania poziomego odcinka drogi muszg byC nanoszone
sprzetem  zmechanizowanym. Sprzet musi posiada¢  zintegrowany  system
zmechanizowanego réwnomiernego posypywania kulkami szklanymi refleksyjnymi.
Zestaw ,malujgcy” powinien posiada¢ mozliwo$¢ regulacji wydajnosci nanoszonych
materiatow oraz gwarantowa¢ rownomierno$¢ dozowania skfadnikéw. Nalezy przestrzegac
ilosci dozowanych materiatéw i kontrolowa¢é grubo$¢ nanoszonej warstwy przy pomocy
grzebienia pomiarowego na piytce szklanej lub metalowej podkiadanej na drodze
malowarki. Do wykonania oznakowania drog nalezy uzy¢ uktadarek mas
termoplastycznych.

3.3. Sprzet towarzyszacy

Wykonawca powinien dysponowac sprzetem umozliwiajgcym mechaniczne starcie
znakowania w przypadku jego korekty oraz szczotka mechaniczng i reczng do usuwania
zanieczyszczen. Usuwanie poprzez zamalowanie czarng farba jest zabronione.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu zgtoszonego w ofercie w
stanie technicznym, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonanych
robot.

Jakikolwiek sprzet (maszyny, urzadzenia i narzedzia) nie gwarantujgcy zachowania
wymagan jakosciowych, zostanie przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowany i nie
dopuszczony do robot.
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4. TRANSPORT

4.1.0géIne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania
Ogblne".

4.2.Przew6z materiatow do poziomego znakowania

Materialy do poziomego znakowania drég nalezy przewozic w opakowaniach
zapewniajacych szczelnos¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wtasciwosci
materiatéw. Pojemniki powinny by¢ oznakowane zgodnie z normg PN-O-79252. W
przypadku materiatow niebezpiecznych opakowania powinny by¢ oznakowane zgodnie z
rozporzgdzeniem Ministra Zdrowia z dnia 2 wrze$nia 2003r w sprawie oznakowania
opakowarn substanciji niebezpiecznych i preparatow niebezpiecznych (Dz.U. Nr 73, poz.
1679).

Farby rozpuszczalnikowe i rozpuszczalniki palne nalezy transportowaé¢ zgodnie z
postanowieniami umowy migdzynarodowej dotyczacej migdzynarodowego przewozu
towaréw niebezpiecznych (RID/ADR) dla transportu drogowego materiatéw palnych, klasy
3, oraz szczegotowymi zaleceniami zawartymi w karcie charakterystyki wyrobu
sporzgdzonej przez producenta. Wyroby nie posiadajgce karty charakterystyki nie powinny
by¢ dopuszczone do transportu.

Pozostate materiaty do znakowania poziomego nalezy przewozié krytymi $rodkami
transportowymi, chronigc opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodnie z PN-
C-81400 oraz zgodnie z prawem przewozowym.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0gdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ~YWymagania Qgdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét
oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty.

5.2.Warunki atmosferyczne
W czasie wykonywania oznakowania powinny by¢ spetnione nastepujgce warunki

zewnetrzne:

-minimalna temperatura powietrza: G,
—-minimalna temperatura nawierzchni: 5°C,
-maksymalna temperatura powietrza: 35°C,

-maksymalna wilgotnos¢ wzgledna powietrza 85%,

-brak silnych wiatrow,

-brak opadéw atmosferycznych.

Nalezy zwroci¢ szczegolng uwage przy wykonywaniu znakowania wczeénie rano lub
péznym wieczorem i w nocy, gdyz wtedy wilgotno$¢ wzgledna powietrza gwattownie
rosnie osiggajgc niekiedy wartos¢ 100% i moze zaj$¢ zjawisko skroplenia wody na
powierzchni drogi. W tym przypadku nie nalezy wykonywaé oznakowania.

Na wniosek wykonawcy, w szczegdlnych okoliczno$ciach, Zamawiajgcy moze zezwoli¢ na
wykonanie znakowania w nizszej lub wyzszej temperaturze oraz przy wyzszej wilgotnosci,
jesli zezwalajg na to warunki okreslone przez producenta materiatu uzywanego do
oznakowania.
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5.3.Jednorodnos$é nawierzchni znakowanej
Poprawnosé wykonania znakowania wymaga jednorodnosci nawierzchni znakowane;.

5.4.Przygotowanie podtoza do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchnie nawierzchni
malowanej z pytu, kurzu, piasku, smarow, olejéw i innych zanieczyszczen, przy uzyciu
sprzetu wymienionego w STWIORB i zaakceptowanego przez Inzyniera. Nie dopuszcza
sie sktadowania materiatow sypkich przy krawedzi jezdni odcinkow malowanych.
Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢
czysta i sucha.

5.5.Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi, mozna wykonacé
przedznakowanie, stosujgc sig do ustalen zawartych w dokumentacii projektowej, w
zataczniku nr 2 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury, STWIORB i wskazaniach
Inzyniera.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowacC nietrwatg farbe, np. farbe silnie
rozcienczong rozpuszczalnikiem. Zaleca sig wykonywanie przedznakowania w postaci
cienkich linii lub kropek. Poczatek i koniec znakowania nalezy zaznaczy¢ malg kreskg
poprzeczna.

5.6.Wykonanie oznakowania drogi

5.6.1. Dostarczenie materiatéw i spemienie zalecen producenta materiatow

Materiaty do znakowania drogi, spetniajace wymagania podane w punkcie 2, powinny byé
dostarczone w oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z
zaleceniami STWIORB, producenta oraz wymaganiami znajdujgcymi si¢ w aprobacie
techniczne;.

5.6.3. Wykonanie oznakowania drogi materiatami cienkowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatow, a w
przypadku ich braku lub niepetnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Farbe do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opakowania nalezy wymieszac¢ w
czasie od 2 do 4 minut do uzyskania petnej jednorodnosci. Przed lub w czasie napetniania
zbiornika malowarki zaleca sie przecedzi¢ farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosowac do
malowania mechanicznego farby, w ktérej osad na dnie opakowania nie daje sig
catkowicie wymieszac lub na jej powierzchni znajduje sig kozuch.

Farbe nalezy nakitada¢ réwnomierng warstwg o grubosci ustalonej w STWIORB,
zachowujgc wymiary i ostro$¢ krawedzi. GruboS¢ nanoszonej warstwy zaleca sie
kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej lub metalowe;j
podktadanej na drodze malowarki. llos¢ farby zuzyta w czasie prac, okreslona przez
$rednie zuzycie na metr kwadratowy nie moze sig rézni¢ od ilosci ustalonej, wigce; niz o
20%.

Wszystkie wigksze prace powinny by¢ wykonane przy uzyciu samojezdnych malowarek z
automatycznym podziatem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materiatem
uszorstniajacym. W przypadku mniejszych prac, wielkos¢, wydajnos¢ i jakoS¢ sprzgtu
nalezy dostosowaé do zakresu i rozmiaru prac. Decyzje dotyczgca rodzaju sprzetu i
sposobu wykonania znakowania podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy.
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6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0goIne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robédt podano w STWIORB D.00.00.00 "Wymagania
Ogolne". Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce musi posiadaé aprobate techniczna.
W trakcie robot Wykonawca powinien prowadzié systematyczne pomiary i badania
kontrolne oznakowan poziomych wg WT POD-97 i dostarczy¢ ich wyniki Zamawiajgcemu.
Badania i pomiary kontrolne prowadzi Wykonawca w zakresie | z czestotliwoscig
gwarantujgcg zachowanie wymaganej jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano to w
STWIORB.

6.2. Kontrola i badania w trakcie wykonywania robot

Przed rozpoczeciem robét i dodatkowo, co najmniej jeden raz dziennie Wykonawca
zobowigzany jest przeprowadzi¢ kontrole obejmujgca badanie:

—sprawdzenie oznakowania opakowan,

—Wizualng ocene stanu materiafu,

—temperature i wilgotnos¢ wzgledng powietrza codziennie przed rozpoczeciem robot, oraz
przed wznowieniem rob6t w przypadku ich przerwania z uwagi na zmiane warunkow
atmosferycznych,

—grubos¢ warstwy wymalowania na mokro,

~ilo$¢ rozsypywanych kulek,

—réwnomiernosc skropienia linii i rozsypywania kulek,

~okreslenie czasu schniecia i przejezdnosci.

Z przeprowadzonych badan nalezy wykona¢ notatki w Dzienniku Robot. Dziennik nalezy
kazdorazowo okazywa¢ Zamawiajgcemu w czasie kontroli oznakowania. Wykonawca
dokonuje pomiarow wspétczynnika odblaskowosci i wspoétczynnika luminancji  z
czestotliwoscig dostosowang do dlugosci badanego odcinka /tabela ponizej/.

L.p. Dtugosc odcinka  Czestotliwosé Minimalna ilos¢
[km] pomiarow pomiarow

1 od0do3 od 0,1do0,5km 3-6

2. od3do10  colkm 11—

3 . 0d10do20 co2km - 12

4 od 20 do 30 co3km 14 o

5 powyzej 30 co 4 km 16

W kazdym z mierzonych punktéw nalezy wykonaé po 5 odczytow wspodtczynnika
odblasku i po 5 odczytéw wspotczynnikéw luminancji w odlegtosci jeden od drugiego
minimum 1 m.

Pomiary nalezy wykona¢ w stanie $wiezym (do 30 dni) oraz w okresie uzytkowania, do
zakonczenia okresu gwarancyjnego, przy udziale Zamawiajgcego. Wyniki badan nalezy
dotgczy¢ do protokotu odbioru robét.

Dodatkowo w trakcie robét ocene prawidtowosci geometrii, grubosci, réwnomiernoéci
pokrycia farbg i kulkami szklanymi refleksyjnymi wszystkich znakow, czasu przejezdnosci
wykonuje Zamawiajacy.

6.3. Wymogi jakosciowe dla znakowania poziomego
Zbiorcze zestawienie wymagan dla oznakowania poziomego cienkowarstwowego:
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Lp. _ Wymagania  Farby .
1. Grubos¢ warstwy na mokro - eoo-80Opym
2. Trwatosé wg skali LPC po
a) 12 miesigcach min.10
~ b) 24 miesigcach min.6
3. Wspoétczynnik luminancji B (alternatywnie
Qd) min. 0,40 (min. 130)
a) w stanie $wiezym (do 30 dni) min. 0,30 (min. 100)
) b) w stnie uzytkowania T
4. Powierzchniowy wspoéiczynnik odblasku RL
-2 -1
mierzony w med m  Ix
1.Nawierzchnia sucha min. 250
a) w stanie $wiezym do 30 dni min. 150
~ b) w okresie uzytkowania
5. Czas schnigcia (wg. ASTM D 711-84 )
_ gwarantowany przez producenta . max30min.
6.  Wskaznik szorstkosciSRT ~~~~~~ min. 45

6.3.1 Widocznosc¢ w dzien
Widzialnoéé w dzien charakteryzujg: wspodiczynnik luminancji i barwa okreslana przez
wspotrzedne chromatyczne
X i Y. Pomiary dokonuje sie przy oswietleniu $wiattem znormalizowanym rodzaju C
($wiatto dzienne) przy kacie padania 45° i kgcie odbicia 0°. Wspotczynnik luminancji
(stopien jasnosci) dla farb biatych winien wykazywac nastepujgce wartosci minimalne:
—0,40 dla oznakowania $wiezego,
—0,30 w okresie uzytkowania.
Punkt o wspotrzednych chromatycznych X i Y dla suchego oznakowania farbg musi
miescié sie w polu o nastepujgcych wspoétrzednych granicznych:
X 0,305 0,355 0,335 0,287
y 0,305 0,355 0,375 0,325.

6.3.2. Widzialno$¢ w nocy
Za miare widzialno$ci w nocy przyjeto wspotczynnik luminancji wstecznej (retro odbicia)
2 -1
RL [mcdm Ix ]ipowinien wynosic:
-2 -1

—dla oznakowania $wiezego min. 250 med m  Ix  (nawierzchnia sucha)

—w okresie uzytkowania min. 150 mcd m-2 Ix-' (nawierzchnia sucha)
Odblaskowo$¢ musi by¢é réwnomierna na catej powierzchni oznakowania w czasie
uzytkowania.
Wartos¢ wspotczynnika RL powinna wynosi¢ dla oznakowania profilowanego, nowego (w

stanie wilgotnym) i eksploatowanego w okresie gwarancji wg PN-EN 1436:2000 zmierzona
od 14 do 30 dni po wykonaniu, barwy:
-2 -1
-biatej, co najmniej 50 mcd m  Ix , klasa RW3,
2 -1
-w okresie eksploatacji co najmniej 35 mecd m  Ix , klasa RW2.

VIA PONS Piotr Legomski 112



OZNAKOWANIE POZIOME CIENKOWARSTWOWE D.07.01.01.

Powyzsze wymaganie dotyczy jedynie oznakowan profilowanych, takich jak oznakowanie
strukturalne wykonywane masami termoplastycznymi.

W przypadku okreélenia widzialnosci w nocy oznakowania strukturalnego (w stanie
suchym) mozna przyjg¢ do odbioru jako dopuszczalne wartosci wspotczynnika odblasku o
20% nizsze od przyjetych w STWIORB pkt. 6.3.

6.3.3 Szorstkosé
Wskaznik szorstkosci winien wynosié nie mniej niz 45 jedn. SRT w ciggu catego okresu
uzytkowania.

6.3.4. Trwalosé

Trwato$¢ oznakowania zgodnie z Dz.U. z 2003 r. nr 220 poz. 2181 powinna wynosic¢ dla
farb 1 rok.

W celach kontrolnych trwatos¢ jest oceniona posrednio przez sprawdzenie po 2. 3, 4, 5
latach spetnienia wymagan widocznosci w dzien, w nocy i szorstkosci.

6.4. Geometria oznakowania - tolerancje wymiaréw oznakowania
Sprawdzenie geometrii oznakowania:
-szerokoseé linii
nie powinna sie rézni¢ od wymaganej o + 5 mm,
~dtugos¢ cyklu / ciggu / linii segregacyjnych
ztozonego z linii i przerwy nie moze odbiegac od $redniej liczonej z 10
kolejnych cykli o wigcej niz £50 mm diugosci wymaganej.
-rozstaw punktow naroznikowych /strzatki, litery, cyfry /
odchytki od wzoru wymaganego Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca
2003r, w sprawie szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatéw
drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220 poz. 2181).
Pomiary nalezy wykonywa¢ z czestotliwoscig min. 2 pomiary na kazdym
skrzyzowaniu.
Czestotliwo$¢ pomiardw:
-min. 1 pomiar na 1 km drogi na ktorej naniesiono oznakowanie poziome przy
catosci zadania do 2 km:
-min. 1 pomiar na 1,5 km drogi na ktorej naniesiono oznakowanie poziome przy
catosci zadania od 2 — 6 km
-min. 1 pomiar na 2 km drogi na ktorej naniesiono oznakowanie poziome przy
catosci zadania powyzej 6 km.

6.5. Ocena wizualna

Wszystkie elementy oznakowania poziomego podlegajg ocenie wizualnej. Ocena ta
obejmuje :

—odchylenia od linii prostych

—odchylenia linii od ich osi

—brak ptynnosci krzywizn.

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot

Ogodlne zasady dotyczace obmiaru robot przedstawiono w STWIORB D.00.00.00
~Wymagania ogoéine”
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7.2. Jednostka obmiarowa

2
Jednostkg obmiaru jest metr kwadratowy (m ) pomalowanej i odebranej powierzchni
materiatami do oznakowania cienkowarstwowego z wszystkimi robotami towarzyszgcymi
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8.0DBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne".
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows i STWIORB, jezeli
wszystkie badania i pomiary wg pkt.6 niniejszej STWIORB daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje
sie za niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich
poprawy na witasny koszt.

8.1.0dbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, w zaleznosci od przyjetego sposobu
wykonania robot, moze by¢ dokonany po:

—oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,

—przedznakowaniu.

Odbiér robot zanikajgcych powinien by¢é udokumentowany w dzienniku robét.
Odbierajacym roboty zanikajgce i ulegajgce zakryciu bgdzie Zamawiajgcy.

8.3. Szczegodlowe zasady odbioru

Wykonawca po zakonczeniu robot oraz uzyskaniu wynikow pomiardw i badan
kontrolnych powiadamia pisemnie Zamawiajgcego o© gotowosci do odbioru
wykonanych prac. Termin odbioru zostanie ustalony w ciggu 14 dni od daty otrzymania
pisemnego zawiadomienia.

Odbiorow dokonuje sie na podstawie wynikow pomiarow i badan jakosciowych
okreslonych w punktach 2 i 6. Odbioru dokonuje Komisja Odbioru.

Wykonawca robét przygotowuje do odbioru i przedklada Odbierajgcemu nizej
dokumenty:

dokumentacje techniczng:

—przedmiary robét,

~dziennik robot,

sprawozdanie techniczne zawierajace:

—zakres i lokalizacje wykonanych robot,

_uwagi dotyczgce warunkow realizacji robét na odbieranym odcinku robét,

~date rozpoczecia i zakonczenia robot,

_$wiadectwa jakosci uzytych materiatow,

~wyniki pomiaréw kontrolnych,

~wyniki odblaskowosci (wspétczynnik Rl) i barwy oznakowania (wspotczynnik B lub Qd),
—obmiar powykonawczy robot potwierdzony przez Zamawiajgcego,

-kosztorys wykonawczy.

W przypadku watpliwosci dotyczacych wykonania oznakowania poziomego, Zamawiajacy
moze zleci¢ wykonanie badan:
~widzialnosci w dzien,
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-widzialnosci w nocy,

-szorstkosci,

w zakresie zgodnoéci z wymaganiami STWIORB i wykonanych wedtug metod okreslonych
w ,Warunkach technicznych POD-97". Jezeli wyniki tych badan wykazg wadliwosc
wykonanego oznakowania to koszt badan ponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym -
Zamawiajacy. W przypadku odchylen od przyjetych wymagan, Wykonawca jest
zobowiazany usunac¢ wszystkie usterki.

W przypadku stwierdzenia usterek w wykonanych pracach, Komisja przerywa odbior i
ustala termin usunigcia usterek i ponownego odbioru. O ile usterki nie zostang usuniete
przez Wykonawce w ustalonym terminie, Zamawiajgcy moze powierzy¢ ich usuniecie na
koszt Wykonawcy innemu podmiotowi gospodarczemu.

8.2.0dbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokonac¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego
w Kontrakcie. Sprawdzeniu podlegajg cechy oznakowania okreslone niniejszg STWIORB
na podstawie badan wykonanych przed uptywem okresu gwarancyjnego.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci powinna by¢ okre$lona na podstawie zasad przedstawionych w
STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
2

Ptaci sie¢ za jeden metr kwadratowy (m ) pomalowanej powierzchni materiatami do

oznakowania poziomego po dokonaniu odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
—opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu
Zapewnienia Jakosci,
~zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatéw,

—zastosowanie materiatow pomocniczych koniecznych do prawidtowego
wykonania robét lub wynikajgcych z przyjetej technologii robot;

—oczyszczenie podioza (nawierzchni),

—wykonanie czynnosci wymienionych w p.5 i 6,

—wykonanie znakowania wedtug przyjetej technologii,

—ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia
robot,

—uporzgdkowanie terenu robot; wywoz odpadéw na wysypisko wraz z kosztami
utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
—oznakowanie robét i jego utrzymanie,

—wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, prob i badan.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy

PN-85/0-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cig. Znaki i znakowanie.
Wymagania podstawowe
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PN-EN 1423:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog Materiaty do
posypywania. Kulki szklane, kruszywo przeciwposlizgowe i ich
mieszaniny)

PN-EN 1423:2001/A1:2005 Materialy do poziomego oznakowania drog
Materialy ~do  posypywania. Kulki  szklane, kruszywo
przeciwpos$lizgowe i ich mieszaniny (Zmiana A1)

PN-EN 1436:2000 Materialy do poziomego oznakowania drog. Wymagania dotyczace
poziomego oznakowania drog

PN-EN 1436:2000/A1:2005 Materialy do poziomego oznakowania drog.
Wymagania dotyczace poziomego oznakowania drog (Zmiana A1)

PN-EN 1871:2003  Materiaty do poziomego oznakowania drog. Wtasciwosci fizyczne

PN-EN 13036-4: 2004(U) Drogi samochodowe i lotniskowe — Metody
badan — Cze$¢ 4: Metoda pomiaru oporéw poslizgu/poslizgnigcia na
powierzchni: préba wahadta

PN-EN 1463-1:2000 Materialy do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy
odblaskowe Cze$é 1: Wymagania dotyczace charakterystyki
nowego elementu

PN-EN 1463-1:2000/A1:2005 Materialy do poziomego oznakowania drog.
Punktowe elementy odblaskowe Cze$¢ 1: Wymagania dotyczace
charakterystyki nowego elementu (Zmiana A1)

PN-EN 1463-2:2000 Materiaty do poziomego oznakowania drog. Punktowe elementy
odblaskowe Czes¢ 2: Badania terenowe

10.2.Przepisy zwiazane i inne dokumenty

Zatacznik nr 2 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich
umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220, poz. 2181)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Warunki Techniczne. Poziome znakowanie drog. POD-97. Seria ,|” - Informacje, Instrukcje.
Zeszyt nr 55. IBDiM, Warszawa, 1997
Warunki Techniczne. Poziome znakowanie droég. POD-2006. Seria ,I" - Informacje,

Instrukcje. IBDIM, Warszawa, W opracowaniu

Prawo przewozowe (Dz. U. nr53 z 1984 r,, poz. 272 z poZniejszymi zmianami).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow
oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczgce
w ocenie zgodnoséci oraz sposobu oznaczania wyrobow budowlanych oznakowaniem CE
(Dz. U. nr 195, poz. 2011)

Rozporzgdzenie Ministra Zdrowia z dnia 2 wrzeénia 2003 r. w sprawie oznakowania
opakowan substanciji niebezpiecznych i preparatow niebezpiecznych (Dz. U. nr 73, poz.
1679)

Umowa europejska dotyczaca migdzynarodowego przewozu towaréw niebezpiecznych
(RID/ADR)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych uprawnionych do ich wydania (Dz.U. nr 249,
poz. 2497)
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D.07.02.01. Oznakowanie pionowe
1. WSTEP

y 5 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zada-

nia: Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Miynie.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB stanowig czes¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je
stosowac w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego wg Dokumentagji Projektowe;.
Zakres rzeczowy obejmuje:
- stupki do znakow drogowych,
- tarcze znakdw drogowych,
- tarcze znakdw informacyjnych,
- tabliczki do znakow,
- ograniczniki parkingowe
zgodnie z Dokumentacja Projektowa

14.  Okreslenia podstawowe
14.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo
symbolami, zwykle umieszczony na konstrukcji wsporcze;.

14.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni, ktérego umieszczana jest
tre§¢ znaku. Tarcza moze by¢ wykonana z réznych materiatow (stal, aluminium,
tworzywa syntetyczne itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia cze$¢ znaku, stuzgca do podania tresci znaku. Lico znaku
moze by¢ wykonane jako malowane lub oklejane (folig odblaskowa lub nie odblaskowa).
W przypadkach szczegolnych (znak z przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku
moze by¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nie odblaskowy - znak, ktorego lico wykonane jest z materiatéw
zwykiych (lico nie wykazuje wlasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wykazuje wiasciwosci odblaskowe
(wykonane jest z materiatu o odbiciu powrotnym - wspétdroznym).

143. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na ktérym
zamocowana jest tarcza znaku, wraz z elementami stuzgcymi do przymocowania
tarczy (Sruby, zaciski itp.).

1.4.4. Znak nowy - znak uzytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany w okresie
do 3 miesiecy od daty produkcii.
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1.4.8. Znak uzytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazynowany przez okres
dtuzszy niz 3 miesigce od daty produkciji.

1.4.9. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
Polskimi Normami i z definiciami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania
Ogodlne".

1:5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
Ogodlne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji robot budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizaciji ruchu;

zabezpieczenia chodnikow i jezdni

podano w STW|ORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

1.6.  Wspdlny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robdt Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczgcych
przedmiotu zamowienia podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania Ogdine”.

2. MATERIALY

2. Ogéline wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatoéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
STWIORB D.00.00.00. "Wymagania Ogolne".

2.2. Dopuszczenie do stosowania

Producent znakéw drogowych powinien posiada¢ dla swojego wyrobu aprobate
techniczng, certyfikat zgodnosci nadany mu przez uprawniong jednostke certyfikujaca,
znak budowlany ,B” i wystawiong przez siebie deklaracje zgodnosci, zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury. Folie odblaskowe stosowane na lica znakow
drogowych powinny posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke
oraz deklaracje zgodnoéci wystawiong przez producenta. Stupki, blachy i inne elementy
konstrukcyjne powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z odpowiednimi normami.

W zataczniku nr 1 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach, podano
szczeg6towe informacje odnos$nie wymagan dla znakdw pionowych.

2.3. Materialy stosowane do fundamentéw znakow

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakow moga by¢ wykonywane
jako:

— prefabrykaty betonowe,

— z betonu wykonywanego ,na mokro”,

— z betonu zbrojonego,

— inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.

Dla fundamentéw nalezy opracowaé dokumentacje techniczng zgodng z obowigzujgcymi
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przepisami.

Fundamenty pod konstrukcje wsporcze oznakowania kierunkowego nalezy wykonaé z
betonu lub betonu zbrojonego klasy, co najmniej B 35 (C30/37) wg PN-EN 206-1.
Zbrojenia stalowe nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-03264. Wykonanie i osadzenie
kotew fundamentowych nalezy wykona¢ zgodnie z normg PN-B-03215. Posadowienie
fundamentéw nalezy wykonac¢ na gteboko$¢ ponizej przemarzania gruntu.

2.4, Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Ogolne charakterystyki konstrukgji

Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg uwzgledniajacg wymagania postawione w PN-EN 12899-1i STWIORB, a w
przypadku braku wystarczajgcych ustalen, zgodnie 2z propozycjg Wykonawcy
zaakceptowang przez Inzyniera.

Konstrukcje wsporcze do znakow i tablic nalezy wykona¢ w sposob gwarantujgcy stabilne |
prawidtowe ustawienie w pasie drogowym.

W miejscach gdzie wystepuje szczegélne niebezpieczenstwo bezposredniej kolizji z
konstrukcjg —wsporczg nalezy stosowa¢ konstrukcie zabezpieczajgce  bierne
bezpieczenstwo kategorii HE, zgodne z PN-EN 12767:2003.

Wyroznia sie trzy kategorie biernego bezpieczenstwa dia konstrukcji wsporczych:

- pochtaniajgca energie w wysokim stopniu (HE),

- pochtfaniajgca energig w niskim stopniu (LE),

- nie pochianiajgca energii (NE).

2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74200:1998, PN-84/H-74220 lub innej

normy zaakceptowanej przez Inzyniera.

Powierzchnia zewngtrzna | wewnetrzna rur nie powinna wykazywaé¢ wad w postaci tusek,

peknie€, zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze

rysy wynikajgce z procesu wytwarzania, mieszczgce sie w granicach dopuszczalnych
odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny byé obciete rowno i prostopadle do osi rury.

Pozgdane jest, aby rury byly dostarczane o dtugosciach:

— dokfadnych, zgodnych z zaméwieniem; z dopuszczalng odchytkg ¢ 10 mm,

— wielokrotnych w stosunku do zamoéwionych dlugosci doktadnych ponizej 3 m z
naddatkiem 5 mm na kazde cigcie i z dopuszczalng odchytkg dla catej diugosci
wielokrotnej, jak dla dtugosci doktadnych.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekraczaé

1,56 mm na 1 m dlugosci rury.

Rury powinny by¢ wykonane ze stali w gatunkach dopuszczonych przez PN-H-84023.07,

lub inne normy.

Rury powinny by¢ dostarczone bez opakowania w wigzkach lub luzem wzglednie w

opakowaniu uzgodnionym z Zamawiajgcym. Rury powinny by¢ cechowane indywidualnie

lub na przywieszkach metalowych.

Stupki nalezy wykonac z rur stalowych ocynkowanych, malowanych farbg poliwinylowa,

modyfikowang w kolorze jasnoszarym.
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2.4.3. Ksztattowniki

Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-91/H-93010. Powierzchnia
ksztattownika powinna by¢ charakterystyczna dla procesu walcowania i wolna od wad jak
widoczne tuski, pekniecia, zwalcowania i naderwania. Dopuszczalne sg usunigte wady
przez szlifowanie lub dtutowanie z tym, ze obrobiona powierzchnia powinna mie¢ tagodne
wyciecia i zaokraglone brzegi, a grubos¢ ksztattownika nie moze zmniejszy¢ si¢ poza
dopuszczalng dolng odchytke wymiarowg dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by¢ obcigte prostopadle do osi wzdiuznej ksztattownika.
Powierzchnia koncow ksztattownika nie powinna wykazywac rzadzizn, rozwarstwien,
peknig¢ i sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym okiem.

Ksztattowniki powinny by¢ ze stali St3W lub St4W oraz mie¢ wiasnosci mechaniczne
wedtug aktualnej normy uzgodnionej pomiedzy Zamawiajgcym i wytworca.

2.4.4. Powtoki metalizacyjne cynkowe

W przypadku zastosowania powtoki metalizacyjnej cynkowej na konstrukcjach stalowych,
powinna ona spetnia¢ wymagania PN EN ISO 1461:2000 i PN-EN 10240:2001. Minimalna
grubos$¢ powtoki cynkowej powinna wynosi¢ 60 2m.

Powierzchnia powloki powinna by¢ ciggta i jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie
moze ona wykazywa¢ widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie
powtoki od podtoza.

2.4.5. Gwarancja producenta lub dostawcy na konstrukcje wsporczg

Producent lub dostawca kazdej konstrukcji wsporczej, a w przypadku znakow
umieszczanych na innych obiektach lub konstrukcjach (wiadukty nad drogg, kladki dla
pieszych, stupy latarn itp.), takze elementow stuzgcych do zamocowania znakéw na tym
obiekcie lub konstrukcji, obowigzany jest do wydania gwarancji na okres trwatosci znaku
uzgodniony z odbiorcg. Przedmiotem gwarancji sg witasciwosci techniczne konstrukcji
wsporczej lub elementdéw mocujacych oraz trwatos¢ zabezpieczenia przeciwkorozyjnego.
W przypadku stupkow znakow pionowych ostrzegawczych, zakazu, nakazu i
informacyjnych o standardowych wymiarach oraz w przypadku elementow, stuzgcych do
zamocowania znakoéw do innych obiektow lub konstrukgji - gwarancja moze by¢ wydana
dla partii dostawy. W przypadku konstrukcji wsporczej dla znakéw drogowych bramowych
gwarancja jest wystawiana indywidualnie dla kazdej konstrukcji wsporczej. Minimalny
okres trwatosci konstrukcji wsporczej powinien wynosi¢ 10 lat.

2.5. Tarcza znaku

2.5.1. Trwato$¢ materiatow na wptywy zewngtrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz potgczenie lica znaku z tarczg znaku, a takze
sposob wykoriczenia znaku, muszg wykazywa¢ petng odporno$¢ na oddziatywanie
Swiatla, zmian temperatury, wptywy atmosferyczne i wystepujgce w normainych
warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozje elektrochemiczng) - przez caty czas
trwatoéci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.5.2. Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obowigzany jest przy dostawie okreslic, uzgodniong z
odbiorcg, trwato$¢ znaku oraz warunki gwarancyjne dla znaku, a takze udostgpni¢ na
zyczenie odbiorcy:

o) instrukcje montazu znaku,

B) dane szczegotowe o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu znaku,
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y) instrukcje utrzymania znaku.

Trwatos¢ znaku powinna by¢, co najmniej rowna trwatosci zastosowanej folii. Minimalne
okresy gwarancyjne powinny wynosi¢ dla znakéw z folig typu 2 — 10 lat, z folig
pryzmatyczng antyroszeniowg — 12 lat.

2.5.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku powinna by¢ wykonana z:

- blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,25 mm wg PN-EN 10327:2005(U) lub
PN-EN 10292:2003/A1:2004/A1:2005(U),

Tarcza tablicy o powierzchni > 1 m? powinna by¢ wykonana z:

— blachy ocynkowanej ogniowo o grubosci min. 1,5 mm wg PN-EN 10327:2005 (U) lub
PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U).

Grubos¢ warstwy powtoki cynkowej na blasze stalowej ocynkowane] ogniowo nie moze

by¢ mniejsza niz 28 “m (200 g Zn/m?).

Znaki i tablice powinny spetnia¢ nastepujace wymagania podane w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla znakdw i tarcz znakéw drogowych

. Klasa wg

Parametr Jednostia | Wymaganie | pn_EN 12899-1
Wytrzymatos¢ na [kN m X 0,60 WL2
obcigzenie sita
naporu wiatru
Wytrzymatosc na | kN x 0,50 PLZ
obcigzenie
skupione
Chwilowe mm/m [25 TDB4
odksztalcenie
zginajgce
Chwilowe stopien < (0,02 TDT1
odksztalcenie  |m 10,11 TDT3
skretne 10,57 TDT5

11,15 TDT6*
Odksztatcenie mm/m  lub |20 % odksztatcenia | -
trwate stopien < |chwilowego

m

Rodzaj krawedzi |- Zabezpieczona, E2
znaku krawedz tloczona,

zaginana,

prasowana lub

zabezpieczona

profilem

krawedziowym
Przewiercanie - Lico znaku nie P3
lica znaku moze by¢

przewiercone z

zadnego powodu
* klasg TDT3 stosuje sig dla tablic na 2 lub wigecej podporach, klase
TDT 5 dia tablic na jednej podporze, klase TDT1 dla tablic na
konstrukcjach bramowych, klase TDT6 dla tablic na konstrukcjach
wysiegnikowych
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Przyjeto zgodnie z tablica 1, ze przy sile naporu wiatru rownej 0,6 kN (klasa WL2),
chwilowe odksztalcenie zginajgce, zarowno znak, jak i sama tarcze znaku nie moze byc
wieksze niz 25 mm/m (klasa TDB4).

2.5.4. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcze znakdw powinny spetnia¢ takze nastepujgce wymagania:

~ krawedzie tarczy znaku powinny by¢ usztywnione na calym obwodzie poprzez ich
podwojne giecie o promieniu gigcia nie wiekszym niz 10 mm wigcznie z naroznikami,

— powierzchnia czofowa tarczy znaku powinna by¢ réwna — bez wgig€, pofatdowan i
otworéw montazowych. Dopuszczalna nierdbwno$¢ wynosi 1 mm/m,

— podwojna gieta krawedz powinna usztywni¢ tarcze znaku w taki sposob, aby
wymagania podane w tablicy 1 byly spefnione, a zarazem stanowilty element
konstrukcyjny do montazu do konstrukcji wsporczej. Dopuszcza sig¢ maksymalne
odksztatcenie trwate do 20 % odksztaicenia odpowiedniej klasy na zginanie i skrecanie,

— tylna powierzchnia tarczy powinna by¢ zabezpieczona przed procesami korozji
ochronnymi powtokami chemicznymi oraz powtokg lakierniczg o grubosci min. 60 um z
proszkowych farb poliestrowych ciemnoszarych matowych lub pétmatowych w kolorze
RAL 7037; badania nalezy wykonywaé¢ zgodnie z PN-88/C-81523 oraz PN-76/C-81521
w zakresie odpornoéci na dziatanie mgty solnej oraz wody.

Tarcze znakéw i tablic o powierzchni > 1 m? powinny speinia¢ dodatkowo nastgpujgce

wymagania:

— narozniki znaku i tablicy powinny byC zaokraglone, o promieniu zgodnym z
wymaganiami okreslonymi w zatgczniku nr 1 do rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z
dnia 3 lipca 2003 r. nie mniejszym jednak niz 30 mm, gdy wielkosci tego promienia nie
wskazano,

— taczenie poszczegolnych segmentow tarczy (dla znakow wielkogabarytowych) wzdtuz
poziomej lub pionowej krawgdzi powinno by¢é wykonane w taki sposdb, aby nie
wystepowaty przesuniecia i przeswity w miejscach ich tgczenia.

2.6. Znaki odblaskowe

2.6.1. Wymagania dotyczace powierzchni odblaskowe;

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje sie przez naklejenie na tarcze znaku lica

wykonanego z samoprzylepnej, aktywowanej przez docisk, folii odblaskowej. Znaki

drogowe klasy A, B, C, D, E, F, G, T i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego klasy

U nie odblaskowe, nie sg dopuszczone do stosowania na drogach publicznych.

Folia odblaskowa (odbijajgca powrotnie) powinna spetniaé wymagania okreslone w

aprobacie technicznej.

Lico znaku powinno by¢ wykonane z:

— samoprzylepnej  foli  odblaskowej o  witasciwosciach  fotometrycznych i
kolorymetrycznych typu 2 (folia z kulkami szklanymi lub pryzmatyczna) lub typu 3 (folia
pryzmatyczna)  potwierdzonych  uzyskanymi  aprobatami  technicznymi  dla
poszczegolnych typow folii,

- do nanoszenia barw innych niz biata mozna stosowac: farby transparentne do
sitodruku, zalecane przez producenta danej folii, transparentne folie ploterowe
posiadajgce aprobaty techniczne,

— dopuszcza sie wycinanie ksztattow z folii 2 i 3 typu pod warunkiem zabezpieczenia ich
krawedzi lakierem zalecanym przez producenta folii,

— nie dopuszcza sie stosowania folii o okresie trwatosci ponizej 7 lat do znakow stafych,
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— folie o 2-letnim i 3-letnim okresie trwatosci mogg byé wykorzystywane do znakow
tymczasowych stosowanych do oznakowania robét drogowych, pod warunkiem
posiadania aprobaty technicznej i zachowania zgodnoséci z zatacznikiem nr 1 do
rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie szczegbtowych

warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach.
Minimalna poczgtkowa warto$¢é wspéiczynnika odblasku R'(cd'Ix'm?) znakéw

odblaskowych, zmierzona zgodnie z procedurg zawarts w CIE No.54, uzywajgc
standardowego iluminanta A, powinna spetia¢ odpowiednio wymagania podane w
tablicy 2.

Wspdtczynnik odblasku R’ dla wszystkich koloréw drukowanych, z wyjatkiem biatego, nie
powinien by¢ mniejszy niz 70% wartoéci podanych w tablicy 2 dla znakéw z folig typu 2,
zgodnie z publikacjg CIE No 39.2. Folie odblaskowe pryzmatyczne (typ 3) powinny
spefiac¢ minimalne wymagania dla folii typu 2 lub zwiekszone wymagania postawione w
aprobacie technicznej dla danej folii.

W przypadku os$wietlenia standardowym iluminantem D 65 i pomiaru w geometrii 45/0
wspolrzedne chromatycznosci i wspoélczynnik luminancji ¥ powinny byé zgodne z
wymaganiami podanymi w tablicach 2 i 3.

Tablica2. Wymagania dla wspolczynnika luminancji ¥ i wspotrzednych
chromatycznosci x, y oraz wspotczynnika odblasku R’
Lp. |Witasciwosci Jednost | Wymagania
ki
1 |Wspotczynnik  odblasku | cd/m?ix typ 1 typ 2
R’ (kat odwietlenia 5°, kat
obserwacji 0,33°) dla
folii: " 50 2 180
- biatej X 35 X 120
- Z6Mej 110 X 45
- czerwonej "7 2 21
- zielonej H 2 14
- niebieskiej X 0,6 o 8
- brgzowej = 20 M 65
- pomaranczowe;j 30 2 90
- szarej
2 | Wspdtczynnik luminancji| - typ 1 typ 2
¥ i wspotrzedne
chromatycznosci x, y*)
dla folii: v 035 ¥ 10,27
- bialej v 110,27 v 10,16
- ZOMej ¥ 10,05 Y 3 003
- Czerwonej v 0,04 Y 110,03
- zielonej ¥ M 0,01 v 10,01
- niebieskie; 0,09 xd) = | 0,09 1§ x
- brgzowej 0,03 0,03
- pomaranczowe; MO BAT v 10,14
- szarej 0,18 md) m | 0,18 X&) x
0,12 0,12
*) wspotrzedne chromatycznos$ci x, y w polu barw wediug tablicy 3
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Tablica 3. Wspotrzedne punkiow naroznych wyznaczajgcych pola barw

Wspotrzedne chromatycznosci punktow
Barwa folii naroznych wyznaczajgcych pole barwy
(zrodlo Swiatta Des, geometria pomiaru
45/0 °)
1 2 3 =
Biata X 0,355 0,305 0,285 0,335
y 0,355 0,305 0,325 0,375
Zotta typ 1 folii [ x 0,522 0,470 0,427 0,465
y 0,477 0,440 0,483 0,534
Zolta typ 2 folii | x 0,545 0,487 0,427 0,465
y 0,454 0,423 0,483 0,534
Czerwona X 0,735 0,674 0,569 0,655
y 0,265 0,236 0,341 0,345
Niebieska X 0,078 0,150 0,210 0,137
y 0,171 0,220 0,160 0,038
Zielona X 0,007 0,248 0,177 0,026
y 0,703 0,409 0,362 0,399
Brgzowa X 0,455 0,523 0,479 0,558
y 0,397 0,429 0,373 0,394
Pomaranczowa |X 0,610 0,535 0,506 0,570
y 0,390 0,375 0,404 0,429
Szara X 0,350 0,300 0,285 0,335
Y 0,360 0,310 0,325 0,375

2.6.2. Wymagania jakosciowe

Powierzchnia licowa znaku powinna byé¢ réwna, gtadka, bez rozwarstwien, pecherzy i
odklejenn na krawedziach. Na powierzchni mogg wystepowaé w obrebie jednego pola
srednio nie wiecej niz 0,7 bledow na powierzchni (kurz, pgcherze) o wielkosci najwyzej 1
mm. Rysy nie majg prawa wystapic.

Sposdb potaczenia folii z powierzchnig tarczy znaku powinien uniemozliwia¢ jej odtgczenie
od tarczy bez jej zniszczenia.

Dokiadno$é rysunku znaku powinna by¢ taka, aby wady konturow znaku, ktore moga
powsta¢ przy nanoszeniu farby na odblaskowg powierzchnie znaku, nie byly wigksze niz
podane w p. 2.6.3.

Lica znakow wykonane drukiem sitowym powinny by¢ wolne od smug i cieni.

Krawedzie lica znaku z folii typu 2 i folii pryzmatycznej powinny by¢ odpowiednio
zabezpieczone np. przez lakierowanie lub ramg z profilu ceowego.

Powloka lakiernicza w kolorze RAL 7037 na tylnej stronie znaku powinna by¢ rowna,
gtadka bez smug i zaciekow.

Sprawdzenie polega na ocenie wizualnej.

2.6.3 Tolerancje wymiarowe znakéw drogowych
2.6.3.1 Tolerancje wymiarowe dla grubosci blach

Sprawdzenie srubg mikrometryczng:
_ dla blachy stalowej ocynkowanej ogniowo o gr. 1,25 - 1,5 mm wynosi - 0,14 mm.
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2.6.3.2 Tolerancje wymiarowe dla grubosci powlok malarskich
Dla powioki lakierniczej na tylnej powierzchni tarczy znaku o grubosci 60 um wynosi 15
pm. Sprawdzenie wg PN-EN 1SO 2808:2000.

2.6.3.3 Tolerancje wymiarowe dla ptaskos$ci powierzchni
Odchylenia od poziomu nie mogg wynies¢ wiecej niz 0,2 %, wyjatkowo do 0,5 %.
Sprawdzenie szczelinomierzem.

2.6.3.4 Tolerancje wymiarowe dla tarcz znakéw

Sprawdzenie przymiarem liniowym:

— wymiary dla tarcz znakéw o powierzchni < 1m? podane w opisach szczegotowych
zatgcznika nr 1 nalezy powiekszy¢ o 10 mm i wykonaé w tolerangii wymiarowej < 5
mm,

— wymiary dla tarcz znakéw i tablic o powierzchni > 1m? podane w opisach
szczegbtowych zatgcznika nr 1 oraz wymiary wynikowe dla tablic grupy E nalezy
powigkszy¢ o 15 mm i wykonac¢ w tolerancji wymiarowej < 10 mm.

2.6.3.5 Tolerancje wymiarowe dla lica znaku

Sprawdzenie przymiarem liniowym:

- tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego drukiem sitowym wynoszg ¢ 1,5 mm,

— tolerancje wymiarowe rysunku lica wykonanego metodg wyklejania wynosza < 2 mm,

- kontury rysunku znaku (obwodka i symbol) musza by¢ réwne z doktadno$cig w kazdym
kierunku do 1,0 mm.

W znakach nowych na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 x 4 ¢m nie

moze wystgpowac wiecej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamania, pecherzyki) o wymiarach

nie wigkszych niz 1 mm w kazdym kierunku. Niedopuszczalne jest wystepowanie

jakichkolwiek zarysowan powierzchni znaku.

Na znakach w okresie gwarancji, na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku o

wymiarach 4 x 4 cm dopuszcza sig do 2 usterek jak wyzej, 0 wymiarach nie wiekszych niz

1 mm w kazdym kierunku. Na powierzchni tej dopuszcza sie do 3 zarysowan o szerokosci

nie wigkszej niz 0,8 mm i catkowitej dtugosci nie wiekszej niz 10 cm. Na catkowitej

dtugosci znaku dopuszcza sie nie wiecej niz 5 rys szerokosci nie wiekszej niz 0,8 mm i

diugosci przekraczajgcej 10 cm - pod warunkiem, Ze zarysowania te nie znieksztatcajg

tresci znaku.

Na znakach w okresie gwarancji dopuszcza sie rowniez lokalne uszkodzenie folii o

powierzchni nie przekraczajacej 6 mm? kazde - w liczbie nie wigkszej niz pieé¢ na

powierzchni znaku matego lub $redniego, oraz o powierzchni nie przekraczajgcej 8 mm?

kazde - w liczbie nie wiekszej niz 8 na kazdym z fragmentéw powierzchni znaku duzego

lub wielkiego (wtgczajgc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

Uszkodzenia folii nie mogg znieksztatca¢ treSci znaku - w przypadku wystepowania

takiego znieksztatcenia znak musi by¢ bezzwtocznie wymieniony.

W znakach nowych niedopuszczalne jest wystepowanie jakichkolwiek rys, siegajacych

przez warstwe folii do powierzchni tarczy znaku. W znakach eksploatowanych istnienie

takich rys jest dopuszczalne pod warunkiem, Zze wystepujace w ich otoczeniu ogniska

korozyjne nie przekroczg wielkosci okre$lonych ponize;.

W znakach eksploatowanych dopuszczalne jest wystepowanie, co najwyzej dwoch

lokalnych ognisk korozji o wymiarach nie przekraczajgcych 2,0 mm w kazdym kierunku na

powierzchni kazdego z fragmentow znaku o wymiarach 4 x 4 cm. W znakach nowych oraz

w znakach znajdujgcych sig w okresie wymaganej gwarancji zadna korozja tarczy znaku

nie moze wystepowac.
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Wymagana jest taka wytrzymato$¢ potaczenia folii odblaskowej z tarczg znaku, by po
zgieciu tarczy o 90° przy promieniu tuku zgiecia do 10 mm w zadnym miejscu nie ulegio
ono zniszczeniu.

2.6.4 Obowigzujacy system oceny zgodnosci

Zgodnie z art. 4, art. 5 ust. 1 oraz art. 8, ust. 1 ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych wyréb, ktory posiada aprobatg techniczng moze by¢ wprowadzony
do obrotu i stosowania przy wykonywaniu rob6t budowlanych w zakresie odpowiadajgcym
jego wiasciwosciom uzytkowym i przeznaczeniu, jezeli producent dokonat oceny
zgodnoéci, wydat krajowg deklaracje zgodno$ci z aprobatg techniczng i oznakowat wyréb
budowlany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. oceny
zgodnos$ci wyrobu z aprobatg techniczng dokonuje producent, stosujac system 1.

2.7, Materialy do montazu znakow

Wszystkie taczniki metalowe przewidywane do mocowania migdzy sobg elementow
konstrukcji wsporczych znakéw jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste,
gtadkie, bez peknig¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

taczniki moga by¢ dostarczane w pudetkach tekturowych, pojemnikach blaszanych lub
paletach, w zaleznosci od ich wielkosci. Lgczniki powinny by¢ ocynkowane ogniowo.

2.8. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ skiadowane na wyrownanym, utwardzonym i
odwodnionym podiozu. Prefabrykaty nalezy uktada¢ na podktadach z zachowaniem
prze$witu minimum 10 cm miedzy podtozem a prefabrykatem.

Znaki powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych, z dala od materiatow
dziatajacych korodujgco i w warunkach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET

3.1 Ogéine wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania
Ogolne".

3.2 Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien wykazac sig
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:

— koparek kotowych, np. 0,15 m® lub koparek gasienicowych, np. 0,25 m®,

— zurawi samochodowych o udzwigu do 4 t,

— wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruncie spoistym,

— betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentdéw betonowych ,ha mokro”,
— érodkow transportowych do przewozu materiatow,

— przewoznych zbiornikéw na wode,

— sprzetu spawalniczego,

— innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.
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4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania
Ogolne".

4.2. Transport materialow do pionowego oznakowania drog

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08. Transport kruszywa
powinien odbywac sie zgodnie z PN-B-06712.

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw, powinny byé
przewozone Ssrodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajgcych je przed
uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatdw na $rodkach transportu powinno byé
symetryczne.

Transport znakdw, konstrukcji wsporczych i sprzetu (uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien
sig odbywac srodkami transportowymi oplandekowanymi w sposéb uniemozliwiajgcy ich
przesuwanie sie w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania Ogélne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robét
oraz Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane Roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do wykonania Projektow wykonawczych oraz
warsztatowych fundamentow, konstrukcji wsporczych i bramownic dla znakdéw drogowych,
obudowy fotoradaru (w zaleznoé$ci od przyjetego systemu oraz producenta i dostawcy).

9.2, Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy wyznaczy¢:

— lokalizacje znaku, tj. jego pikietaz oraz odleglo$¢ od krawedzi jezdni, krawedzi pobocza
umocnionego lub pasa awaryjnego postoju,

— wysokos¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.

Punkty stabilizujgce miejsca ustawienia znakéw nalezy zabezpieczy¢ w taki sposob, aby w

czasie trwania i odbioru roboét istniata mozliwo$¢ sprawdzenia lokalizacji znakéw.

Lokalizacja i wysokoS¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg

Projektows.

Miejsce wykonywania prac nalezy oznakowaé, w celu zabezpieczenia pracownikow i

Kierujgcych pojazdami na drodze.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakéw
Sposbb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany
do gtgbokosci wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego sprzetu. Wymiary wykopu powinny
by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub wskazaniami Inzyniera.

Wykopy fundamentowe powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po ich zakonczeniu
mozna byto przystgpi¢ natychmiast do wykonania w nich robét fundamentowych.
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5.3.1. Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed utozeniem prefabrykatu nalezy wyréwna¢ i zagescic. Wolne
przestrzenie miedzy $cianami gruntu i prefabrykatem nalezy wypeini¢ materiatem
kamiennym, np. klincem i dokiadnie zagescic¢ ubijakami recznymi.

Jezeli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, to géma powierzchnia prefabrykatu
powinna byé réwna z powierzchnig pobocza lub by¢ wyniesiona nad tg powierzchnig nie
wiecej niz 0,03 m.

5.3.2. Fundamenty z betonu i betonu zbrojonego

Wykopy pod fundamenty konstrukcji wsporczych dla zamocowania znakéw
wielkowymiarowych (znak kierunku i miejscowoéci), wykonywane z betonu ,ha mokro™ lub
z betonu zbrojonego nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-S-02205:1998.

Posadowienie fundamentéw w wykopach otwartych bgdZ rozpartych nalezy wykonywac
zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB lub wskazaniami Inzyniera. Wykopy
nalezy zabezpieczy¢ przed naptywem wod opadowych przez wyprofilowanie terenu ze
spadkiem umozliwiajgcym fatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Dno
wykopu powinno by¢ wyrownane z doktadnoscig =+ 2 cm.

Przy naruszonej strukturze gruntu rodzimego, grunt nalezy usung¢ i miejsce wypetni¢ do
spodu fundamentu betonem. Ptaszczyzny boczne fundamentéw stykajace sig¢ z gruntem
nalezy zabezpieczy¢ izolacjg, np. emulsjg asfaltowg. Po wykonaniu fundamentu wykop
nalezy zasypa¢ warstwami grubosci 20 cm z dokladnym zaggszczeniem gruntu.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakow - stupki, stupy, wysiegniki, konstrukcije dla tablic

wielkowymiarowych, powinny byé wykonane zgodnie z dokumentacjg i STWIORB.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:

— odchytka od pionu, nie wigcej niz = 1 %,

— odchytka w wysoko$ci umieszczenia znaku, nie wigcej niz 4 2 cm,

— odchytka w odlegtoéci ustawienia znaku od krawedzi jezdni utwardzonego pobocza lub
pasa awaryjnego postoju, nie wigcej niz 4 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegtosci
umieszczenia znaku zgodnie z zatgcznikiem nr 1 do rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow technicznych
dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach.

5.5. Konstrukcje wsporcze

5.5.1. Zabezpieczenie konstrukcji wsporczej przed najechaniem

Konstrukcje wsporcze znakow drogowych bramowych, jak rowniez konstrukcje wsporcze
znakow tablicowych bocznych o powierzchni wigkszej od 4,5 m?, gdy wystepuje mozliwos¢
bezposredniego najechania na nie przez pojazd - muszg by¢ zabezpieczone odpowiednio
umieszczonymi barierami ochronnymi lub innego rodzaju urzgdzeniami ochronnymi ub
przeciwdestrukcyjnymi, zgodnie z dokumentacja projektowg, STWiORB lub wskazaniami
Inzyniera. Podobne zabezpieczenie nalezy stosowa¢ w przypadku innych konstrukcii
wsporczych, gdy najechanie na nie w wiekszym stopniu zagraza bezpieczenstwu
uzytkownikéw pojazdéw, niz najechanie pojazdu na barierg, jesli przewiduje to
Dokumentacja Projektowa, STWIORB lub Inzynier.
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5.5.2. tatwo zrywalne zlgcza konstrukcji wsporczej

W przypadku konstrukcji wsporczych, nie ostonietych barierami ochronnymi - zaleca sie
stosowanie fatwo zrywalnych lub tatwo rozigczalnych przekrojow, ztaczy lub przegubdw o
odpowiednio bezpiecznej konstrukcji, umieszczonych na wysokosci od 0,15 do 0,20 m nad
powierzchnig terenu.

W szczegolnoéci - zaleca si¢ stosowanie takich przekrojow, ztgczy lub przegubow w
Konstrukcjach wsporczych nie ostonigtych barierami ochronnymi, ktore znajdujg sie na
obszarach zwigkszonego zagrozenia kolizyjnego (ostrza rozgatezien drog tgcznikowych,
zewngtrzna strona tukow drogi itp.).

tatwo zrywalne lub tatwo roztaczalne zigcza, przekroje lub przeguby powinny byc¢ tak
skonstruowane i umieszczone, by znak wraz z konstrukcjg wSsporczg po zerwaniu nie
przewracat si¢ na jezdnig. Wysokos¢ czesci konstrukcji wsporcze, pozostatej po
odtgczeniu gornej jej czgsci od fundamentu, nie moze byé wieksza od 0,25 m.

5.5.3. Zapobieganie zagrozeniu uzytkownikbw drogi i terenu przylegtego - przez
konstrukcje wsporczg

Konstrukcja wsporcza znaku musi byé wykonana w sposéb ograniczajgcy zagrozenie

uzytkownikéw pojazdéw samochodowych oraz innych uzytkownikéw drogi i terenu do niej

przylegtego przy najechaniu przez pojazd na znak. Konstrukcja wsporcza znaku musi

zapewni¢ mozliwos¢ tatwej naprawy po najechaniu przez pojazdy lub innego rodzaju

uszkodzenia znaku.

5.5.4. Tablicowe znaki drogowe na dwdch stupach lub podporach

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (drogowskazéw tablicowych, tablic
przeddrogowskazowych, tablic szlaku drogowego, tablic objazdéw itp.) umieszczanych na
dwoch stupach lub podporach - odlegtos¢ miedzy tymi stupami lub podporami, mierzona
prostopadle do przewidywanego kierunku najechania przez pojazd, nie moze by¢ mniejsza
od 1,75 m. Przy stosowaniu wigkszej liczby stupow niz dwa - odlegto$é miedzy nimi moze
by¢ mniejsza.

5.5.5. Poziom gornej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku w fundamencie betonowym lub innym
podobnym - pozgdane jest, by gérna cze$¢ fundamentu pokrywata sie z powierzchnig
pobocza, pasa dzielgcego itp. lub byta nad te powierzchnie wyniesiona nie wiecej niz 0,03
m. W przypadku konstrukcji wsporczych, znajdujgcych sie poza korong drogi, gorna cze$é
fundamentu powinna by¢ wyniesiona nad powierzchnie terenu nie wiecej niz 0,15 m.

5.5.6. Barwa konstrukcji wsporczej

Konstrukcje wsporcze znakéw drogowych pionowych muszg mieé barwe szarg neutralng z
tym. Zabrania sie stosowania pokry¢ konstrukcji wsporczych o jaskrawej barwie - z
wyjatkiem przypadkow, gdy jest to wymagane odrebnymi przepisami, wytycznymi lub
warunkami technicznymi.

5.6. Potgczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporcza

Tarcza znaku musi by¢ zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposéb uniemozliwiajgcy
jej przesuniecie lub obrot.

Materiat i sposéb wykonania potgczenia tarczy znaku z konstrukcjg wsporczg musi
umozliwia¢, przy uzyciu odpowiednich narzedzi, odtgczenie tarczy znaku od tej konstrukciji
przez caty okres uzytkowania znaku.
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Na drogach i obszarach, na ktérych wystepujg czeste przypadki dewastacji znakow,
zaleca sie stosowanie elementow ztacznych o konstrukcji uniemozliwiajgcej lub znacznie
utrudniajgcej ich roztgczenie przez osoby niepowotane.

Nie dopuszcza sie zamocowania znaku do konstrukcji wsporczej w sposob wymagajacy
bezposredniego przeprowadzenia srub mocujgcych przez lico znaku.

5.T. Oznakowanie znaku
Kazdy wykonany znak drogowy musi mie¢ naklejong na rewersie naklejkg zawierajgcg
nastepujace informacje:

«) numer i date normy tj. PN-EN 12899-1:2005,

) klasy istotnych wtasciwosci wyrobu,

v) miesigc i dwie ostatnie cyfry roku produkcji

5) nazwe, znak handlowy i inne oznaczenia identyfikujgce producenta lub dostawce

jesli nie jest producentem,

¢) znak budowlany ,B”,

¢ numer aprobaty technicznej IBDiM,

v numer certyfikatu zgodnosci i numer jednostki certyfikujgcej.
Oznakowania powinny byé wykonane w sposob trwaly i wyrazny, czytelny z normalnej
odlegtosci widzenia.
Producent znakéw drogowych pionowych, sygnalizatoréw i urzgdzer brd ma obowigzek |
prawo umieéci¢ na swoim produkcie tylko jedng informacje zawierajacy dane
identyfikujace producenta, typ folii odblaskowej uzytej do wykonania lica znaku, miesigc i
rok produkcji znaku, ktéra ma by¢ umieszczana wytgcznie na tylnej powierzchni tak, aby
byta jak najmniej widoczna dla jadgcych kierowcow, o kolorystyce zblizonej do szarego tla
znaku lub urzadzenia i ma by¢ wykonana w sposéb gwarantujgcy trwate zwigzanie ze
znakiem czy urzgdzeniem oraz mie¢ mozliwosc¢ ich odczytania przez okres nie krétszy niz
okres gwarancji na znak czy urzgdzenie, np.: w postaci wybicia, wyttoczenia, wytrawienia
ew. nadruku, malowania czy ewentualnie naklejki lub etykiety wykonanej z co najwyzej |
typu folii, o powierzchni nie wigkszej niz 75 cm?,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB D.00.00.00. "Wymagania
Ogoine".

6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéw betonowych

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania materiatéw do wykonania fundamentow
betonowych ,na mokro”. Uwzgledniajgc nieskomplikowany charakter robot
fundamentowych, na wniosek Wykonawcy, Inzynier moze zwolni¢ go z potrzeby
wykonania badan materiatow dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania roboét

6.3.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowg powinny by¢ sprawdzone w zakresie
powierzchni wyrobu i jego wymiarow.

Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami zawartymi w
tablicy 7.
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Tablica 7. Czegstotliwo$¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj Liczba Opis badan Ocena
badania badan wynikéw
badan
1 |Sprawdzeni|od 5 do 10 |Powierzchnie zbadaé
e badan z nieuzbrojonym okiem.
powierzchni | wybranych | Do ew. sprawdzenia Wyniki
losowo gtebokosci wad uzyé badan
elementdw | dostepnych narzedzi powinny by¢
w kazdej (np. liniatow z zgodne z
dostarczongj | czujnikiem, suwmiarek, |wymagania
partii mikrometrow itp. mi punktu 2
wyrobow Przeprowadzic
2 | Sprawdzeni |liczacej do | uniwersalnymi
e wymiaréw | 1000 przyrzgdami
elementéw | pomiarowymi lub
sprawdzianami (np.
liniatami, przymiarami
itp.)

W przypadkach budzgcych watpliwosci mozna zleci¢ uprawnionej jednostce zbadanie
wiasciwosci dostarczonych wyrobow i materiatbw w zakresie wymagan podanych w
punkcie 2.

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzac:

— zgodno$C wykonania znakow pionowych z Dokumentacjg Projektowg (lokalizacja,
wymiary znakow, wysokos¢ zamocowania znakow),

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgodnie z punktem 2 i 5,

— prawidtowo$¢ wykonania wykop6w pod konstrukcje wsporcze, zgodnie z punktem 5.3,

- poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punktem 5.3,

— poprawnos$c¢ ustawienia stupkow i konstrukcji wsporczych, zgodnie z punktem 5.4 i 5.5,

— zgodnosc¢ rodzaju i grubosci blachy ze specyfikacja.

7. OBMIAR ROBOT

71. Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania Ogdine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest sztuka (szt.) montazu oznakowania pionowego z wszystkimi
robotami towarzyszgacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Jednostkg obmiarowg jest sztuka (szt.) montazu ogranicznika parkingowego z wszystkimi
robotami towarzyszgcymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00. ,Wymagania Ogélne’.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i
wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wedtug pkt.6, daty wyniki pozytywne.

8.2.  Odbiér ostateczny

Odbiér robdt oznakowania pionowego dokonywany jest na zasadzie odbioru
ostatecznego.

Odbiér ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakorczeniu robot, na podstawie
wynikéw pomiarow i badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego
W umowie.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robét z wymaganiami, roboty uznaje
sie za niezgodne z Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich
poprawy na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00.
Wymagania Ogolne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptaci sie za jednostke obmiarowg wykonanego i odebranego oznakowania pionowego po
dokonaniu odbioru wg punktu 8.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robo6t oraz Programu
Zapewnienia Jakosci,
— prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,
— zakup i dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow,
— zastosowanie materialbw pomocniczych koniecznych do prawidiowego
wykonania rob6t lub wynikajgcych z przyjetej technologii robot;
— wykonanie fundamentow,
— zamocowanie tarcz znakoéw drogowych, tablic i tabliczek,
— montaz ogranicznikow parkingowych,
— uporzadkowanie terenu robot; wywoéz odpadoéw na wysypisko wraz z kosztami
utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,
— przeprowadzenie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,
— oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY

10.1. Normy

PN-76/C-81521 Wyroby lakierowane - badanie odporno$ci powloki lakierowanej na
dziatanie wody oraz oznaczanie nasigkliwosci

PN-83/B-03010 Sciany oporowe - Obliczenia statyczne i projektowanie

PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego
zastosowania

PN-88/C-81523 Wyroby lakierowane - Oznaczanie odpornosci powltoki na dziatanie
mgty solnej

PN-89/H-84023.07  Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-B-03215:1998  Konstrukcje stalowe - Potgczenia z fundamentami - Projektowanie i

wykonanie

PN-B-03264:2002  Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone - Obliczenia statyczne i

projektowanie

PN-EN 40-5:2004  Stupy oéwietleniowe. Czes¢ 5. Stupy oswietleniowe stalowe.

Wymagania.

PN-EN 206-1:2003 Beton Czesé 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodno$é

PN-EN 485-4:1997 Aluminium | stopy aluminium - Blachy, tasmy i ptyty - Tolerancje
ksztattu | wymiarow wyrobdéw walcowanych na zimno

PN-EN ISO 1461:2000  Powiloki cynkowe nanoszone na stal metodg zanurzeniowa
(cynkowanie jednostkowe) — Wymaganie i badanie

PN-EN 10240:2001 Wewnetrzne i/lub zewnetrzne powtoki ochronne rur stalowych.
Wymagania dotyczgce powtok wykonanych przez cynkowanie
ogniowe w ocynkowniach Zzautomatyzowanych

PN-EN 10292:2003/ A1:2004/A1:2005(U) Tasmy i blachy ze stali o podwyzszonej
granicy plastycznosci powlekane ogniowo w sposob cigglty do
obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne dostawy

PN-EN 10327:2005(U)  Tasmy i blachy ze stali niskoweglowych powlekane ogniowo w
sposob ciaglty do obrobki plastycznej na zimno. Warunki techniczne
dostawy

PN-EN 12767:2003 Bierne bezpieczenstwo konstrukcji  wsporczych dla urzgdzen
drogowych. Wymagania i metody badan

PN-EN 12899-1:2005 Stale, pionowe znaki drogowe - Cze$c¢ 1: Znaki state

PN-EN 12899-5 State, pionowe znaki drogowe - Czgsc¢ 5 Badanie wstepne typu

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod |P)

PN-EN 60598-1: 1990 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania ogélne i badania

PN-EN 60598-2:2003(U) Oprawy oswietleniowe - Wymagania szczegétowe - Oprawy
oswietleniowe drogowe

PN-H-74200:1998  Rury stalowe ze szwem, gwintowane

PN-EN ISO 2808:2000  Farby i lakiery - oznaczanie grubosci powtoki

PN-91/H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

PN-§-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2 Przepisy zwigzane

Zatgezniki nr 1 i 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 w sprawie
szczegbtowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzers
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr
220, poz. 2181)
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Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie Sposobow
deklarowania zgodnosci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. nr 198, poz. 2041)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr
249, poz. 2497)

CIE No. 39.2 1983 Recommendations for surface colours for visual signalling (Zalecenia
dla barw powierzchniowych sygnalizacji wizualnej)

CIE No. 54 Retroreflection definition and measurement (Powierzchniowy wspotczynnik
odblasku definicja i pomiary)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych ( Dz. U. nr 92, poz. 881)

State odblaskowe znaki drogowe i urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego.
Zalecenia IBDiIM do udzielania aprobat technicznych nr Z/2005-03-009
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D.08.00.00. ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 Krawezniki betonowe na lawie betonowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania;
Termomodernizacja budynku Urz¢du Gminy w Krupskim Mlynie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
Robot wymienionych w punkeie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie, kontrole i odbior kraweznikéw betonowych.
Zakres rzeczowy obejmuje:
—  ustawienie krawgznikéw betonowych o wymiarach 15x30 c¢m na lawie betonowej z
oporem,
—  ustawienie kraweznikéw betonowych najazdowych o wymiarach 15x22 cm na lawie
betonowej z oporem,
—  ustawienie kraweznikéw betonowych o wymiarach 15x30 cm obnizonych o 4 ¢cm na
tawie betonowej z oporem,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielenia powierzchni
znajdujacych sie na tym samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowany:

- w celu ograniczenia albo wyznaczenia granicy rzeczywistej lub wizualnej,

- jako kanaty odptywowe, oddzielnic lub w potaczeniu z innymi kraweznikami,

- jako oddzielenie pomigdzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami 1 definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robét

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,, Wymagania 0golne”.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$é ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacja
Projektowg, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robot budowlanych;

—zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;

—achrony srodowiska;

—warunkow bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

—warunkow organizacji ruchu;
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—zabezpieczenia chodnikow 1 jezdni,
podano w STWiORB D.00.00.00 »Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspélnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w STWiORB D.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materialow

Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodno$¢ materialéw z dokumentacja projektows

Materialy do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami Dokumentacji Projektowej i
STWiORB.

2.2.2. Stosowane materialy

Przy ustawianiu kraweznikow na fawach nalezy stosowac nastgpujace materiaty:
—krawezniki betonowe,

~beton na tawe,

—piasek na podsypke i do zapraw,

—cement do podsypki i1 do zapraw,

—wodg.

2.2.3. Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogélne wobec kraweznikow

Nalezy zastosowaé krawezniki wibroprasowane z otuling zewngtrzng deklarowang przez
producenta jako powierzchnig widoczng grubosci min. 8mm.

Zalecana dlugoséé prostego odcinka kraweznika wraz ze zigezem wynosi 1000 mm, ptaszczyzny
czotowe kraweznikow mogg byé proste lub uksztaltowane w sposob utatwiajgcy ukiadanie lub
ryglowanie.

Na danym zadaniu nalezy stosowaé krawezniki uliczne wg. ponizszego rysunku.

2.2.3.2. Ksztalt i wymiary

a) Kraweznik typu ulicznego
c

i
]
k|

I
1l

+—

Vid PONS Piowr Legomski 136



KRAWEZNIKI BETONOWE NA LAWVIE BETONOWE

DAS.0LOT.

Przyktadowe wymiary kraweznikow

Typ Wymiary kraweznikow, cm

kraweznik |1 b h c d r

a

Uliczny 100 |20 15 min. 3 min. 12 1,0
22 max. 15

2.2.3.3. Wymagania wobec wymiardw krawgznikow
Wymiary nominalne powinny by¢ zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

L2

Badana cecha

Wymagania wg PN-EN 1340:2004

1. Dhugosé +1% nie mniej niz (-4mm) 1 nie wiecej niz (+10mimn)
Wymiary powierzchni
2 za wyjatkiem | £3% nie mniej niz (-3mm) i nie wigcej niz (+5)mm
promienia
3. Pozostate wymiary +5% nie mniej niz (-3mm) i nie wiecej niz (+10)mm
Dopuszczalna odchytka
Dlugos¢ pomiarowa w mm | ptaskosci i prostoliniowosci
g, [TEme : 300 TS
prostoliniowos¢ 400 2.0
500 +2,5
800 +4.0

2.2.3.4. Wymagania techniczne
Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w warunkach
kontaktu z solg odladzajacg w warunkach mrozu przedstawia tablica 1.

Tablica 1.

Lp | Cecha Klasa | Oznaczeni | Wymagania
- e
1 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
1.1 | Odpornos¢ na Ubytek masy po badaniu: wartos¢ srednia < 1,0
zamrazanie/ 2
roritiferanie 2 udzialen |2 D kg/m , przy czym zaden pojedynczy wynik
soli odladzajgcych >1,5 ke ;’mz
1.2 | Wytrzymatosé na Charakterystyczna Minimalna
zginanie (Klasa wytrzymalos¢ na zginanie, | wytrzymalo$é na
wytrzymatosci ustalona 3 U MPa zginanie, MPa
W Dokumentacji 6,0 4,8
Projektowej lub przez
Inzyniera)
1.3 | Trwatos¢ ze wzglgdu na Krawezniki majg zadawalajacg trwalosé
wytrzymatosc (wytrzymalos¢) jesli spelnione sg wymagania
punktu 1.2 oraz poddawane sg normalnej
konserwacji
1.4 | Nasiakliwos¢ 2 B Wartos¢ srednia < 5,0
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1.5 | Odporno$¢ na $cieranie Odpornosc¢ przy pomiarze na tarczy Bohmego,
(Klasa odpornosci wg zal. H normy PN-EN 1340 — metoda
ustalona Wl 4 I alternatywna
Dokumentacji 3 2
Projektowej lub przez < 18000 mm /5000 mm
Inzyniera)

2 Aspekty wizualne

2.1 | Wyglad J powierzchnia krawe¢znika nie powinna miec rys

i odpryskow, nie dopuszcza sig rozwarstwien w
kraweznikach dwuwarstwowych .

2.2.3.5. Sktadowanie kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegregowane
wedtug typow, rodzajow, ksztattdw, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.
Krawezniki betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podktadek i przekiadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci
krawgznika.

2.2.4. Beton na tawe betonowg
Do wykonania taw pod krawgznik nalezy stosowa¢ beton klasy C12/15 wg. PN-EN 206-1.

2.2.5. Beton na krawezniki
Beton klasy C 30/37 powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1 pkt 5.2.

2.2.6. Piasek

Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac piasek odpowiadajagcy wymaganiom
PN-EN 12620.

Skiadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywac si¢ na podiozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami
kamiennymi.

2.2.7. Cement

Na podsypke cementowo-piaskowa nalezy stosowa¢ cement 32,5 spelniajgcy wymagania PN-EN
197-1.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.8.Woda
Nalezy stosowaé wode odmiany | odpowiadajgce)] wymaganiom PN-EN 1008.

3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje sig¢ recznie przy zastosowaniu:
—betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
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—wibratoréw ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
—innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukiada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany Srodka transportowego wigcej niz
1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajgcych je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa
powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas¢ zalewowsa nalezy pakowacé w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywaé si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bgdg wykonywane
roboty.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB. W
przypadku braku wystarczajgcych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejsze;
specyfikacji oraz z informacji podanych w zatacznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obeymuja:

—roboty przygotowawcze,

—wykonanie tawy,

—ustawienie kraweznikow,

—roboty wykonczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robot nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWiORB lub
wskazan Inzyniera:
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—ustali¢ lokalizacje robét,

—ustali¢ dane niezbedne do szczegblowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych
wysokosciowych,

—usung¢ przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.

—ustali¢ materialy niezbedne do wykonania robot,

—okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie lawy

5.4.1. Koryto pod lawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.

5.4.2. Lawa betonowa

Lawe betonowsg z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m
szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewows.

5.5. Ustawienie kraweznikow betonowych

5.5.1. Zasady ustawiania krawgznikow

Swiatlo (odlegto$¢ gdémej powierzchni kraweznika od nawierzchni) powinno by¢ zgodne z
ustaleniami dokumentacji projektowej, .

2 c¢m, 4 cm i 12 em zasadnicza wysoko$¢ wystawienia kraweznika wzdtuz nawierzchni,
Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu krawegznika
obsypana piaskiem starannie ubitym.

Szerokos¢ spoin przy ustawianiu krawgznika nie powinna przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy
wypehiac.

5.5.2. Ustawienie kraweznikow na lawie betonowej
Ustawianie kraweznikow na fawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubos$ci 5 cm po zageszczeniu.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoniczeniowe powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB. Do robét
wykonczeniowych naleza prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejgcych
warunkéw terenowych, takie jak:

—odtworzenie elementdow czasowo usunigtych,

—roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogblne™.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do reb6t Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacii:

- wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania,
deklaracje zgodnosci z dokumentem odniesienia, ew. badania materialéw wykonane przez
dostawcow itp.),

- wiasne badania wlasciwosci materialow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkt. 2 -
sprawozdanie z pomiaru cech zewngtrznych kraweznikow.

Oceng prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykona¢ jednorazowo dla kazdej
dostarczonej na budowg partii materiatu.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego krawegznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i oceng uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawgdziach
elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materialow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowac wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi < 2 cm. Zaggszczenie podioza powinno by¢ zgodne z
pkt. 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaja:

a) zgodnos¢ profilu podiuznego gornej powierzchni taw z Dokumentacjg Projektows.

Profil podhuzny gérnej powierzchni lawy powinien by¢ zgodny z projektowang niwelets.
Dopuszczalne odchylenia moga wynosi¢ 4 1 cm na kazde 100 m fawy,

b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy.
Tolerancje wymiardw wynosza:

—dla wysokosci + 10% wysokosci projektowane;j,

—dla szerokosci <~ 10% szerokosci projektowane;j,

¢) rownos¢ gomej powierzchni faw.

Rowno$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sig¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m lawy, trzymetrowej laty. Prze$wit pomigdzy gérng powierzchnig tawy i przylozong latg nie
moze przekracza¢ 1 cm,

d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kicrunku nie moze przekraczaé <+ 2 cm na
kazde 100 m wykonanej lawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu krawgznikéw nalezy sprawdzac:

—dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi ¢ 1
cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

—dopuszczalne odchylenie niwelety gornej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej,
ktore wynosi 4 1 cm na kazde 100 m ustawionego krawgznika,

—r6wno$é gémej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy gormag powierzchnig
kraweznika i przytozong latg nie moze przekraczac 1 cm.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest jeden metr (m) ustawionego krawgznika betonowego na fawie betonowej
w pionie z oporem oraz podsypce cementowo-piaskowe] z wszystkimi robotami towarzyszgcymi
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, STWIORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

—wykonanie koryta pod fawe,

~wykonanie fawy,

—wykonanie podsypki.

Odbiér tych rob6t powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 STWIORB D.00.00.00
., Wymagania ogdlne” oraz niniejszej STWiORB.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje sig¢ za
niezgodne z Dokumentacjg Projektowa 1 Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania
ogodine”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi sie za jeden metr (m) ustawionego i odebranego krawegznika betonowego po dokonaniu
odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest cena usredniong dla podanego sposobu wykonania 1 obejmuje:

—opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

—zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

—zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robot Iub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

—prace pomiarowe,
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—roboty przygotowawcze,

~wykonanie wykopu pod fawg,

—wykonanie szalunku pod fawg betonowa,

—wykonanie, dostarczenie 1 wbudowanie mieszanki betonowej,

—przygotowanie, rozécielenie 1 zageszczenie podsypki cementowo-piaskowej grubosci 5 cm po
zageszezeniu,

—ustawienie kraweznikow,

—zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczng masa zalewows,

—oczyszezenie terenu robot z odpadow, stanowigecych wlasnos¢ Wykonawey 1 usunigeie ich poza pas
drogowy,

—~wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

—prace towarzyszace, ktore sg niezbedne do wykonania robot podstawowych, nie zaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

—oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN 197-1 Cement. Czes¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czeé¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefabrykatéw betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe 1 zelbetowe

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08  Cement. Transport 1 przechowywanie
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D.08.02.02  Chodniki z kostki brukowej betonowe;j
1.WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roh6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania;
Termomodernizacja budynku Urz¢du Gminy w Krupskim Miynie.

1.2.Zakres stosowania STWiORB

STWiIiORB stanowig cze¢s¢ Dokumentow Przetargowych 1 Kontraktowych i nalezy je stosowaé w
zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3.Zakres Robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej betonowej zgodnie z lokalizacjg wg Dokumentacji
Projektowe;.

Zakres robot obejmuje wykonanie:

— nawierzchni z brukowej kostki betonowej o grubosci 6 cm na poedsypce piaskowej gr. 3 cm
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

1.4.Okreflenia podstawowe

1.4.1.Kostka betonowa brukowa — ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach polgczonych ze soba
trwale w procesie produkcji.

1.4.2.Pozostate okreslenia podstawowe - zgodnie z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 "Wymagania ogblne".

1.5.0go6lne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne™.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

—organizacji robot budowlanych;

—zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;

—ochrony srodowiska;

—warunkdw bezpieczenstwa pracy;

—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

—warunkow organizacji ruchu;

—zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.
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1.6.Wspélny Slewnik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamowienia podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

2.MATERIALY
2.1.0go6Ine wymagania dotyczace materialéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

2.2 .Betonowa kostka brukowa

Nalezy wbudowac betonowg kostke:

—0 grubosci 8cm,

—dwuwarstwowg (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej i warstwy $cieralnej (gormej) grubosci
min. 4 mm,

—spelniajgca wymagania normy EN-PN 1338.

Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukladania 1 siatki spoin oraz
umozliwialy wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci przecinania
elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.

Kostki mogg byé produkowane z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z
ukosowanymi krawg¢dziami goérnymi.

2.2.1. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym do stosowania na zewngtrznych

nawierzchniach, majacych kontakt z solg odladzajgcg w warunkach mrozu wg. PN-EN 1338.

2.2.1.1.Aspekty wizualne

Aspekty wizualne

1 | Wyglad J a)gérna powierzchnia kostki nie
powinna mie¢ rys i odpryskdow,
b)nie dopuszcza sie
rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,

c)ewentualne wykwity nie 3
uwazane za istotne

2 | Tekstura J a)kostki z powierzchnia o
specjalnej teksturze — producent
powinien opisaé rodzaj tekstury,

b)tekstura lub zabarwienie kostki
powinny by¢ poréwnane z

3 | Zabarwienie (barwiona probka producenta, zatwierdzong

moze  by¢  warstwa przez odbiorcg,
$cieralna lub caly c)ewentualne roéznice W
element) jednolitosci tekstury lub
zabarwienia, spowodowane
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nieuniknionymi zmianami we
wilasciwosciach  surowcow i
zmianach warunkow twardnienia
nie g uwazane za istotne

2.2.1.2. Ksztalt i wymiary
Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych dla kostek brukowych

Grubos¢ kostki Diugosé Szerokosé Grubos¢
mm mm mm mm
<100 4D +2 +3
>100 +3 43 +4

Réznica pomigdzy dwoma pomiarami grubosci tej samej kostki

powinna

by¢ < 3mm

W przypadku kostek brukowych o ksztalcie nie prostokatnym, odchylki stosowane dla innych
wymiaréw powinny by¢ deklarowane przez producenta.

2.2.1.3. Wytrzymalosc¢ na zginanie

Oznaczenie Charakterystyczna Minimalna wytrzymalos¢ na zginanie
wytrzymatosé na | MPa
zginanic
MPa
T >3,6 Zaden pojedynczy wynik nie

powinien by¢ mniejszy niz 2,9 MPa i
nie powinien wykazywac obcigzenia
niszczacego mniejszego niz 250
N/mm diugos$ci roziupania

2.2.1.4. Odpornos¢ na zamrazanie /rozmrazanie z udziatem soli odladzajace;

Klasa Oznaczeni | Ubytek masy po badaniu zamrazania
c /rozmrazania kg/m?

3 D Warto$¢ $rednia <1,0 przy czym zaden
pojedynczy wynik > 1,5

2.2.1.5. Nasigkliwos¢

Klasa Oznaczenie Nasigkliwos¢
% masy
2 B Wartos¢ srednia < 5,0

2.2.1.6. Odpornos¢ na Scieranie

Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany na Tarczy
Bohmego

4 I 3
<18 000mm /5 000mm?2

2.2.2. Sktadowanie kostek
Kostke zaleca sie pakowac na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ skladowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podtoze powinno by¢ wyrdwnane i odwodnione.
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2.3 .Beton na kostke
Beton klasy min. C 45/50 powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1.
2.4 .Materialy na podsypke i do wypelnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWIORB nie ustala inaczej, to nalezy stosowa¢ nastgpujace
materialy:

a)na podsypke piaskowa pod nawierzchni¢ piasek powinien spetnia¢ wymagania PN-B 11113.

b)do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowej nalezy stosowac piasek wg PN-EN
12620.

Skladowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezpoéredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywaé si¢ na podtozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpicczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

3.SPRZET

3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu

Og6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
3.2.Sprzet do wykonywania nawierzchni z kostki brukowej

Roboty mozna wykonywac rgcznie przy pomocy drobnego sprzgtu z zastosowaniem:
~betoniarek do przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
—wibratorow ptytowych z ostong z tworzywa sztucznego,

—innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.0g6Ine wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne™.
4 .2 . Transport betonowych kostek brukowych

Kostka betonowa moze byé przewozona dowolnymi $rodkami transportu po osiggnigciu przez
beton wytrzymatosci minimum 0,7R.

Kostke betonows nalezy uklada¢ na srodkach transportowych plaszczyznami gornymi ku sobie,
rebem w kierunku jazdy.

Kostka powinna byé zabezpieczona przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna ich warstwa nie powinna wystawa¢ poza $ciany srodka transportu wigcej niz 1/3
wysokosci tej kostki.
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5.WYKONANIE ROBOT
5.1.0goélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca przedstawi Inzynicrowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz
Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajagcy wszystkie warunki, w jakich bgdg wykonywane
roboty.

5.2.Podloze

Przed ulozeniem kostki brukowej betonowej nalezy przygotowac podioze zgodnie z STWiORB
D.04.04.02.

5.3.Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki brukowej nalezy stosowaé podsypke cementowo-piaskowg 1:4.
Wymagania dla materiatéw stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2 niniejszej
STWiIiORB. Grubos¢ podsypki powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektows.

5. 4. Ukladanie kostki betonowej

Kostke nalezy uklada¢ na wykonanej warstwie podsypki piaskowej o grubosci zgodne] z
Dokumentacjg Projektows.

Kostke ukfada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity 2-3 mm.
Kostke nalezy uktadaé okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety powierzchni, gdyz w czasie
wibrowania podsypka ulega zaggszczeniu. Po utozeniu kostki, szezeliny nalezy wypetni¢ piaskiem,
a nastepnie zamie$¢ powierzchnie utozonych kostek i przystgpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupemi¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig. Nawierzchnia z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji — moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0g6lne zasady kontroli jakoSci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
6.2 .Sprawdzenie podloza

Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu jego zgodnodci z Dokumentacjg Projektows i
odpowiedniag STWiORB.

6.3.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkdéw poprzecznych i podiuznych
polega na stwierdzeniu zgodno$ci z Dokumentacjg Projektowg oraz pkt.5. niniejszej STWiORB.
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6.4 .Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z Dokumentacja Projektowag oraz wymaganiami pkt.5 niniejsze]
STWiORB:

—pomierzenie szerokos$ci spoin,

—sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

—sprawdzenie prawidtowosci wypeienia spoin,

—sprawdzenie, czy przejety desen (wz6r) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.5 .Kontrola po wykonaniu robot

6.5.1.Kontrola réwnosci podluznej
Rownoséé podluzng nawierzchni nalezy mierzy¢ fatg zgodnie z normg BN-68/8931-04 Nierownosci
nie powinny przekracza¢ 8 mm.

6.5.2.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny byé zgodne z Dokumentacjg Projektowg z tolerancjg ¢
0,5%.

6.5.3.Niweleta nawierzchni
Réznice pomiedzy rzednymi wykonane] nawierzchni 1 rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ < lcm.

6.5.4.Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$é¢ nawierzchni nie moze réznic si¢ od szerokoéci projektowanej o wigcej niz ¢ 5 cm.

6.5.5.Grubos¢ podsypki
Odchylki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac¢ + 1 cm.

6.5.6.Czestotliwos¢ pomiarow
Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt.6.5 muszg by¢ przeprowadzane 2 razy na 100
2

m nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety i przekroju poprzecznego oraz w
miegjscach poleconych przez Inzyniera.
7.0BMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru robét
Qgolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.
7.2 .Jednostka obmiarowa
2

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m ) wykonanej i odebranej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej z wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektows.
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D.08.03.01. Obrzeza chodnikowe
1. WSTEP
L.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych 5g
wymagania dotyczgce wykonania iodbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania:
Termomodernizacja budynku Urzedu Gminy w Krupskim Mlynie.

1.2, Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z
ustawieniem obrzezy betonowych.
Zakres rzeczowy obejmuje:

— ustawienie obrzezy betonowych 8x30 cm na podsypce cementowo — piaskowej gr. 5 cm
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa

1.4. Okre§lenia podstawowe

1.4.1. Obramowanie chodnikéw — umocnienie bocznych krawedzi chodnika wykonane z obrzezy
betonowych lub innych materiatow.

1.4.2. Podsypka — warstwa wyrownawcza wlozona bezposrednio na podtozu.

1.4.3. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robdt

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania Ogdlne™.
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnoéé z Dokumentacja
Projektows, STWiORB i poleceniami Inzyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji rob6t budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

— ochrony $rodowiska;

— warunkow bezpieczenstwa pracy,

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy,

— warunkdw organizacji ruchu,

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.6. Wspdlny Stownik Zaméwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV) dotyczacych przedmiotu

ViId PONS Piotr Legomski 153



OBRZEZA CHODNIKOWE

D.08.03.01

zamowienia podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogédlne wymagania dotyczace materialow

Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
DM 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczgce materiatéw

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zroédel uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrédla materialow powinny byé wybrane przez wykonawce z
wyprzedzeniem przed rozpoczgciem robdt nie pozniej niz 3 tygodnie.

Do kazdej iloéci jednorazowo wysylanego materiatu (obrzezy betonowych, piasku) dofgczony
powinien by¢ dokument potwierdzajacy jego jakos¢ na podstawie przeprowadzonych badan.
Preferowane sa wyroby i wytwornie posiadajace Aprobate Techniczng IBDIM.

2.3.0brzeza betonowe

2.3.1. Wymagania wobec wymiarow obrzezy
Wymiary nominalne powinny by¢é zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami
STWiORB.

LB

Badana cecha

Wymagania wg PN-EN 1340:2004

i

Dhugosé

+1% nie mniej niz (-4mm) i nie wigeej niz (+10mm)

Wymiary powierzchni

2. za wyjgtkiem +3% nie mniej niz (-3mm) i nie wigeej niz (+5)mm
promienia
3 Pozostale wymiary +5% nie mniej niz (-3mm) i nie wigcej niz (+10)mm
Dopuszczalna odchytka
Dhugoéé pomiarowa w mm | plaskosci i prostoliniowosci
s W mm
& pmz:?)?il?‘ﬁzivloéé = L ==
400 +2,0
500 2.5
800 +4.0

2.3.2. Wymagania techniczne
Wymagania wobec obrzezy betonowych, ustalone w PN-EN 1340 przedstawia tablica 1.

Tablica 1.

Lp

Cecha

Klasa | Oznaczeni | Wymagania
¢

1.

Wiasciwoscl fizyczne i mechaniczne

Vi

Odpornos¢ na
zamrazanie/
rozmrazanie z udzialem
soli odladzajacych

Ubytek masy po badaniu: wartos$¢ Srednia <
1,0 kg/m2, przy czym kazdy pojedynczy wynik

3 D 1515 kgm?
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1.2 | Wytrzymatosé na Charakterystyczna Minimalna
zginanie (Klasa wytrzymatos$c¢, MPa wytrzymato$¢ na
wytrzymalodci ustalona 3 U zginanie, MPa
w dokumentacji 6,0 >4.8
projektowej lub przez
InZyniera)

1.3 | Trwatosé¢ ze wzgledu na Obrzeza maja zadawalajacg trwatoéé
wytrzymatosc (wytrzymato$¢) jesli spelnione sg wymagania

punktu 1.2 oraz poddawane sa normalne;
konserwacji

1.4 | Nasigkliwos$é ) B Wartos¢ srednia < 5,0

1.5 | Odporno$¢ na $cieranie Odpornos¢ przy pomiarze na tarczy Béhmego,
(Klasa odpornosci wg zal. H normy PN-EN 1340 — metoda
ustalona w dokumentacji 4 | alternatywna
projektowej lub przez < 18000 mm*/5000 mm?

Inzyniera)
2. | Aspekty wizualne
2.1 | Wyglad powierzchnia kraweznika nie powinna mieé
I rys i odpryskow, nie dopuszcza sig
rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych

2.3.3. Skiadowanie obrzezy

Obrzeza betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug
typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu 1tp.

Obrzeza betonowe nalezy ukladaé z zastosowaniem podkladek i przekladek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szeroko§¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosei obrzeza.

2.3.4 Beton na lawg betonowg
Do wykonania faw pod kraweznik nalezy stosowa¢ beton klasy C12/15 wg. PN-EN 206-1.

2.3.5 Beton na obrzeza
Beton klasy min. C 30/37 powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206-1 pkt 5.2.

2.3.6 Piasek

Do podsypki piaskowej nalezy stosowa¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 12620.
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowg, powinno odbywaé si¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszezeniem i zmieszaniem z innymi materiatami
kamiennymi.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Obrzeza powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podiozu
wyréwnanym i odwodnionym z zastosowaniem podkiadek i przekladek lub na paletach
transportowych.

Piasek nalezy gromadzi¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkach
zabezpieczajgcych go przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow i frakcji.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzgtu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy pomocy drobnego sprzgtu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materialow

Elementy betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po osiggnigciu przez
beton wytrzymatodci minimum 75% wytrzymato$ci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny
byé zabezpieczone przed przemieszczaniem sig i uszkodzeniem. Nalezy je ukladac na podktadach i
przektadkach drewnianych dhugodcig w kierunku osi podtuznej $rodka transportowego. Sposob ich
zaladunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy powinny
byé zgodne z obowigzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane powinny by¢ umieszczone na ich opakowaniu
fub palecie transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy oznaczaé w sposob trwaty, co
najmniej, co 50 sztuke.

Oznaczenie na palecie powinno zawiera¢, co najmnie;j:

- oznaczenie(okre$lenie) wyrobu,

- znak wytworni,

- datg produkcji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 »-Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz
Program Zapewnienia Jakosci uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty.

5.2. Koryto

Koryto pod podsypke nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie. Wskaznik zaggszczenia gruntu w korycie powinien wynosic,
co najmnigj Is X 0,97.

5.2.1. Koryto pod lawg

Wymiary wykopu, stanowiacego koryto pod tawe, powinny odpowiadac wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukeji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢, co najmniej 0,97

V4 PONS Piotr Legomski 156



OBRZEZA CHODNIKOWE D.AO8.03.01

wedhig normalnej metody Proctora.

5.2.2. Lawa betonowa

Lawg betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozicielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien byé¢ wyréwnywany warstwami. Betonowanie law nalezy
wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m
szezeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masa zalewows.

5.3. Ustawienie obrzezy

Pod obrzeza betonowe nalezy wykonaé podsypke piaskows o grubosci 5 cm, rozécielajgc podsypke
bezposrednio w wykopie. Podsypke zagesci¢ ubijakiem mechanicznym lub recznym.

Spoiny migdzy obrzezami powinny mieé¢ szerokosé ok. 5 mm.

Swiatlo obrzezy od strony chodnika powinno wynosié¢ 3 em. Tylna Sciang obrzezy nalezy obsypaé
gruntem i ubic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,, Wymagania ogblne”.
6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy powinny posiada¢ dokumenty potwierdzajace ich jakos$¢ na podstawie
przeprowadzonych badan zgodnie z punktem 2.1 niniejszej STWiORB.

6.3. Kontrola materialow

Nalezy sprawdzic¢:
a) obrzeza:
- wyglad zewnetrzny,
- ksztalt 1 wymiary,
— Deklaracje Zgodnosci,
~ komplet badan laboratoryjnych przedstawionych przez Wykonawce.
Badania pozostatych materialow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny
obejmowac wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéw w pkt. 2.

6.4. Kontrola uloZenia obrzezy

Nalezy sprawdzi¢:

o) wykonanie podsypki w 5 punktach dziennej dziatki roboczej, dopuszczalne odchyltki grubosci
41 cm,

B) swiatlo obrzezy od strony chodnika — co 20 mb, dopuszczalne odchylki 4 lem na kazde 100
mb,

X) usytuowanie w planie — co 20 mb, odchytki nie moga przekraczaé 4 1 ¢cm na kazde 100 mb.

8) rownos¢ gérnej powierzchni obrzezy tatg 3 m — minimum w dwéch punktach na kazde 100 mb
- nie moze przekraczac | cm.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Wymagania ogélne dotyczace obmiaru robot
Ogblne zasady obmiaru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr (m) ustawionych i odebranych obrzezy betonowych na podsypce
piaskowej zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru Robét podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

8.2. Sposéb odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektows 1 STWiORB, jezeli wszystkie
badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosei, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektows i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny
koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoéci podano w STWIORB DM 00.00.00 »Wymagania
ogolne”.

9.2. Cena jednostkowa

Placi sie za metr (m) ustawionego i odebranego obrzeza betonowego na podsypce piaskowej o

okreslonej grubosci po dokonaniu odbioru wg punktu 8.

Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— zakup i dostarczenie wszystkich niezbgdnych materiatow,

— zastosowanie materialéw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot,

— prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie koryta,

— wykonanie podsypki piaskowej,

— ustawienie obrzezy,

— obsypanie zewnetrznej §ciany obrzezy ziemig wraz z jej ubiciem,

— oczyszezenie terenu rob6t z odpadow, stanowigcych wiasnosé Wykonawey 1 usuniecie ich poza pas
drogowy,

— wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie.

I'14 PONS Piotr Legomstii 158



(OBRZEZA CHODNIKOWE D.08.03.01

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1 Cement. Czgs¢ 1: Sklad, wymagania i kryterla zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnoéé

PN-EN 1340 Krawegzniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspdlne wymagania dla prefabrykatéw betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe 1 Zelbetowe

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

Fid PONS Piotr Legomski 159



OBRZEZA CHODNIKOWE D.08.03.01

Vid PONS Piotr Legomski 160




